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Bu montaj ve isletme kilavuzu hakkinda not

Bu montaj ve isletme talimatlar sizin icin, cihazi giivenle monte etmenize ve calistirmaniza
yardimei olmak amaciyla haziflanmistir. Bu talimatlar SAMSON cihazlarininin kontroli igin
baglayicidir.

= Bu talimatlarin givenli ve uygun kullanimi icin dikkatlice okuyunuz ve daha sonra refe-
rans olmasi icin saklayiniz.

= Eger bu talimatlar hakkinda herhangi bir sorunuz olursa, SAMSON Satis Sonrasi Servis
Departmant ile iletisime geginiz (affersalesservice@samsongroup.com).

Cihazlar icin montaj ve kullanim talimatlarini teslimat kapsaminda bulabi-
lirsiniz. Dokimanlarin gincel versiyonlarini internet sitemizde bulabilirsi-
niz; www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads > Docu-
mentation.

Uyari isaretlerinin anlamlan

© Nor

Eger gerekli nlemler alinmazsa ciddi yara-  Ariza veya hata mesaji
lanma veya 6lime neden olacak durum

i Bilgi
Ek bilgi

Eger gerekli énlemler alinmazsa yaralanma
veya 6lime neden olma ihtimali olan durum

Q Oneri

Tavsiye edilen uygulama
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1 Givenlik talimatlar ve tedbirleri

Kullanim amaa

SAMSON Tip 4765 Pozisyoneri, pnomatik kontrol vanalarinin iizerine monte edilerek vana
pozisyonunu kontrol sinyaline atamak igin kullanilir. Bu cihaz, tam olarak tanimlanmis
kosullarda (6rnegin isletme basinci, sicaklik) calisacak sekilde tasarlanmistir. Bu nedenle
operatdrler, pozisyonerin yalnizca isletme kosullarinin teknik verilere uydugu uygulamalarda
kullanilmasini saglamalidir. Operatorlerin pozisyoneri belirtilenler disindaki uygulamalarda
veya kosullarda kullanmak istemesi halinde SAMSON ile iletisime gegin.

Cihazin kullanim amacina uygun kullanilmamasi sonucunda ortaya cikan zararlar veya
harici kuvvet ya da harici etkenlerin neden oldugu zararlar icin SAMSON hicbir sorumluluk
kabul etmez.

= Uygulama sinirlari ve alanlari ile olasi kullanimlar igin teknik verilere bakin.

Makul diizeyde ongérilebilir hatal kullanim

Tip 4765 Pozisyoner su uygulamalar icin uygun degildir:

- Kalibrasyon sirasinda ve teknik verilerle tanimlanan sinirlarin disinda kullanim
Ayrica asagidaki faaliyetler, kullanim amacina uymamaktadir:

—  Orijinal olmayan yedek pargalarin kullaniimas

—  SAMSON tarafindan éngérilmeyen bakim faaliyetlerinin yapilmas

isletme personelinin nitelikleri

Pozisyonerin montaji, calistirlmasi ve bakimi endistri konusunda bilgili, tam egitimli ve
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilmalidir. Bu montaj ve isletme talimatlarina gore;
egitimli personel, yirirlikte olan standartlar hakkinda bilgileri ile kendi bilgileri, deneyimleri
ve uzmanlasmis egitim|erinden doloyl olasi tehlikelerin farkinda olan ve tahsis edilen isi
degerlendirebilecek bireyleri ifade etmektedir.

Kisisel koruyucu ekipman

Pozisyonerin dogrudan kullanimi igin herhangi bir kisisel koruyucu ekipman gerekli degildir.
Cihazin montaji veya sokilmesi sirasinda kontrol vanasi Gzerinde ¢alisma yapilmasi gereke-

bilir.
= Vana dokiimanlarinda belirtilen kisisel koruyucu ekipman gerekliliklerine uyun.

= Diger koruyucu ekipman ile ilgili ayrintilar icin tesis operatori ile gorusun.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Revizyonlar ve diger degisiklikler

Uriinde yapilabilecek revizyonlara, déniistirmelere ve diger degisikliklere SAMSON izin
vermez. Kullanicr bu tir islemleri riskini kabul ederek yapar ve bu tir islemler ornegin emni-
yet tehlikelerine yol acabilir. Ayrica bu tir islemlerden gegen iriin, kullanim amacinin gerek-
liliklerine artik uymayabilir.

Emniyet 6zellikleri

Hava beslemesinin kesilmesi Uzerine, pozisyoner, tahrik Gnitesinin havasini tahliye ederek
vananin tahrik Gnitesi tarafindan belirlenen emniyet konumuna hareket etmesine neden olur.

Artik tehlikelere karsi uyan

Pozisyonerin, kontrol vanasi izerinde dogrudan etkisi vardir. Kisisel yaralanmalari veya mal
zararini dnlemek icin tesis operatorleri ve isletme personeli tarafindan proses akiskan,
isletme basinci, sinyal basinci ya da hareketli parcalar yizinden kontrol vanasi iginde
olusabilecek tehlikelerin engellenmesi igin uygun 6nlemler alinmalidir. Tesis operatorleri ve
isletme personeli, bu montaj ve isletme kilavuzunda yer alan, ézellikle kurulum, calistirma ve
bakim isleri ile ilgili tim tehlike beyanlari, uyari ve ikaz notlarina uymalidir.

Besleme basincinin bir sonucu olarak pnomatik tahrik tnitelerinde kabul edilemez hareketler
veya kuvvetler olusursa, uygun bir besleme basinci disirme istasyonu kullanilarak sinirlandi-
rilmalidir.

Operatérin sorumluluklar

Dogru ¢alismanin saglanmasi ve emniyet diizenlemelerine uyulmasi operatorin sorumlulu-
gundadir. Operatorler, bu montaj ve isletme kilavuzunu isletme personeline vermekle ve islet-
me personelini dogru isletme konusunda yonlendirmekle yikimlidir. Ayrica operator, islet-
me persone|inin veya Uguncy sahislarin hicbir tehlikeye maruz ka|mod|g|ndon emin olmali-

drr.

isletme personelinin sorumluluklar:

Isletme personeli bu montaj ve isletme kilavuzu ile verilen tehlike beyanlarini, uyarilari ve
ikaz notlarini okuyup anlamalidir. Isletme personeli gegerli saglik, givenlik ve kaza onleme
dizenlemelerini de bilmeli ve bunlara uymalidir.

Referans dokimanlar

Bu montaj ve isletme kilavuzuna ek olarak asagidaki dokimanlar gegerlidir:

— Pozisyonerin monte edildigi bilesenlerin (vana, tahrik Unitesi, vana aksesuarlari vb.) mon-
taj ve isletme talimatlar.
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Cihaz tzerindeki isaretler

1.1 Olasi mal zarari ile ilgili notlar

O DiKkAT

Hava kalitesi gerekliliklerine uyulmamasi nedeniyle ariza riski.
= Sadece yag ve kir icermeyen kuru besleme havasi kullanin.
= Giris basinc distrme istasyonlari icin bakim talimatlarini okuyun.

= Baglanti borularinin iginde tikaniklik olmamasina dikkat ediniz.

2 Cihaz Uzerindeki isaretler

2.1 Parca kodu

Pnomatik Pozisyoner Tipd4765- 0 1 x 0 0 x 1 x O O O O

Yay
Yay 1, strok = 15 mm
Yay 2, strok = 30 mm, bélme araligi 15 mm

w N -

Yay 3, strok = 60 mm, bélme araligi 30 mm

Pnématik baglantilar
ISO 228/1 G Va 1
Vs-18 NPT 3
Sicaklik aralig

Standart 0
-50 °C'ye kadar disik sicaklik 1
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3 Dizayn ve Calisma Prensibi

Pnomatik pozisyoner, vana pozisyonunu

(kontrol edilen degisken) giris sinyaline (refe-

rans degisken) atamak icin kullanilir. Pozis-

yonerler bir kontrol sisteminin kontrol sinyali-

ni kontrol vanasinin hareketiyle kdr§||a§t|r|r

ve pnématik tahrik Gnitesine bir sinyal basin-

a (gikis degiskeni) verir.

Pozisyoner, safth ve aralik yayli kol, dl¢im
diyaframi ve nozullu, menteseli kanatcik ve
guglendiricili pnomatik kontrol sisteminden
olusur. Ek olarak, kontrol sinyali (giris) ve
sinyal basinai (ikis sinyali) iin istege bagh
olarak bir basing gostergesi takilabilir.
Pozisyoner kuvvet-dengeleme prensibine
gore calisir. Bu sekilde, tahrik Unitesi milinin
veya klape milinin (kontrolli degisken x)
hareketi kola (1) ve plaka (20) Gzerindeki
aralik yayina (6) iletilir. Bu hareket aralik
yayini biker ve yay giicini degistirir.
Referans degisken, yani giris kontroldriinin
kontrol sinyali (pe), Slcim diyaframinin (8)
yuzeyine etki eden ve aralik yayinin (6) kuv-
vetiyle karsilastinlan bir kuvvet Gretir. cor-

rAyni zamanda, dl¢im diyaframinin hareke-

ti hissedici pim (9,1) Gzerinden klape plaka-
sina (10.2) aktarilir ve nozil (10.1) basinci

serbest birakir. Besleme havasi giclendirici-
ye (12) beslenir ve Xp kisitlamasindan (13)

ve nozilden (10.1) akar ve menteseli kanat-
cik plakasina (10.2) ¢arpar.

Kontrol sinyali p, veya vana konumundaki
herhangi bir degisiklik, basincin giglendiri-
cinin giris veya cikis yoninde degismesine
neden olur. Giiclendirici tarafindan kontrol

edilen hava (sinyal basinci pst) hacim kisitla-

masindan (14) pnomatik tahrik nitesine
akar ve klape milinin referans degiskene
karsilik gelen bir konuma hareket etmesine
neden olur.

Ayarlanabilir kisitlamalar (13 ve 14) pozis-
yonerin kontrol dongiisiini optimize etmek
icin kullanilir.

Degistirilebilen aralik yayi (6), hem nominal
vana hareketine hem de referans degiskenin
acikhigina atanir.

Fig. 1 ve Fig. 2 icin gosterge metni
1 Vana hareketini saglayan kol
Mil

Pim

Somun

Kovan

Baslangi¢ noktasi ayarlama
Sabitleme vidasi

—_
—_

—_

=0 VONOOTOAMWNN

Aralik yay:
Braket
Sabitleme vidas!
Olgme diyaframi
Diyafram kolu
A Hissedici pim
0 Nozil blokaji
10,1 Nozil
10,2 Menteseli kapakeik levhasi
11 Kapak plakasi
12 Booster (giclendirici)
13 Xp kisitlamasi
14 Hacim kisitlamasi Q
15 Vidalari sabitleme deligi
20 Plaka
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Dizayn ve Calisma Prensibi
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3.1 Aksesuarlar, montaj parcalari ve dénistirme kitleri

Aksesuarlar — Montaj parcalari Siparis numarasi
Aralik yayr 1 1190-0736
Aralik yayr 2 1190-0737
Aralik yayr 3 1190-0738
Kol | 1690-6469
Kol uzatmasi 1400-6716
Basing gdstergesi atasmani, cihaz indeksi 02'ye kadar 1400-6718
Basing gdstergesi atasmani, cihaz indeksi 03 ve Usti 1402-0938
Basing gdstergesi atasmani (bakir icermez), cihaz indeksi 02'ye kadar 1400-6719
Basing gostergesi atasmani (bakir icermez), cihaz indeksi 03 ve Usti 1402-0939
NAMUR'a gére dokim yoke baglantili vanalar icin montaij kiti 1400-5745

18 ila 35 mm gubuk ¢apr icin NAMUR'a gére cubuk tipi yoke baglantili vanalar 1400-5745 ve

1400-5342
Contalar ve diyaframlar dahil yedek parca gesitleri 1400-6792
Contalar, diyaframlar ve pnématik pargalar dahil yedek parca cesitleri 1402-0040
(Cihaz indeksi 02 ve Ustii olan cihazlar icin)
Koruma derecesi IP 65'e kadar olan giincelleme:
Cekvalf izerinden havalandirma 1790-7408

Gerekli glrlsjmyo!l Gerekli i/p modili . Ek .donust.urme klf.l. i
(referans degiskeni) LT (cihaz indeksi .03 ve Usti)
Tip (siparis no.) Sivari
iparis no.
4 ila 20 mA 6109-0010 1400-6797
0 ila 20 mA 6112-002110 1400-6798
1ila 5 mA 6112-003110 1400-6798

10 EB 8359-1 TR



3.2 Teknik Bilgiler

Dizayn ve Calisma Prensibi

Kontrol edilen degisken (strok
aralig)

7.5 ila 60 mm, kol uzatmali: 7.5 ila 90 mm

Referans degiskeni

0,2ila 1 bar (3 ila 15 psi)

Bolme araligi 0 ila 50 % ya da
50 ila 100 %
referans degisken araligi

(50 mm stroga kadar)

0.2 ila 0.6 bar (3 ila 9 psi) ve
0.6 ila 1 bar (9 ila 15 psi)

Aralik yay:

Secim icin bkz Table 1 sayFaZ]

Besleme

Besleme havasi: 1.4 ila 6 bar (20 ila 90 psi)

ISO 8573-1'e gore hava kalitesi: maksimum partikil boyutu ve
yogunlugu: Sinif 4 - Yag icerigi: Sinif 3 - Basing ciglenme noktasi:

Sinif 3

Sinyal basinci py, (gikis)

Maks. O ila 6.0 bar (0 ila 90 psi)

Ozellikler Lineer ozellikler

Terminal bazli uygunluktan sapma <1.5 %
Histerezis <0,5%
Hassasiyet <0,1%

Hareket Yoni

Ters cevrilebilir

Orantili bant Xp (1.4 bar besle-
me havasinda)

1ila 3.0 % yayli 1
1ila 2.0 % yayh 2
Tila1.5%yayh 3

Sabit durumdaki hava sarfiyati,
Xp=1%

1.4 bar besleme havali: 0.13 m 3/s
6 bar besleme havali: 0.33 m 3/s

Hava cikisi

Ap=1.4bar:3.0m3/s - Ap =6 bar: 8.5m3/s

Tip 3271 “mil iten” Tahrik Uniteli
gegis suresi

240cm?2<1.8s-350cm2<2.5s-700cm?2<10s

izin verilen ortam sicakligi !

—20 ila +80 °C

Etkiler

Sicaklik: < 0.02 %/1 K
Besleme: < 0.20 %/0.1 bar
180° ile dondirilen degisken pozisyonu: < 3.50 %

Koruma derecesi

IP 54 - Cekvalf izerinden havalandirma (1790-7408): IP 65

Harici pargalar

Uygunluk [H[

Agirlik Yaklasik 1.1 kg

Malzeme- Govde | Dakim aliminyum, krom ve plastik kaplamali
ler

Paslanmaz celik

I Talep Gzerine uzatilmis sicaklik aralig

EB 8359-1 TR

11




Dizayn ve Calisma Prensibi

3.3 mm cinsinden boyutlar
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4 Hazirlhk tedbirleri

Gonderiyi aldiktan sonra asagidaki adimlari
izleyin:

1. Teslimat kapsamini kontrol edin. Teslim
edilenleri, irsaliyede yazanlar ile karsi-
lastirin.

2. Tasima sirasinda hasar gorip
gormedigini tespit etmek icin gonderiyi
kontrol edin. Varsa tasima hasarlarini

bildirin.

4.1 Ambalajdan ¢lkarma

O DiKKAT

Yabanci parcaciklarin girmesi nedeniyle po-
zisyoner icin hasar riski.

Montajin ve calistirmanin hemen oncesine
kadar ambalaiji ve koruyucu filmi/koruyucu
kapaklari ¢ikarmayin.

1. Pozisyonerin ambalajini gikarin.

2. Ambalaiji gegerli mevzuata gore bertaraf
edin.

4.2 Tasima

—  Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be) karsi koruyun.

- Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.

— lzin verilen ortam sicakligina bagli ola-
rak nakliye sicakligina uyun (su bolim-
deki teknik verilere bakin: 3.2).

Hazirhk tedbirleri

4.3 Depolama

O DIiKKAT

Yanls depolama nedeniyle pozisyonerde

hasar riski.

— Depolama talimatlarina uyun.

— Uzun siire depolamaktan kaginin.

— Farkli depolama kosullari veya uzun
depolama siireleri icin SAMSON ile
iletisime gegin.

Depolama talimatlari

— Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be, sok, titresim) karsi koruyun.

— Korozyon korumasina (kaplama) zarar
vermeyin.

— Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.
Nemli ortamlarda yogusmay: onleyin.
Gerekirse bir kurutma maddesinden ve-
ya 1sitma yonteminden yararlanin.

— lzin verilen ortam sicakligina bagli ola-
rak depolama sicakligina uyun (su bo-
[tmdeki teknik verilere bakin: 3.2).

— Pozisyoneri kapagi kapali olacak sekilde
muhafaza edin.

- Pndmatik baglantilart mihirleyin.

EB 8359-1 TR
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Montaj ve ¢alistirma

5 Montaqj ve ¢alistirma

Pozisyoneri yoke baglantili vanalara takmak
icin montaj parcalari (siparis no. 1400-
5745) kullanilir. Cubuk tipi yoke baglantila-
rina (sttunlar) sahip vanalar igin montaj kiti
(siparis no. 1400-5745) ve ek olarak montaj
kiti (siparis no. 1400-5342) gereklidir (bkz.
sayfa 10).

Pozisyoner vananin her iki tarafina da taki-
labildiginden, fiziksel konum (sol veya sag
baglanti) gercek baglantidan once belirlen-
melidir.

= Bkz Fig. 5 ila Fig. 8 sayfa 17.

5.1 Dokim yoke baglantili va-
naya baglanti

1. Vidalari (21) kullanarak plakay (20) va-

nanin govde konektorine (22) sabitleyin.

2. Pozisyoner kapagini sokin ve sabitleme
vidasini (15) kullanarak pozisyoneri va-
na yoke baglantisina sabitleyin. Pimin
(2) tel kayisin icinden gegirildiginden ve
sonug olarak plakaya (20) kenetlendi-
ginden emin olun.

5.2 Cubuk tipi yoke baglantil
vanaya baglanti

1. Plakayi (20), vidalari (21) kullanarak
klape milinin (23) hareket gostergesine
(24) ortalanmamis olarak sabitleyin.

2. Hem destegi (28) hem de sikistirma pla-
kasini (26) cubugun (27) iizerine yerles-
tirin ve hafifce sabitleyin. Vana, vana
hareketinin yarisindayken hem plakanin
(20) hem de destegin (28) merkezi hiza-
lanana kadar destegi hareket ettirin.

3. Destegi ve sikistirma plakasini sikica sa-
bitleyin.

4. Sabitleme vidasini (15) kullanarak pozis-
yoneri destege monte edin. Pimin (2) fel
kayisin icinden gecirildiginden ve sonug
olarak plakaya (20) kenetlendiginden
emin olun.

5.3 Muhafaza kapag

Pozisyoneri taktiktan sonra, vana takildigin-
da muhafaza kapaginin havalandirma deli-
ginin asagiya baktigindan emin olun.

Fig. 3 ve Fig. 4 icin gosterge metni

1 Kol

2 Pim

2,1 Somun

15 Sabitleme vidasi
20  Plaka

21 Vida

22 Mil baglantisi
23 Klape mili

24 Strok géstergesi
26 Sikishirma plakasi
27 Cubuk (situn)

28  Destek

14
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Montaj ve ¢alistirma

|
jis
.]é-]
=l
A
¥

15 1 20 2 21 21 22 23
Sek. 3: Yoke baglantilari olan vanalara baglanti (NAMUR kiris)

15 1 28 27 26 20 2.1

21 24 23

Sek. 4: Cubuk tipi yoke baglantili vanalara baglanti
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Montaj ve ¢alistirma

5.4 Pnématik baglantilar

Pnomatik baglantilar istege bagh olarak
NPT veya ISO 288/1-G disli bir delik olarak

tasarlanmstir.

Metal veya bakir borular ile plastik hortum-
lar igin standart baglanti uglarini kullanabi-
lirsiniz.

O DIKKAT

Hava kalitesi gerekliliklerine uyulmamasi ne-

deniyle ariza riski.

- Sadece yag ve kir icermeyen kuru besleme
havasi kullanin.

— Giris basinci diisiirme istasyonlari igin ba-
kim talimatlarini okuyun.

- Bag“/cmtl borularinin icinde tikaniklik olma-
masina dikkat ediniz.

5.4.1 Basing gostergeleri

Pozisyoneri gorintilemek icin, besleme ha-
vasi ve sinyal basincina basing gostergeleri
monte etmenizi oneririz. Gerekli parca-

lar 10 sayfasinda listelenmistir.

5.4.2 Besleme basinci

Gerekli besleme havasi basinci, yay ayar sa-
hasina ve tahrik Unitesinin hareket yonine
baglidir (emniyet konumu hareketi).

Tezgah aralig, isim plakasinda ya tezgah
araligi ya da sinyal basinci araligi olarak
yazilir. Calisma yonu FA veya FE veya bir
sembol ile isaretlenmistir.

Tahrik Unitesi yay kapatan (FA)
Emniyet kapali

(glob ve agili vanalar icin)

Gerekli besleme basinci =

Ust tezgah aralik degeri + 0.2 bar,
minimum 1.4 bar

Tahrik Unitesi yay acan (FE)
Emniyet acik

(glob ve agili vanalar icin)

Siki kapanan valfler igin maksimum sinyal

basinci pst,, kabaca su sekilde hesaplanir:
2. 0.
ps"mcx = F + dn—Ap [bor]
4-A
d = Yuvacapi[em]

Ap = Vana izerindeki fark basing [bar]
A = Tahrik Unitesi alani [cm?]
F = Tahrik nitesinin Ust yay ayar sahasi

degeri [bar]

Herhangi bir sey belirtilmemisse asagidaki
gibi hesaplayin:

Gerekli besleme basinci =

Ust tezgah aralik degeri + 1 bar,

Pozisyoner cikis basinci, Fig. 5 ila Fig. 8'de
gosterildigi gibi tahrik Unitesinin Ust veya alt
diyafram muhafazasina yonlendirilir

16
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6 Pozisyonerin ¢alistiriimasi

6.1 Pozisyonerin ve tahrik Gni-
tesinin belirlenmesi

Tahrik Gnitesinin dizenlenmesi, pozisyonerin
montaj konumu, referans degiskeni ve galis-
ma yonu

= Bkz Fig. 5 ila Fig. 8

Daha sonra herhangi bir degisiklik yapildi-
ginda, drnegin pozisyoner kontrol dongusu-
nin ¢alisma yoninin tersine gevrilmesi veya

Pozisyonerin ¢alistinlmasi

emniyet konumu hareketinin "mil iten tahrik
Unitesi" yerine "mil geken tahrik Unitesi" ola-
rak degistirilmesi veya tam tersi gibi durum-
larda, pozisyonerin montaj konumu buna
gore degistirilmelidir.

Tahrik Gnitesi yay kapatan (FA)

Sek. 5: Calisma yoni << Sol baglant

b

’ Pst
2012 [*

145© w

Plakanin (20) altinda bulunan kol (1)

Sek. 6: Calisma yoni <> Sag baglant:

Tahrik Gnitesi yay acan (FE)

‘PT
s

() %4

Sek. 7: Calisma yoni << Sag baglant:

P

[T
w K}
=[8j=s

Sek. 8: Calisma yoni <> Sol baglant

J
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Pozisyonerin ¢alistinlmasi

6.1.1 Calisma yéninin belir-
lenmesi ve degistirilmesi

Artan bir giris sinyali (referans degiskeni)
icin, pg sinyal basinci artan (dogrudan ey-
lem <<) veya azalan (ters eylem <>) olabilir.
Benzer sekilde, referans degisken azaldikga,
sinyal basinci azalabilir (dogrudan eylem
<<) veya artabilir (ters eylem <>).

Menteseli kanateik p|c1kc15| zerinde, calisma
yoni sembollerle gosterilir (dogrudan <<,
ters <>). Menteseli kanak;lk p|akdsm|n konu-
muna bagh olarak, ayarlanan ¢alisma yoni
ve ilgili sembol gorinir durumdadir.

Gerekli calisma yoni gorinir sembole karsi-

lik gelmiyorsa veya ¢alisma yonu degistirile-

cekse, asagidaki sekilde hareket edin:

1. Kapak plakasi Gzerindeki her iki viday
sokiin ve nozul blogunu kapak plakasi ile

birlikte kaldirin.

2. Nozul blogunu 180° dondurerek kapak
plakasi ile birlikte yeniden takin ve yeni-
den sabitleyin.

Nozul blogunun ve menteseli kanateik plaka-
sinin Fig. 10'da gosterildigi gibi hissedici pi-
min Ustinde veya altinda dogru sekilde yer-

lestirildiginden emin olun.

Pozisyoner ve tahrik Unitesinin baslangigta
belirlenen dizeninden sonra ¢alisma yonu
degistirilecekse, pozisyonerin farkli bir yere
monte edilmesi ve nozul blogunun dondiril-
mesi gerektigine dikkat edin.

Kolun (1) ve plakanin (20), "plakanin Ust kis-
minda bulunan kol" veya "plakanin alt kis-
minda bulunan kol" konumlarinin dogru ol-
dugundan emin olun (Fig. 5ilaFig. 8).

18
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Pozisyonerin ¢alistinlmasi

Calisma yoni artan/artan (dogrudan <<)
menteseli kanateik plakasinin Ustindeki hissedici pim hissedici pimin Uzerindeki menteseli kanateik

Calisma yoni artan/azalan (ters <>)

plakasi
Aralik yay: 7 - 7
Kapak plaka- \f T ‘F T
si | |
i i \ .
[ [
Noziil bloka- ﬁ
i H<>0 O,
Y
L J
I 2/ 7/
Hissedici isaret Menteseli kapak-
pim cik levhasi
Sek. 10: Noziil blogunun konumu, kapak plakasi cikarilmis
100% 100%
AN
\
<> \ << <> <<
\
\
\
\
A %
0% % -
Hore” 0,2 1 bar Harekei 02 1 bar
Referans degiskeni Vana 2 |« Vana'l
Giris sinyali and ‘—‘ ‘
KT N il Olis bant
Sek. 11z Normal isletme Sek. 12: Bolinmiis aralikli calisma, zit yonlerde calisan

iki valf
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Pozisyonerin ¢alistinlmasi

6.2 Baslangic noktasi ve refe-
rans degiskeni

Takili kol ve pozisyonerin takili aralik yay,
Table 1'teki gibi nominal vana hareketi ve
referans degisken (giris sinyali) degerlerine
atanir.

Normal calismada referans degisken aralig:
% 100 = 0,8 bar'dir. Ornegin %50 = 0,4
bar gibi daha kiscik bir aciklik ya|n|zcc1 bo-
[inmis aralikli ¢alisma igin gereklidir

(Fig. 12).

Aralik yayr degistirilerek agiklik degistirilebi-
lir (b&lum 6.4).

Pozisyonerde ayarlamalar yapilirken, hare-
ket referans degiskene uyarlanmali ve bunun
tersi de yapiimalidir.

Referans degiskenle, drnegin 0,2 ila 1 bar,
vana tim hareket araligi boyunca %0 ila
100 arasinda hareket etmelidir.

Bu durumda baslangig noktasi 0,2 bar ve Ust
aralik degeri 1 bardir.

Bolinmis aralikl calismada, kontrolér cikis
sinyali iki kontrol valfini kontrol etmek igin
kullanilir ve valflerin her biri giris sinyali ara-
liginin yarisinda tim hareket araliklar bo-
yunca hareket edecek sekilde bolinir (Srne-
gin, birinci valf 0,2 ila 0,6 bar'a, ikinci valf
0,6 ila 1 bar'a ayarlanir). Ust Gste binmeyi
onlemek icin, Fig. 12'da gosterildigi gibi
0,05 bar'lik bir 6li banta izin verilmelidir.
Baslangic noktasi (sifir) vidadan (4) ayarla-
nir; referans degisken araligi, yani Ust aralik
degeri pimden (2) ayarlanir.

6.3 Vana izerindeki pozisyo-
neri monte ettikten sonra
yapilan ayarlamalar

Kontrol sinyali girisini, bir uzaktan ayarlayici
ve bir basing gostergesi kullanarak maksi-
mum 1,5 bar'lik bir basingli hava kaynagina
baglayin.

Besleme havasini besleme girisine (besleme
9) baglayin.

6.3.1 Hava dagitiminin (hacim
kisitlamasi Q) ve oransal
bant Xp'nin ayarlanmasi

1. Hacim kisitlamasini (14) gerekli konum-
landirma hizinin izin verdigi kadar ka-
patin.

Aralik yayini () gidebildigi yere kadar

iterek konumlandirma hizini kontrol edin.

2. Giristeki referans degiskenini araliginin
yaklasik %50'sine ayarlayin. Ardindan,
sifir ayar vidasini (4) vana yaklasik %50
vana hareketine gelene kadar cevirin.

Xp kisitlamasini ayarlarken, Fig. 9'de goste-
rildigi gibi besleme basinci ile iliskisini goz-
lemleyin. Xp'nin 6nceden ayarlanmis degeri
yaklasik %3 olmalidir.

3. Aralik yayina (6) gidebildigi kadar kisa
bir sire basarak klape milinin salinim
egilimini kontrol edin.

Xp degeri, nemli bir asim meydana gel-
meden mimkin oldugunca kiigik olacak
sekilde ayarlanmalidir.

ilgili ayarlama ile ilgili dikkat etmeniz
gereken noktalar:

= Baslangic noktasini ayarlomadan once
daima Xp kisitlamasini ayarlayin.

20
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= Baslangic noktasi kaymasi durumunda
(8rn. kisitlama ayarinda veya besleme
basincinda sonradan yapilan bir degisik-
lik nedeniyle), baslangig noktasi ayarini
kontrol edin ve yeniden ayarlayin.

=2 Xp kisitlamasinin ayar aralig gosterge 1.
ve durdurucu tarafindan bir turla sinir-
landinlmistir (Fig. 9). Gostergeyi gikar-

Pozisyonerin ¢alistinlmasi

Sek. 9: Xp kisitlamasinin ayarlanmasi

Eger gosterge yanlislikla cikarilmissa, asagi-
daki gibi temel bir kalibrasyon gerceklestiri-
lebilir:

Hafif bir direnc hissedilene kadar orifisi
kc:pahn.

N

Bu konumdan, orifisi bir V4 tur acin.

3. Gosterge 0° konumunu gosterecek sekil-

mO)’InIZ.

180°
270° & 90°

e

Zul. Supply Alim.
Xp L1
[/;] 6 bar 3 bar 1,4 bar
T
3 S g =
il /
'I 4
0 - - - -
0 90°180°270°360° L

Tablo 1: Aralik yaylan

de plastik halkayr itin.
4. Orifisi 90° ile 180° arasinda ayarlayin.
5. Bolim 6.3.1'de belirtildigi gibi Xp'yi
ayarlayin.

Strok["n‘n:jafeﬂ Min./maks. strok [mm] | Referans degiskeni (giris sinyali) Aralik yay:

Kol I ile SAMSON vanalarin standart stroklari (40 ila 127 mm uzunlugunda)

. 100 % 1

15 7.5ia15 50 % 2

. 100 % 2

30 14ila 32 50% 3

60 30 ila 70 100 % 3
Kol | ve kol uzatmasi ile daha fazla hareket araligi (40 ila 200 mm uzunlukta)

. 100 % 1

20 7,5ila 26 50% 5

. 100 % 2

40 14 ila 50 50% 3

> 60 30 ila 90 100 % 3
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Pozisyonerin ¢alistinlmasi

6.3.2 Emniyet konumu hareketi
"mil iten" tahrik Gnitesi
icin ayarlar

Tahrik Unitesinin toplam kapatma kuvvetinin
vanaya etki ettiginden emin olmak icin asa-
gidaki adimlar izleyin:

= Dogrudan calisma yoni << ile:
baslangig noktasini 0,23 bar'a ayarlayin
(hofifce yikseltilmis).

> Ters calisma yénﬁnde <>: ba$|cmg|g
noktasini 0,97 bar'a ayarlayin (hafifce
alcaltilms).

Baslangi¢c noktasi (zero) érnegin: 0,23 bar

1. Sifir ayar vidasini (4) klape mili bekleme
konumundan ¢ikmaya baslayana kadar
cevirin (hareket gostergesine bakin).

2. Giris sinyalini 0 bar'a distrin ve yavas-
ca tekrar artirin. Klape milinin tam ola-
rak 0,23 bar'da hareket etmeye baslayip
baslamadigini kontrol edin ve gerekirse
dizeltin.

Ust aralik degeri (aralik) 6rn. 1 bar

3. Baslangic noktasi ayarlandiktan sonra,
giris sinyalini yukseltin. Tam 1 barda,
klape mili % 100 hareket etmis olarak
hareketsiz durmalidir (vanadaki hareket
gostergesini izleyin).

Ust aralik degeri yanssa, pimi (2) asa-
gidaki sekilde hareket ettirin:

4. lleri ydnde hareket
Kolucu = Strogu artirmak igin
Fulcrum = Strogu azaltmak igin

Giris sinyalini dizelttikten sonra, baslan-
gi¢ noktasini yeniden ayarlayin. Daha
sonra, Ust aralik degerini yeniden kontrol
edin.

Her iki deger de dogru olana kadar dizelt-
me prosediriny tekrarlayin.

Bir basing gostergesi mevcutsa, tahrik Unite-
sinin tam olarak 0,2 bar (¢alisma yoni <<)
veya tam olarak 1,0 bar (calisma yoni <>)
giris sinyalinde tamamen havalandirilip ha-
valandirilmadigini kontrol edin.

6.3.3 Tahrik Unitesi versiyo-
nunu "'mil iten'' olarak
ayarlama

Emniyet konumu hareketi"mil iten tahrik Gni-
tesi" olan bir tahrik tnitesi kullanildiginda,
diyafram haznesi, tesisteki yukari akis basin-
cina karsi vanayi sikica kapatacak kadar
yuksek bir sinyal basinci ile basinglandiril-
malidr.

2 Calisma yoni <<: Referans degiskeninin
Ust aralik degeri 1 bar

= Calisma yoni <>: Referans degiskeninin
alt aralik degeri 0.2 bar

Gerekli sinyal basinci ya pozisyoner
etiketinde belirtilmistir ya da 5.4.2

boliminde agiklandig gibi kabaca

hesaplanabilir.

Baslangi¢ noktasi (zero) érnegin: 1 bar

1. Basing ayarlayicisinda giris sinyalini 1
bar'a ayarlayin.
Baslangic noktasi ayar vidasini (4) vana
ilk konumundan hareket etmeye baslaya-
na kadar cevirin.

2. Giris sinyalini artirin ve yavasea tekrar 1
bar'a disirin. Vananin tam olarak 1,0
bar'da hareket etmeye baslayip basla-
madigini kontrol edin.
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Ba$|ang|c noktasi ayar|oma vidasindaki
herhangi bir sapmay: dizeltin (4).

= Valfin son konumundan daha erken ha-
reket etmesini saglamak icin saat yoni-
nin tersine gevirin

= Valfin son konumundan daha sonra ha-
reket etmesini saglamak icin saat yonin-
de cevirin

Ust aralik degeri (aralik) 6rn. 0,2 bar

3. Ba$|ang|c noktasi ayarlondlktan sonraq,
giris sinyalini basing ayarlayicisinda 0,2
bar'a yikseltin.

Tam 0,2 barda, klape mili % 100 hareket
etmis olarak hareketsiz durmalidir (vana-
daki hareket gostergesini izleyin).

4. Ust aralik degeri yanhssa, pimi (2) di-
zeltmek igin hareket ettirin. 1 bar yeni-
den ayarlayin ve basing gostergesi ge-
rekli sinyal basincini gosterene kadar
baslangi¢ noktasi ayar vidasini (4) cevi-
rin (ayrica bkz 5.4.2).

Basing gostergesi indirildikten sonra,
baslangig noktasini 0.97 bar'a ayarla-

yin.

6.4 Aralik yayinin degistiril-
mesi

Aralik degistirilecekse veya bolinmis aralik

calismasina gegilecekse aralik yayini asagi-

daki gibi degistirin (Fig. 1).

1. Aralik yayindaki viday: (7) gevirerek

agin. Altigen soketli viday (5) sckiin ve
kolu mil ile birlikte disari cekin.

Pozisyonerin ¢alistinlmasi

. Aralik yayini degistirin. Kolu saftla bir-

likte manson (3), pozisyoner muhafazasi
ve braket (6.1) icinden kaydirin.

. Aralik yayini vidayla sabitleyin (7).

. Vida (5) milin dizlestirilmis kismina otu-

rana kadar braketi ve mili hareket etti-

rin. Vidayi sikin (5). Kol (1) ile manson

(3) ve aralik yayi (¢) ile pozisyoner mu-
hafazasi arasinda 0,05 ila 0,15 mm

bosluk birakin.

EB 8359-1 TR
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Pnématik pozisyonerin giincellenmesi

7 Pndmatik pozisyonerin
guncellenmesi

Pnématik pozisyoner, bir donustirme kiti ile
Tip 4763 Elektropnomatik Pozisyonere do-
nusturilebilir.

Gerekli Tip 6109 veya Tip 6112i/p
modulinin yani sira (bkz.Fig. 13), ilgili
dénistirme kiti (baskili devre kartlari, kablo
rakoru ve montaj vidalari dahil) siparis
edilmelidir.

i Not:
Déniistiirilen Tip 4763 Pozisyoneri ile ilgili
detaylar icin, Montaj ve Calistirma Talimat-
larina bkz » EB 8359-2.

Tip 6109:

1. Baglanti plakasini (6) sokin ve sizdir-
mazlik elemani (7) ile birlikte cikarin.
Hortumu sokin (5).

2. Baglanti nipelini (4) muhafazadan cika-
rin.

3. i/p modilint baskili devre karti Gzerin-
deki konektor baglantisinin Gzerine itin.

4. Sizdirmazlik elemanini (7), altta, baskil
devre kartinin agikligina yerlestirin,
boylece modil takildiginda (Fig. 13'deki
kesikli cizgi) filtreli kisitlama (8) iki
muhafaza deliginden (besleme havasi)
en igtekinin Uzerinde sag tarafta yer alir.

5. Moduli ve baskili devre kartini muhafa-
zaya sabitleyin (modul igin iki vida, bas-

kili devre karti icin bir vida). Kablo rako-

runu (1) conta ile birlikie monte edin.

Tip 6112:

1. Tip 6109'daki 1 ve 2.adimlar igin agik-
landig sekilde ilerleyin.

2. i/p modilini baskili devre kartinin fisi-
ne yerlestirin ve yan terminal vidalarini
stkin.

3. Contalarin (10, 11) tabana dizgin
sekilde yerlestirilip yerlestirilmedigini
kontrol edin. Modul (Fig. 13'daki kesikli
cizgi) takildiginda, orifis ve filtreli conta,
iki muhafaza deliginden (besleme) en
ictekinin Uzerinde sag tarafta
bulunmalidir.

4. Modili ve baskili devre kartini muhafa-
zaya sabitleyin (modul igin iki vida, bas-
kili devre karti icin bir vida). Kablo rako-
runu (1) conta ile birlikie monte edin.

Sekil icin gosterge metni
Kablo rakoru

Baskili devre karti
i/p konvertdr modili
Baglanti nipeli
Hortum

Baglanti plakas
Sizdirmazlik elemani
Orifis

Conta

Kismali mihir

— = 0O NO>OUOA~AWN=—

— O
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Pnématik pozisyonerin giincellenmesi
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Tip 6109 i/p Konvertor

Sek. 13: Pozisyonerin donistiriilmesi

10 11

Tip 6112 i/p Konvertor
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Bakim

8 Bakim

i Not:

Pozisyoner, fabrikadan ¢ikmadan énce

SAMSON tarafindan kontrol edilmistir.

— SAMSON'un Satis Sonrasi Hizmetler
biriminden izin alinmadan bu talimatlarda
agiklanmayan bakim veya onarim
cahsmalari yapilirsa Griin garantisi
gecersiz hale gelir.

- Yalnizca Griiniin asil 6zelliklerine uygun se-

kilde SAMSON tarafindan iretilmis oriji-
nal yedek parcalari kullanin.

Tip 4765 Pozisyoner bakim gerektirmez.

= Yukari akis besleme havasi basing dissir-
me istasyonlarinin bakim talimatlarina
uyun.

8.1 lade nakliye hazirhgs
Cihazlarin SAMSON'a iadesi icin asagidaki
adimlari izleyin:

1. Kontrol vanasini isletme disina alin. ilgili
vana dokimanlarina bakin.

2. Pozisyoneri cikarin (bkz. bolim 9.2).

3. Websitemizde tarif edildigi sekilde de-
vam edin P> www.samsongroup.com >
Bq.lglm & Destek > Satis sonrasi Hizmeti
> Uriinlerin iadesi.
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9 Devreden cikarma ve sokme

O DiKkAT

Kapali déngi kontrolii kesintiye ugratilarak
siirec bozulur.

Proses devam ederken ve sadece kapatma
vanalarini kapatarak tesisi izole ettikten son-
ra pozisyoneri monte etmeyin.

9.1

Pozisyoneri sokmeden once devreden gikar-
mak icin hava beslemesini ve sinyal basinci-
ni ayirin ve kilitleyin.

Devreden ¢ikarma

9.2 Pozisyoneri ctkarma

1. Hava beslemesi ve sinyal basinci hatlari-
ni kesin.

2. Pozisyoneri cikarmak icin, pozisyoner
uzerindeki sabitleme vidasini gevsetin.

Devreden cikarma ve sokme

9.3 Hurdaya ayirma

Elektrikli ve elektronik ekipman
Ureticisi olarak, atik elektrikli
ekipman (stiftung ear) igin
Alman ulusal sicilinde kayitlyiz,
WEEE sicil no.: DE 62194439

= Yerel, ulusal ve uluslararasi atik mevzu-
atlarina uyun.

= Bilesenleri, yaglari ve tehlikeli maddeleri
diger ev atiklariniz ile birlikte hurdaya
ayirmayin.

Xt Ipucu
Talep izerine, iirini sokmek ve geri donis-

tiirmek icin bir servis saglayici gérevlendire-
biliriz.

EB 8359-1 TR
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Ek

10 Ek

10.1 Satis Sonrasi Hizmetler

Bakim veya onarim isleri ile ilgili olarak ya
da arizalar veya kusurlar ortaya ciktiginda
destek icin SAMSON'un satis sonrasi servisi
ile irtibata gegin.

E-posta adresi
Su e-posta adresi ile Satis Sonrasi Hizmetler
birimimize ulasabilirsiniz:

aftersalesservice@samsongroup.com

SAMSON AG ve yan kuruluslarinin adres-
leri

Dinya ¢apinda SAMSON AG'nin ve yan
kuruluslarinin, bayilerin ve servislerin adres
bilgilerini web sitemizde (www.sam-
songroup.com) veya tim SAMSON irin ka-
taloglarinda bulabilirsiniz.

Gerekli ozellikler

Litfen asagidaki detaylari da belirtiniz:

- Siparisteki siparis numarasi ve poz. nu-
marasl
— Tip, seri numarasi, cihaz versiyonu
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Weismillerstrafe 3 - 60314 Frankfurt am Main, Almanya
Telefon: +49 69 4009-0 - Faks: +49 69 4009-1507
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