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1 Information

1Information

Regulatoren TROVIS 6493 er en regulator styret af en mikroprocessor, og fleksibel software
beregnet til automatisering af industrielle anlaeg. Regulatoren er egnet til bade enkelte reguler-
ingskredse, samt til komplekse procesanlagg. Den fleksible softwareflade tillader reguleringsom-
stilling uden at hardwaren skal omkonfigureres. De indlasste funktioner kan altid til passes netop
Deres anlagy.

Denne manual (EB) beskriver regulatorens fulde funktioner. For at give Dem en god start, ger vi
Dem fortrolig med de amindelige funktioner. | kapitel 3 finder De samtlige funktioner og para-
metre. | kapitel 4 er vist hvilke funktioner, der er ngdvendige i udvalgte problemstillinger. An-
visninger af indbygning samt elektrisk tildutning finder De i henholdsvis kapitel 6 og 7.

Index findes bagest i manualen.

Advarsel!
Regulatoren bar kun monteres og betjenes af personel som er fortrolig med
produktets opbygning samt funktioner.

EB6493DA 3



2 Betjening 2.1 Displayet

2Betjening

| dette kapitel larer De at betjene regulatoren. Start med at &bne den foldede bagside, siledes at
De kan se billedet af regulatoren. Der er to niveauer med brug af tasterne og displayet; Drifts- og
konfigurationsniveau. Regulatorens funktioner fastleggges ved parametreringen og konfigura-
tonen. | Appendix A finder De parametrerings- og konfigurationstabeller.

| kapitel 2.6 gives et eksempel somillustrerer brugen af disse tabeller.

2.1Displayet

Alt efter hvilket niveau De har valgt, viser displayet falgende status (Se nr. pa omslagssiden)

Nr. Driftsniveau Betjeningsniveau

1 Reguleringsstarrelse X Betegnelser, indstillinger, og
funktionsvaardier samt

2 VaadierneW, W2, WE, Y €ller Xd parametre, finder Dei
Appendix A

3 Gramnsevaadirelsel 2 aktiv Visesikke

4 Trepunktsudgang - Visesikke

5 Gramsevaadireleel 1 aktiv Visesikke

6 Trepunktsudgang+ eller topunktsudgang Visesikke

7 Fejlmelding (Kapitel 3.1.3) Visesikke

8 Handsymbol ved manuel betjening, Visesikke

Automatisk drift uden symbol
9 @ Tryk padennetast kontinuerligt, og der vises % og 7N anvendestil at vise

W, W2, WE, Y dller Xd%i displayet. Den aktuelle Mi/max vaadier af forskellige
parametre.

vardi sesi (2)
W2 og WE dog kun nér disseer aktive. Sekapitel 3.2.1

10 Bjadkevisning af Xdi procent Visesikke

4 EB6493DA



2.2 Tasterne

2.2Tasterne

Regulatoren betjener De med kun 6 taster.

Tast Funktioni driftsniveau

2 Betjening

Funktion i betjeningsniveau

Proram me Tillader adgangtil opsagning.

ringstaste
(gul) Aktiverer enny variabel, nar symbolet
E] (W, WE eller W2) blinker i displayet (9)

Tillader parameter aandringer
(Displayet blinker)

Godkender nyt funktions- eller
parameter setpunkt. (Displayet
blinker ikkelaangere)

Godkend Valg af nederstedisplayvisning:
@ W  internsetpunkt 1,
W2* intern setpunkt 2,
WE* extern setpunkt,
Y  kontinuert udgangssignal,
Xd% Reguleringsdifferens
*:Kunvedforudvagt (Side.22)

Godkender adgang til
parametrering.

Manuel/Auto- Skifter mellem manuel og automatik funktion
matik-Taste  Manuel funktion visesved symbolet X\

Ingen funktion

Cursortaster  Andring af W og WE nér dissevisesi det

@ @ nederstedisplay.

I manuel drift og nér“Y” visesi nederste
display: Manuel styring af udgangssignal.

Skift mellem hovedgrupperne,
funktioner, indstillinger og
parametre.

AEndring af parametre.

Reset-taste  Viser den aktuelle dbningsgrad.

Reset til forrigeniveau.
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2 Betjening

2.3 Driftsniveau

Ved driftsniveau kan De:

2.3 Driftsniveau

NB!

-Sevariablerne: W, W2, WE,
Y, Xd

Denneindtil at den
anskedevariabel vises.

W2 og WE viseskun, nér at
SETPer aktiveret.
Sekap.3.2.1

-AEndre setpunkt

-Vha. dennetast kan De
andredet setpkt. (W,
W2 eller WE) somvises
i displayet. Tryk pa
programmeringstasten.

Vedinaktiv visning af setpunkt
vises; W, W2 eller WE.
Hvorimod blinker deikkenér
deer aktive.

-/Endre deinterne setpunkter
W eller W2,

Tryk padennetast indtil
W eller W2 vises.
Herefter kan Deamdre
vaadienvha.
cursortasterne.

Nyevaadier accepteresstraks.
Det er ikke ngdvendigt at
godkendedisse.

-Skift til manuel drift.

RN 80 & @ ;

Manuel/Automatik-
taste.

Med dennetast skifter De
mellem manuel og automati sk
drift.

-AEndreudgangssignal

Manuel/Automatik-
taste, Y visesi displayet.
Vaadienaf Y kan
andresvha.
cursortasterne.

-Aktiverer parametrering og
konfigurationsdelen

RSEDY

Programmeringstasten

Tryk ikke padennenar at W,
W2 eller WE blinker. Sa
indtaster Deen ny vaadi.
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2.4 Betjening 2 Betjening

2.4 Betjening

| dette afsnit indstilles paramtre og konfigurationsdelene. Ved at trykke patast (11) ryger De di-
rekteind i programmeringsdelen. Her kan de indtaste de anskede/aandrede vaardier gjeblikkeligt.
Funktionerne er opdelt som flg.:

IN (Indgang)

SETP (Setpunkt)

CNTR (Reguleringsstruktur og funktioner)

ouT (Udgang)

ALRM (Alarmfunktion)

AUX (Tillaegsfunktion)

TUNE (Selvtuning)

I-O (Visning af procesdata)
Parametrene er altid tilknyttede den tast som detilhgrer. Dvs. at De dtid kan trykke (Evt. kon-

tinuerligt) pé.@, og Devil kommeind i netop den funktion som De gnsker.

I Appendix A findes en oversigt over alle regulatorens funktioner. | disse tabeller stir hovedgrup-
perne og deres funktioner med setpunkt i venstre kolonne, og de tilhgrende parametrei hgjre
side. Ved hjadp af disse tabeller kan De hurtigt finde rundt i regulatorens mange funktioner.

Men husk altid falgende:

De bevagger Dem altid fra venstre mod hgjre (Spaltevis) nar De bruger tasten D For revers

funktion anvendes tasten;.

Koden (KEY) vil kun skulle anvendes ved aandring at ét parameter. Dvs. at hvis De skal andre
flere paramtre ved én betjening, skal De kun angive koden én gang.

Hgjre side af tabellen (parametrene), amdres vha. tasten; @ . Tryk evt. flere gange, indtil at den
gnskede funktion fremkommer.
For at komme fragvretil nedre del af programmeringsfladen, anvendes cursortastene

4] gV,

| kapitel 2.6 vises et eksempel pé dette.
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2 Betjening 25Kode

2.5Kode

Kode anvendes ved andring af deindtastede data.

Regulatoren kan kare bade med og uden kode.

Hver gang De gnsker at andre en funktion eller et parameter, vil De blive spurgt om koden.
Her skal De gare som flg.:

Tast Displayet viser Bemaerk

KEY blinker .
Indtast koden.

HvisDeikkehar kodet regulatoren, kanDe
springenaest trin over.

NB: Nér displayet er somvist her, kan Dealtid

andrekoden.
@ KEY bliner.
Indtast koden.
elg’r | dette eksempel 12.
D HvisDehar valgt denrigtigekode, blinker denvalgtefunktioni displayet. Hvis
denforkertekodeindtastes, viseset 1-tal i gverstedisplay, for atillustrereat

regulatoren er kodet.
Indtast denrigtigekode, eller afbryd med tasten

Andring af koden

De kan atid andre koden, eller vadge at kere helt uden. Dette kan atid gares vha. den service-
kode som findes pa side 91. For at hindre misbrug, bar De klippe tallet ud, eller gere det
uleeseligt.

Ggar som flg. for at aandre koden:
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25Kode

Tast:

Displayet viser

2 Betjening

Bemaark

Deeri driftsniveau.
Displayet ser ud som dette.

KEY blinker.

NB: Nér displayet er somvist, kan koden altid
andres.

KEY blinker.
Indtast servicekoden.
Seevt.side9l.

Dehar godkendt servicekoden, og der vises
KEYP | den gverstedel af displayet vises
nuvaaendekode. Defirestreger illustrerer drift
uden kode.

Indtast den nye gnskede kode.
—— hvisdeikke gnsker kode. | dette eksempel
er koden 12.
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2 Betjening 2.6 Eksempel pa parametrering og konfigurering

Tast: Displayet viser Bemaerk

De har nu godkendt den nyekode, og gér
herefter til den gnskedefunktion eller
parameter. | detteeksempel vadges
signalomrdde  0-20mA.

2.6 Eksempel pa parametrering og konfigurering

| dette kapitel larer De gennem et eksempel at indstille regulatoren til drift.

De starste problemer ved indstilling er altid at finde de indstillinger der skal til, for at regulatoren
kan kare optimalt.

Funktionsoversigter findesi Appendix A-B-C bagest i manualen.

Dette eksempel er en PID-regulering. Den er tilherende gruppe C.PID, som findesi hovedgrup-
pen CNTR.

N&r De ved hvilken hovedgruppe De skal foretage aandringer i og hvilke andringer som skal fore-
tages, kan De blot gereflg.:

Tast Displayet viser Dettesker

Debefinder Dem padriftsniveau.

Dehar &bnet opsaaningen. | displayet visesden
farstehovedgruppe I N. Hovedgrupper vises
atidi énlinje. Deer nui farstekolonnei
Appendix A.
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2.6 Eksempel pa parametrering og konfigurering 2 Betjening

Tast Displayet viser Dettesker

@ _— Debladrer ned gennem hovedgrupperne( |
-indtil & tabelleni Appendix A bevager DeDemfratop

CNTRvisesi til bund), indtil CNTR nées. Her indstiller De

displayet.

overgangsfunktionen.

Dehar &bnet hovedgruppen CNTR, og stér i
konfiguration-CO-.

Displayet viser denfarstefunktion C.PID,
“overgangsfunktionen”, altsdden funktion vi
har brug for i dette eksempel.

Dehar nu bevagget Dem endnu et skridt mod
hgjrei tabellen, og ser nu den aktuelleindstil-
ling; Pl-overgangsfunktionen.
Denneindstilling skal eandrestil PID-
overgangsfunktionen.

KEY blinker.

Her skal kodenindtastes (Key). Dettefrem-
kommer n&r Deferste gang skal aandreen
funktion. Dvs. at Deikke skal indtaste dette ved
yderligere sndringer padetteniveau i
opsagningen. | tilfeddeaf at Dearbejder uden
kode, vil detteikkevaae aktuelt.

Kz

Kar vha. af cursortastenindtil Denér den
gnskede kode.
| dette eksempel 27.
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2 Betjening

Tast

Displayet viser

2.6 Eksempel pa parametrering og konfigurering

Dettesker

HvisDehar indtastet denrigtigekode, vises
venstrebillede. Hvisikke, vil Deblive spurgt
omkodenigen. Den gverstedel blinker, og
illustrerer herved at Dekan aandrefunktionen. |
tabellen har De bevagget Dem endnu et skridt
mod hgjre, og er ndet til,
“Opsaaningsindstillinger”.

Den gverstedel blinker.

Vadg vha. cursortasten den gnskedeindstilling,
hvor vi i dette eksempel vil eandrefraPI- til
PID-regulering.

Bekrad't den nyeindstilling med programtasten.
Den gverstedel blinker ikkelaangere. Denfarste
del af programmeringen er hermed faadig.

Nu skal parametrerne; KP, TN og TV andres.
Degeresi parametreringsdelen.

Ved at trykke paval gtasten dbner De
parametreringen. | tabellener Denui farste
kolonne p&den hgjreside.

Det nederstedisplay viser skiftevisC.PID og
CPYP

12 EB6493DA
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2.6 Eksempel pa parametrering og konfigurering 2 Betjening

Tast

Displayet viser

Dettesker

KPblinker, dvs. at De kan andre denne
parameter.

Angiv enny vazdi for KP.
| detteeksempel 1,5. Den gverstedel bliver ved
med at blinke.

Dehar godkendt den nye Kp-vaadi. Den gverste
displaydel blinker ikkemere.

Det naeste parameter visesi displayet. Denneog
degvrigeparametrei det grafelt endres pa
sammeméadesomKp

billedefrem-
kommer

Deer nutilbagei driftsdelen. Regulatoren karer
nui manuel drift, hvilketillustreres af dette

symbol N\,
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3 Regulatorens funktioner 3.1 IN Indgangsfunktioner

3 Regulatorens funktioner

| dette kapitel beskrives alle funktioner under opsagningen. Det forudsaetes nu at De er fortrolig
med regulatorens grundopbygning, og aandring af dennes funktioner samt parametre.
Regulatoren har 8 hovedgrupper; IN, SETP, CNTR, OUT, ALRM, AUX, TUNE og I-O. Hver
enkelt af kapitlerne 3.1 til 3.8 er opdelt til hver hovedgruppe. Hovedgrupperne har forskellige
funktioner, som kan identificeres ved -CO- i gverste diplaydel. Funktionerne er forklaret i un-
derkapitlerne (F.eks. 3.1.1), hvor De hurtigt vil kunne finde frem til den enskede funktion. Hver
funktion har flere indstillingsvarianter, som er magkede med en grafirkant i denne manual. Hvis
der findes flere mulige indstillinger til en parameter, vil disse blive forklaret.

Vaadierne for de enkelte parametre samt vegksindstillinger, finder Dei Appendix A.

3.1IN Indgangsfunktioner

| denne hovedgruppe fastlaggges alle funktioner vedr. analogindgangene Inl og In2. De bestem-
mer her det gnskede indgangssignal, samt variablerne X og WE. Herudover kan De ogsa
fastlesgge omradet for begge variabler. Desuden kan De fa en visning af maleomradet, samt fil-
trer X og WE. Den indbyggede funktionsgenerator aktiveresligeledesi dette punkt.

3.1.1IN1 Indgangssignal IN1

Med denne funktion fastleggges analogsignalet In1.
Disse vaadier skal altid ved ges som absolutte vaadier.
De kan vedge mellem:

0-20 mA 0til 20 mA-Indgang

4-20 mA 4til 20 mA-Indgang

0-10V 0til 10V Indgang

2-10V 2til 10V Indgang
Parametre som skal scttes:
X IN1 Nedre omrédei fysisk veadi.

AIN1 @vre omrédei fysisk veadi.
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3 Regulatorens funktioner

3.1IN Indgangsfunktioner
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3 Regulatorens funktioner 3.1 IN Indgangsfunktioner

3.1.21N2 Indgangssignal IN2

Med denne funktion fastlaagges det anal oge indgangssignal In2. Omradet for dette skal speci-
ficeres som beskrevet nedenfor. Ved indgang 0-1000 Ohm, defineres det enskede omrade med
M |N2og ~IN2.
Vadg mellem:

100 PT Pt 100 Fgler —100 his500 °C

1000 PT Pt 1000 Fgler —100 bis 500 °C

100 NI Ni 100 Faler —100 his500 °C

1000 NI Ni 1000 Fgler —60 his250 °C

0-1KOHM 0til 1000 Q Indgang
Parametre som skal sattes:
M N2 Nedre omrédei fysisk veadi

RIN2 @vre omradei fysisk veardi

3.1.3MEASMeéeding fra analogindgang 1 og 2

Med denne funktion fastlaggges hvorvidt der anskes melding af overskridelse af avre- og nedre
gransevaadier:
De kan vedge mellem falgende:

oFF ME.MO Ingen melding

In1 ME.MO Melding fraanalogindgang IN1

In2 ME.MO Melding af IN2

ALL ME.MO Mélding af begge analoge indgange IN1 og IN2

Melding om eventuel overskridelse af de fastsatte veardier, illustreres af symbolet '\
Derudover blinker flg. melding i gverste displaydel “ __ 01" ved overskridelse af gvre vaadi, og
" ul" ved overskridelse af nedre vaardi p&analogindgang 1 eller analogindgang 1 og 2. Ved
overskridelse af indgang 2, vises” _ 02" dler “__u2".

Ved enhver overskridelse kan regulatoren til hver en tid tvinges til manuel drift.

Sekapitel 3.1.4.

3.1.4MAN SKift til manuel betjening ved driftsfel

Med denne funktion bestemmer De hvorvidt der skal omstillestil manuel betjening i tilfadde af
driftsfejl. Denne funktion traeder kun i kraft nér funktionen MEAS er aktiv. Se kapitel 3.1.3.

Manuel betjening illustreres altid af symbolet X\,
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3.1IN Indgangsfunktioner 3 Regulatorens funktioner

De kan vedge mellem fglgende:
OFF FAIL  Intet skift til manuel betjening ved fejl.
FO1 FAIL  Skift til manuel betjening med 2.udgang Y 1K1
FO2 FAIL  Skift til manuel betjening med sidste udagngsvaardi.
Parameter som skal sattes:
Y1K1 2.Udgang
Bemaerk:
Y 1K1 aktiveres ved overskridelse kun nér regulatoren er i automatik.
Parameteren Y 1K 1 kan ogsd indstillesi hovedgruppen OUT vha. funktionen SAFE samt i
hovedgruppen AUX med funktionen RE.CO. Sekapitel 3.4.1 0og 3.6.1.

3.1.5CLASTIilpasse X ogWE

Regulatoren arbejder internt med de analoge indgangssignaler W og WE. Med funktionen CLAS
analogindgangene IN1 og IN2. Som standard er X tilordnet analogindgang IN2, og WE anal o-
gindgang IN1.
Indstille X:

IN1 X X Indstiller analogindgang IN1

IN2 X X Indstiller analogindgang IN2
Indstiller WE:

IN1WE WE Indstiller analogindgang IN1

N2 WE WE Indstiller analogindgang IN2

3.1.6DI.FI Filtrering af X og WE

Denne funktion bestemmer hvorvidt X og/eller WE skal filtreres.
Det farste ordensfilter udglatter det valgte signal og daamper samtidigt hgjfrekvente forstyrrel ser
paindgangen. Tidskonstanten af Pt1- elementet fastleegger De med TS.X for indgangssignal X,
og TS.WE for indgangssignal WE. Tidskonstanten angivesi sekunder.
Filtrering af indgang X
oFF X Filtrering af indgang X inaktiv
on X Filtrering af indgang X aktiv
Filtrering af indgang WE
oFF WE Filtrering af indgang WE inaktiv
on WE Filtrering af indgang WE aktiv
Parametre som skal settes:
TS.X Tidskonstant X-Filter, i sekunder
TSWE Tidskonstant WE-Filter, i sekunder
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3 Regulatorens funktioner 3.1 IN Indgangsfunktioner

3.1.7SQR Radisering

Denne funktion tillader radisering af X og WE, sdledes at de f.eks. kan beregne et flow udfra dif-
ferenstrykket.

Vadg:

Radisering af X
oFF X Ingen radisering af Signal X
on X X radiseres

Radisering af WE
oFF WE Ingen radisering af Signal WE
on WE WE radiseres

3.1.8 FUNC Funktionalisering af X og WE

Denne funktion kan anvendes pa bade signal X og WE.

Vag:

Funktionalisering af X
oFF X Ingen funktionalisering af Signal X
on X X funktionaliseres

Funktionalisering af WE
oFF WE Ingen funktionalisering af Signal WE
on WE WE funktionaliseres.

Den indbyggede funktionsgenerator muligger en vaarditilpasning af signalerne for optimal slut-
linearitet. Til dette formal skal De karakterisere (Vha. 7 punkter) sammenhaangen mellem signal
E (X eller WE) og det nye an-
- skede udgangssignal E' (X’ el-

A ler WE). Erfaringsmaessigt
kender man den omtrentlige
vaadi.Den |etteste méde at ud-
vadge de 7 punkter pa, er ved

E at opstille dem i et koordinat-
—® | system (Seevt. fig.2). Ud-
vadg 7 pkt. sdledes at De kan
tegne en jaavn kurve. Punk-
terne for indgangssignal et
angives via parametrene K1X
til K7.X, og med parametrene
K1Y til K7.Y. Vagdierne er
MBA Onrédestart MBE Omrédeslut atid de fysiske enheder som;
°C, bar €eller %.

Y
K7.Y

K5.Y

KL.Y
MIN = Q= f~—=====—f-====——1 -

T ! T
IK1.X K5.X K6.X K7.X I
MBA MBE

-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

1

|
E

Fig. 2 : Eks. parameter funktionalisering
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3.1IN Indgangsfunktioner 3 Regulatorens funktioner

Selvom signalforlgbet kan beskrives med mindre end 7 punkter, skal der altid angives 7 punkter.
Med parametrene MIN og MAX fastlaggges udgangssignalets maleomréde E'.

Ved angivelse af begge parametre, opnas basis for en ngjagtig procentmaessig kalkulation.,
udregnet af softwaren.

Sifremt K1.Y eller K7.Y ikke stemmer overens med MIN og MAX, dvs. overskrider de fastsatte
gramnser, sadtes funktionaliseringssignalet konstant til K1.Y eller K7.Y. Regulatoren afslutter pa
denne méde kurven ved at generere rette linjer. (Sefig.2)

Hvis De har indtastet en starre udgangsvaadi end MAX eller mindre end MIN, sadtes vaardierne
automatisk til de hgjest tilladte MAX/MIN- vaadier.

Et eksempel pa dette finder Dei kapitel 4.3.

Henvisning:
Kurven afgraanses ikke af softwaren. Kurver med mere end et minimun og maximum er mulige.
Bemaak dog at en absissevaadi kun kan tillasgges en ordinatvaardi.

Parametre som skal sattes:

MIN Min. vaardi af udgangssignal

MAX Max. vaadi af udgangssignal

K1.X bisK7.X Indgangsvaadi for punkterne 1 til 7
K1.Y bisK7.Y Udgangsvaadi for punkterne 1til 7
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3 Regulatorens funktioner 3.2 SETP Setpunkt

3.2SETP Setpunkt

I denne hovedgruppe fastsadtes setpunkterne. Regulatoren har til fastvaardiregulering to interne
setpunkter; W og W2, hvor W2 farst skal aktiveres. (afsnit 3.2.1)

Som standard er regulatoren stillet til fastvaadiregulering.

Ved regulering med externt setpunkt skal WE farst aktiveres.

Indgangen WE kan dog ogsa, ved 3-punktsregulering, anvendes som indgang for en extern stil-
lingsmelding, ligesom den kan bruges som indgang ved feed-forward regulering.

Disse funktioner lagyges ligeledes fast i denne hovedgruppe.

Udover disse funktioner kan setpunkternes realveardi rampestyres.
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3 Regulatorens funktioner

3.2 SETP Setpunkt
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Bild 3 : Hovedgruppe SETP
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3 Regulatorens funktioner 3.2 SETP Setpunkt

3.21SPVA

Med denne funktion vad ger De hvilke setpunkter der skal vaae aktive: W, W2 og/eller WE. Nar
De aktiverer WE er det externe setpunkt automatisk aktiveret, undtagen ndr De vedger WE som
indgang for stillingstilbagemelding ved trepunktsdrift med extern tilbagemelding (FO1 WE), el-
ler ved feedforward regulering. | parametriringsdelen fastlasgger De det anskede setpunkt; (X
WINT, X WINT) . Omrédet kan De begramse med parameterne X WRAN og N WRAN Set-

punkterne kan kun lsegge mellem X WRAN og ”~ WRAN, dette gadder ogsa under
driftsdelen.
Vadg:
Internt setpunkt W
onwW Internt setpunkt W, altid aktivt
Parametre som skal seettes
W Internt setpunkt W

X WINT Nedre omréde for W, W2, WE

A WINT @vre omrade for W, W2, WE

X WRAN Begramsning W, W2, WE Nederste graanse
N WRAN Begramsning W, W2, WE @verste gramse

Internt setpunkt W2
oFF W2 Internt setpunkt W2 ikke aktiv
on W2 Internt setpunkt W2 aktiv
Parametre som skal seettes
w2 Internt setpunkt W2

Externt setpunkt WE
oFF WE Externt setpunkt - Ikke aktiv
on WE Externt setpunkt - Aktiv
FO1 WE WE Som indgang for extern tilbagemelding ved 3-punktsudgang
FO2 WE WE Som indgang ved feedforward regulering (WE visesi dette tilfedde ikke
i driftsdelen! Visning kuni I-O-delen Se Kap. 3.8.2)
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3.2 SETP Setpunkt 3 Regulatorens funktioner

3.22SP.FU

Med denne funktion kan De definere setpunktsrampen, og gennem den binaare indgang skifte set-

punktet.
Setpunktsrampen aandrer setpunktet med en konstant hastighed. Andres setpunktet,
toren denne aandring tidsmaessigt over ramper slledes at der undgas svingninger.

punktsrampe

Bild 4 : Setpunktsrampe

Vadg mellem:
Setpunktsrampe
oFF RAMP  Setpunktsrampe ikke aktiv
FO1 RAMP Setpunktsrampe Start med Bl 1 og aktuel vaadi
FO2 RAMP  Setpunktsrampe Start med Bl1 og WIRA
FO3 RAMP Setpunktsrampe aktiveret, Ingen startbetingel ser
Parametre som skal settes
TSRW Setpunktsrampens | gbetid i sekunder
WIRA Setpunktets startveardi i absolut vaadi

falger regula

Rampens transittid angives

wh ved TSRW. TSRW refererer
=~ WINT til hele det definerede
maleomréde, f.eks. X
Y WINT og X WINT.
2 /Endres et setpunkt W1 til Wo,
sder den aktuelle transittid
Wi - somyvigti fig.4 somtl. De
kan starte setpunktsrampen
_ WINT - viadet binage inputf og vadge
-~ tg —= t mellem to startveerdier. (Ak-
TSRW tuelle vaadi eller parameter
ANWNT  Onmrédesdut Wy Gammelt. setpunkt Wi RA)
M WINT  Omréde start Wo Nyt setpunkt
TSRW Gangtid for rampe t1 Faktiske gangtid for set-

Dekan, ved hjadp af den binaare indgang skifte mellem internt og eksternt setpunkt.

OmskifteW viaBl1
OFF CH.SP  Ingen omskiftning mellem internt setpunkt W(W2) og
eksternt WE
FO1 CH.SP Omskiftning mellem aktive interne setpunkt W(W2) og eksterne
WE viabinaze indgang BI 1.
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3 Regulatorens funktioner 3.3 CNTR Regulatorstruktur og funktioner

FO2 CH.SP  Omskiftning mellem internt setpunkt W og W2 via binagindganggang BI1. Er W2
aktiv, nér det binagre input sates, udfares der ingen funktion. Funktionen -CO- SP.VA bar
ikke sdtestil “on” for “WE"

NB: Det binage input kan have flere funktioner.

3.3CNTR Regulatorstruktur og funktioner

| dette af snit fastleegges reguleringsalgoritmen, si De kan fastlaagge tidsforhold, virkeretning,
sterrelser, samt evt. strukturaendringer. N&r De benytter indgang WE til en feedforward kompen-
sation, kan Detilknytte dette signal via parametre.Endelig har De den mulighed, at De under
handbetjening kan fastlaegge et arbejdspunkt som automatisk adderestil det i forvejen opndede ar-
bejdspunkt.

3.3.1C.PID Tidsforhold pa udgang

Med denne funktion fastlaegges regul eringsal goritmen. Regulatoren er fabriksindstillet til PI-
Regulering. | denne funktion stilles ogsa reguleringsparametrene. For kompensation for fejl kan
De fastlaggge dedzonen DZXD, i hvilken signalet ikke aandrer sig. Udover det kan de definere
gramnsevaadier for afvigel ser med parametrene X DZXD og 7N DZXD Disse minimum og
maximum-vaadier vil s blive brugt til kalkulation af udgangssignalet.

Vag:
P P-Regulering
PI PI-Regulering
PD PD-Regulering
PID PID-Regulering
PPI P21-Regulering
Parametre som skal sttes:
KP Proportional kofficient
TN Integraltid
TV D-tid
TVK1 D-Forstearkning
Y.PRE Y -Forstaakning
DzZXD Dgdzone

X~ DzZXD Fejlgramse - gverste
XN DzZXD Fejlgramse - nederste

24 EB 6493 DA



3 Regulatorens funktioner

3.3CNTR Regulatorstruktur og funktioner
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3 Regulatorens funktioner 3.3 CNTR Regulatorstruktur og funktioner

3.3.2SIGN Invertiering af Xd

Med denn funktion kan De vende virkeretningen..Ved multiplikation med -1 bliver et stigende
signal til et faldende, eller omvendt. Dermed aendres pa samme made udgangssignal et. Bemagk
den indstillede virkeretning i DIRE (Se kapitel 3.3.6) Der kan De ogsa aandre virkeretningen af
udgangssignalet.
Vadg mellem fglgende indstillinger:

dir.d Ingen invertering af Xd

ind Invertering af Xd

3.3.3D.PID Tilpasse D-L edsfunktion

Ved valgt regulering med D-led (Se kap. 3.3.1) kan De fastlagge forskellige indgange til D-Led-
det.
Har De valgt reguleringsdifferens, reagerer regulatoren pa en hurtig eendring af samtlige
indgangsstarrelser. Hvisindgangen er valgt, vil kun aandringer pa denne betinge et D-spring. An-
dringer pa de gvrige indgange er uvirksomme.
Vadg mellem:

FOLDP.YP D-Leddet koblet til reguleringsafvigelsen

FO2 DP.YP D-Leddet

3.3.4CH.CA Strukturomskiftning P(D)/PI (D)-Regulering

Strukturomskiftningsfunktionen tillader at regulatoren arbejder med forskellige reguleringsalgo-
ritmer og tidsforhold under forskellige driftsforhold.
Valg af strukturomskiftning er grundlagggende kun hensigtsmaessig, nér der er valgt regulering
med |-andel (Se kapitel 3.3.1)
Strukturomskiftning er afhaangig af fejlgremnse, setpunkt P-(f.eks PD) eller PI-(f.eks PID) er ak-
tive.
Det naevnte omréde fastl asgges gennem parametrene CLI.P og CLI.M. Fig.6 illustrerer dette for-
hold.
Vadg mellem faglgende muligheder:

OoFF CC.P  Ingen strukturomskiftning

FO1 CC.P  Strukturomskiftning ved fejlgramse

FO2 CC.P  Strukturomskiftning ved setpunkt
Parametre som skal sattes
CLI.P Maximale graanse for PI(D)-Regulering
CLI.M Minimale graanse for PI(D)-Regulering
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3.3CNTR Regulatorstruktur og funktioner 3 Regulatorens funktioner

3.3.5M.ADJ Indgtilling af arbejdspunkt ved manuel drift Ypip

Denne funktion tillader en arbejdspunktsindstilling ved manuel drift. Regulatoren er ikke
forudindstillet til denne funktion. For at aktivere denneindstilling geres flg.: Under manuel drift
sadter De &bningsgraden pa
den gnskede vaadi vha. cur-
sortasterneV ed omskiftning
til automatik gemmes den sid-
ste vaardi som arbejdspunkt.
Cupp———— PO Det gemte arbejdspunkt for-
bliver aktivt indtil ar-
bejdspunktsindstillingen
deaktiveres ved OFF MA.YP
eller et nyt arbejdspunkt defin-
eres under manuel drift.
¢ Deaktiveres arbejdspunktet
under manuel drift, gar venti-
lentil den tidligere beregnede
&bningsgrad indenfor ca.2 sek.

CUM$————————— — — — —

Bild 6 : Strukturomskiftning

Vadg mellem:
oFF MA.YP Deaktiver arbejdspunktsindstilling ved manuel drift Ypip
on MA.YP Aktiver arbgjdspunktsindstilling ved manuel drift Y pip

3.3.6 DIRE Abningsgradensvirkeretning

Abningsgraden kan invertere til fejlgremse eller direkte virkende. Denne virkeretning fastlssgges
direktei menuen DIRE. Bemagk at virkeretningen ogsa kan inverteresi menuen SIGN.
(Se kapitel 3.3.2)
Vadg mellem:
dir.d DI.AC Direkte virkeretning (Forudindstillet)
in.d DI.LAC Inverteret virkeretning
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3 Regulatorens funktioner 3.3 CNTR Regulatorstruktur og funktioner

3.3.7F.FOR Feedforward kompensation

Indgangen Wex kan De benytte til feedforwardkompensation (Se. Kapitel 3.2.1.) Kompensations-
starrelsen kan aandres med konstanter, og den resulterende vaardi findes ved formlen:
* (|Wex —FC.K1|) FC.K2 + FC.K3. Denne vazdi adderes fortegnsrigtigt til indgangen
FC.K1, FC.K2 og FC.K3 er konstanter der indtastes i parametreringsdelen. Kompensationen
fastlagggesi funktionen F.FOR

OoFF FECO Feedforward ikke aktiv (Forindstilling)

POSFECO Feedforward med positivt fortegn

nE6 FECO Feedforward med negativt fortegn
Parametre som skal seettes

FC.K1 Konstant for ovenstéende formel
FC.K2 Konstant for ovenstéende formel
FC.K3 Konstant for ovenstéende formel
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3.4 OUT Definition af udgang 3 Regulatorens funktioner

3.3.8AC.VA dge, scenke faktiske veerdi

Med denne funktion kan De gge og semke den faktiske vaadi.
Sa snart at den binagre output er aktiveret, tilknyttes indgangssignalet X additiv med parameteren
AV K1 . Den nyefaktiske vaardi benyttes satil regulering. Vaardien vises ogsdi den gverste dis-
playdel. Sdsnart at den binazre indgang er inaktiv, anvendes indgangssignalet X igen til reguler-
ing.
Parameteren AV.K 1 vises under parameterniveau i % i omrédet —110 bis 110 % .Ved at sadte .
B. AV.K1 til f.eks. 30 % forhgjes den gjeblikkelige X-Veaadi fra50 til 80 %
Med denne funktion kan De vad ge mellem faglgende:

oFF IN.DE Forhgje, saanke faktiske veardi deaktiveret

bil IN.DE Forhgje, Sanke faktiske vaadi viaBl1
Parametre som skal seettes
AV .K1 Kongtant i %
Bemaak: Den binage indgang kan have flere funktioner tildelt.

3.40UT Definition af udgang

| denne hovedgruppe fastlaggger De regul atorens udagngsfunktioner.De af stlasgger om regula-
toren skal arbejde med stigende eller faldende udgangssignal . De kan begramse udgangssignal et
samt definere ramper. De kan ogsa vad ge stigende udgange W, WE eller XD. Til brug for den
stigende udgang kan De adaptere matematisk. De fal dende udgange kan ogsa bruges som binagre-
outputs, for at signalisere afvigelser i processen. Falgende funktioner kan tilpasses
binagindgangen i denne hovedgruppe; blokering af udgangssignal, skifte mellem manuel- og
automatisk drift, starte udgangsrampe, eller 2 initialisering af dbningsgrad Y 1K 1.

3.4.1 SAFE Initialisering 2.Abningsgrad Y1K 1 ved Ypip

Vadger De denne funktion, sa gives nér at den binaare indgang aktiveres, en foruddefineret
abningsgrad pa reguleringsudgangen. Dette er parameteren Y 1K 1. Den indstillesi % i parame-
treringsdelen.

OFF SA.VA |kke aktiv

bil SA.VA Initialisering af Y 1K1 gennem binagindgang Bl1
Parametre som skal sadtes:
Y1K1 2.Abningsgrad i %
NB: Den binaae indgang kan have flere funktioner

3.4.2MA.AU Hand-Automatik -omskiftning

Hvis De har valgt bil, skifter regulatoren til manuel drift ved aktivering af den binagre input.
Samtidig |&ses Manuel/Automatik-tasten. Deaktiveres den binaare indagng, skifter regulatoren
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3 Regulatorens funktioner 3.4 OUT Definition af udgang

igen til automatik. Undtagelse: Hvis at regulatoren alerede er i handbetjening ved aktivering af
den binage indgang, s& forbliver den i handbetjening. Handbetjening symboliseres ved X\ .
Med denne funktion kan de vad ge mellem falgende muligheder:

OFF CH.MA Ikke aktiv

bil CH.MA Omskiftning gennem den binagre indgang Bl 1
NB: Den binazre indgang kan have flere funktioner.
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3 Regulatorens funktioner

3.4 OUT Definition af udgang
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Bild 7 : Hovedgruppe OUT
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3 Regulatorens funktioner 3.4 OUT Definition af udgang

3.4.3Y.LIM Begraensning af udgangssignal Y pip

Signalbegraansning er altid aktiv.

Med denne funktion kan De sadte min/max-udgangsvariablerne.
onLIl.YP Begramsning af udgangssignalet Y pid aktiv.
Parametre som skal settes:

Xy Minimal e bningsgrad

Ry Maximale dbningsgrad

3.4.4RAMP Abningsgradsrampe eller begransning af hastigheden af
abningsgradens eendring Ypip

Med denne funktion kan De lave en rampe for dbningen, eller begramse hastigheden af dbning-
spro-cessen. Dette er muligt for et stigende og/eller faldende udgangssignal .
En rampe er en andring af &bningsgraden med en konstant hastighed. Parameteren TSRA bestem-
mer | gbetiden af rampen, og
dermed hastigheden. Den be-
straeber sig paen 100% aan-
Yoo [%]) dring (Fig.8) Rampen startes
110- ved at aktivere den binagein-
100- put bil. Derved kan De vadge
om rampen skal starte med en-
, ten -10% eller parameteren
Y'hp_ | Y1RA. Handbetjening eller
strgmudfald til regulatoren
deaktiverer udgangsrampen.

YPID

f~a——— TSRA ———=

Bild 8 : Abningsrampe
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Yoo &
YPID

Ypp Y'hip

---- Ypp= Indgangssignal uden begramsning
— Y'pip= Udgangssignal med begramsning

Bild 9 : Begramsning af hastigheden for &bningsgraden

_100%
= TSRA

Vadg mellem falgende muligheder::
OFF RA.YP Ikke aktiv
FO1RA.YP Rampe, ndr BI1 er sat; Start med —10%,
FO2 RA.YP Rampe, ndr BI1 er sat; Start med parameter Y 1RA
FO3 RA.YP Begramsning ved faldende eller stigende dbning
FO4 RA.YP Begramsning ved stigende dbning
FO5 RA.YP Begramsning ved faldende &bning
Parametre som skal sattes:
TSRA Labetid for rampen
Y1RA Startvaardi for rampen
NB: Den binaae indgang kan have flere funktioner.

3 Regulatorens funktioner

Hastigheden af aandringen
kan De begramse ved
stigende eller faldende signal
(FO3 RA.YP) eller kun ved
faldende (FO5 RA.YP).
Abningsgraden i den/de be-
gramsede retning(er) men kun
maximalt sd hurtigt som para-
meteren TSRA tillader. Er
hastigheden mindre end den
definerede, virker begramsnin-
genikke. Fig.9illustrerer
dette.

Hastigheden for
abningsgraden , kan De
beregne ved hjadp af neden-
stéende formel:
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3 Regulatorens funktioner 3.4 OUT Definition af udgang

3.45BLOC Blokering af signal Ypip

Ved aktivering blokerer denne funktion signalet pa den binazre indgang Bl1. Den aktuelle vaadi
forbliver p& udgangen, sdlaange den binaere indgang er aktiv. Deaktiveres den igen, ophaeves blok-
eringen af udgangen, og regulatoren arbejder videre med det sidst beregnede udgangssignal .
Vadg mellem:

oFF BL.YP Ingen blokering af udgangssignal med binaa indgang (Forindstilling)

bil BL.YP Blokering af udgangssignal med binaa indgang Bl 1
NB: Den binaae kan have flere funktioner.

3.4.6 FUNC Funktionalisering af abningsgraden

Abningsgraden kan De funktionalisere ligesom starrelserne X og WE. Denne funktionalisering
forklaresi kapitel 3.1.8. Bemagk dog at vaardierne skal angivesi %.
Parameterne MIN og MAX er dog faste vaardier, og kan derfor ikke aandres.
Vag:
oFF FU.YP Ingen funktionalisering af &bningsgraden
on FU.YP Funktionalisering af dbningsgraden
Parametre som skal settes:
K1.X bisK7.X Indgangsveadi for pkt. 1til 7i %
K1Y bisK7.Y Udgangsvaxdi for pkt. 1 til 71 %

3.4.7Y.VA Omrade for udgang

Med denne funktion fastlaagger De omrédet for den stigende udgang:
oFFY Ingen stigende udgang
0-20 mA 0-20 mA-Udgang
4-20 mA 4-20 mA-Udgang
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3.4 OUT Definition af udgang 3 Regulatorens funktioner

3.4.8Y.SRC Tilpasse stigende udgang

Med denne funktion fastlasgger De om den stigende udgang skal anvendes som udgang (PID-
udgang), eller indgangene X eller WE, eller til fejl. Signalet kan ogsé overfarestil en printer.
onY.PID  Tilpassetil PID-udgang
onY.X ~til X-Indgang
onY.WE  ~til WE-Indgang Feedforward
onY.XD ~til signal Xd

3.49CALC Matematisk tilpasning af udgang Y

Med denne funktion kan De tilpasse udgangen matematisk, og evt tilslutte en printer.
Til dette anvendes fagende formel:

y' =+ ([Y-CA.K1|) CA.K2+CA K3

OoFF CA.Y Matematisk tilpasning ikke aktiv

POSCA.Y Matematisk tilpasning med positivt fortegn

nE6 CA.Y Matematisk tilpasning med negativt fortegn

onCAY Matematisk tilpasning uden betegnelse
Parametre som skal sxttes:

CA K1 Konstant for ovennaavnte formel i %
CA K2 Konstant for ovennaevnte formel (Indstilles ved stigende udgang > 0'!)
CA.K3 Konstant for ovennaavnte formel i %
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3.4.10C.OUT Konfiguration af 2- eller 3-punktsudgang

Med denne funktion vadger De mellem 2- eller 3-punktsudgang. Den aktive 2-punktsudgang
visesi displayet med symbolet B ved 3-punktsudgang vises Il ved aktiv udgang Y + og
B ved aktiv udgang Y- .
NB! Valg af disse punkter, har prioritet over instillingerne i funktionerne B.OUT (Se kap.3.4.11),
LIM1 og LIM2 (Sekap.3.5) Ved anvendelse af 3-punktsudgang, kan De ogsa anvende
binaarudgang eller gramseveaadirelaset. Ved anvendelse af 2-punktsudgang kan De ogsa anvende
funktionerne ved binaerudgang BO2 eller gramseveaardirelaset L2.
De kan ved ge mellem fglgende muligheder:

OoFF 2/3S.  Ingen 2- eller 3-punktsudgang

on 2.STP  2-punktsudgang

i.Fb 3.STP  3-punktsudgang med intern tilbagemelding

E.Fb 3.STP 3-punktsudgang med extern tilbagemelding

PP2.STP  2-punktsudgang med Puls-Pause-Modulation (PPM)

i.PP3.STP  3-punktsudgang med intern tilbagemelding samt PPM

E.PP3.STP 3-punktsudgang med extern tilbagemelding samt PPM
Nér Degér ind i parameterdelen, vises de mulige parametre som vedrarer udgangen. Padefal-
gende sider kan de se hvilke parametre som er relevant.
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2-Punktsudgang

2-Punktsudgangen kan kun praestere to stadier; nemlig ON (1) eller OFF (2). Denne udgang an-
vendesf.eks. til elektriske radiatorer med termostat-element.

Parameterne dgdzone TZ og TXDY bestemmer ON/OFF-punkterne pa udgangen. Parameteren
XSDY er en funktion som forhindrer regulatoren i at st& og svinge ved sma driftssandringer.

Par ametre som skal settes

XSDY Hysterese
TZ Dgdzone
XSDY
Y+
1
Yoo Y+
4>
0
TZYpp
Bild 10 : 2-Punktsudgang
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3-Punktsudgang med intern tilbagemelding

Ved 3-punktsudgang med intern tilbagemel ding, fastlaagges ventilens &bningsgrad som gangtiden
af den tilsluttede aktuator. Denne tid specificeres med parameteren TY..

3-Punktsudgangen kan have 3 forskellige vaadier: -100%, 0 og 100%. Denne udgang anvendes
oftest il f.eks. elektriske aktuatorer (typisk el-motorer). De 3 punkter er sai dette tilfadde;
“Vengtre lgh”, “Motor off” eller “Hgjre |gb”. Mellem punkterne ligger en sékaldt “ Dadzone”.
Denne dgdzone er parameteren TZ (Sefig.11). Derudover skal De angive XSDY , som kende-
tegner hysterese. Hysteresen gadder for begge punkter. Bemagk dog at hysteresen skal vaare min-

1z
dreend: > -

Mellem signalerne Y pip 0g Y r udlignes differensen
Denne differens udger udgangsvaardien for 3-pkt. Fglgende er gad dende:

Er differensen starre end % og starre end 0, sd er Y + udgangen aktiv.
Er den sterre end % og mindreend O er Y- -udgangen aktiv.

Er differensen mindre end T—ZZ - XSDY er 3-punktsudgangen ikke aktiv.

Overstiger YPID-Vaadien 105 % eller underskrider —5 %, kommer der et vedvarende
udgangssignal.

Par ametre som skal szttes:

XSDY Hysterse
TZ Dgdzone 3Pkt.-Udgang
TY Aktuatorens gangtid

3-Punktsudgang med extern tilbagemelding

Ved 3-punktsudgang med extern tilbagemelding, tilbagemeldes aktuatorstillingen via WE-
indgangen vha. f.eks. et potentiometer.

I bund og grund er den som 3-punktsudgang med intern tilbagemelding.

Anvendes et potentiometer til den externe tilbagemelding, skal den kalibreres (Se kap. 3.8.4)

Par ametre som skal settes

XSDY Hysterse 2-Pkt./3-Pkt.-Udgang
TZ Dadzone 3-Pkt.-Udgang
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XSDY,
- |t ——
Y+ 7 Y+
>
Ay
%
Ay
Y-
Y- >
—— |t ——
XSDY
YR
TY | interntilbagemelding
Bild 11 : 3-Punktsudgang med intern tilbagemelding
1z
XSDY
—— | ~————
Y+ ] Y+
—»
Y, A
LI Ay
%
WE
— - Ay
Y-
Y- —»
——— [——

XSDY

Bild 12 : 3-Punktsudgang med extern tilbagemelding
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2-Punktsudgang med Puls-Pause-M odulation (PPM)

2-Punktsudgangen med Puls-Pause-Modulation (PPM) aandrer det stigende Y pip-Signali en
rytme, som er afhaangig af at Puls-Pause-Forholdet Y pip-Veaardi varieres (Se Fig.13)
Tilkoblingshastigehden Te af 2-Punktssignalet Y+ er som flg.:

_ (Y[%] - TZ[%]) OKPL1

T
E 100 %

OTYL1[s]

Parameteren TY L1 er tidscyklussen, og samtidig den maximale tilkoblingshastighed. KPL1 er en
forstaarkningfaktor.

Y derligere skal De fastsette parameteren X TYL 1, som er den minimale tilkoblingshastighed af
tidscyklussen i procent. Denne Tg,,;, beregnes ved formlen:
_ TYL1[g

£ = 0 TYL1[%]
min 100 %
Alt efter hardwaren, vil tiden Tg,,;,, dtid veae mindst 0,3 s.

Ved valg af parametrene TYL1, KPL1 og < TY L1 tillader 2-Punktsudgang med PPM et godt
kompromis mellem smasvingninger i reguleringsstarrelsen. Dette er for at undga stor pendling i
systemet, hvorved aggregaternes levetid forkortes vaesentligt.

Parametre som skal szttes:

KPL1 Forstagrkning Y +

TYL1 Tidscyklus, maximale indkoblingshastighed i sekunder
XTYL1 Minimale indkoblingshastighed BO1i % af TYL1

TZ Dgadzone 3-Pkt.-Udgang i %
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YPID

E
Tvi1 4

A

KPL1

|

YPID

Y+‘

Y+

Yo = 50%

TYL1

et
TYL1

Bild 13 : Topunktsudgang med PPM
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3-Punktsudgang med intern tilbagemelding og PPM

Ved 3-punktsudgang med intern tilbagemelding og PPM, konverteres 3-Punktssignalet til enim-
pulssekvens.

Kurven for dette visesi Fig.14. Ventilstillingen fastsadtes udfra lukketiden pa den tilsluttede aktu-
ator. Dennetid angiver De med parameteren TY . Udfra Y pid-signalet og det tilbagemeldte Y R-
Signal afbildes differensen. Dettes differenssignal konverterestil en tidscyklus efter den
fordefinerede cyklus. Cyklussen kan defineres individuelt for bade Y +- og Y --Signalerne. Para-
meteren TY L1 fastsadter cyklussen for Y +- Signalet, og parameteren TYL 2 for Y --Signalet.

Derudover skal De indtaste den minimaletildlutningstid i % med parameten X TYL1 for Y +-
Signalet, og X TYL2for Y--Signalet. Tilslutningstiden i sekunder beregnes ved flg. formel:

TE = X TYL1[%] 0 YELES for v - b, TE, = X TLY2[%] n VL2108 g Y_-Signd
100 % 100 %

Til denne udgang skal De ogsa definere med parameteren TY . Degdzone deffineresi % udfra dif-

ferenssignalet Ypip - WE . | givet fald kan De ogsa andre parametrene KPL1 og KPL2 . Begge

disse parametre er forstaarkningsparametreDe kan bruges sammen med parametrene TY L1 og

TYL2for at adaptere den tilsluttede aktuator til forskellige dbne- og lukketider.

Par ametre som skal szttes:

KPL1 Forstagrkning Y +

KPL2 Forstaakning Y-

TYL1 Cyklus Y+ i sek.

TYL2 Cyklus Y- sek.

©TYL1 Min. tildutningstid Y+ i % med ref. til TYL1
XTYL2 Min. tilslutningstid Y—i % med ref. til TYL2
TZ Dadzone 3-Pkt.-Udgang

TY Aktuatorens gangtid
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YF-'\D

Yr

Te Te
VL2, TYL1
1

Tz

+Y

TYL1L »TYlLl

Ty

TYL2 A TYL2

Bild 14 : 3-Punktsudgang med intern tilbagemelding og PPM
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3 Regulatorens funktioner 3.4 OUT Definition af udgang

3-Punktsudgang med exter n tilbagemelding og PPM

3-Punktsudgangen med extern tilbagemel ding og Puls-Pause-Modulation (PPM) er magen til 3-
Punktsudgang med intern tilbagemelding og PPM. Den eneste forskel er at aktuatorstillingen til-
bagemel des via WE-indgang, ved brug af f.eks. et potentiometer. Hvis at et brugestil extern
tilbagemelding, s skal det vaare kalibreret. Se evt. kap.3.8.4.

Par ametre som skal szttes:

KPL1 Forstagrkning Y +
KPL2 Forstaakning Y-
TYL1 Tidscyklus Y+ i sek.
TYL2 TidscyklusY —i sek.
XTYL1 Minimaletilslutningstid Y+ i % med ref. til TYL1
X TYL2 Minimaletilslutningstid Y—i % med ref. til TYL2
TZ Dadzone 3-Pkt.-Udgang
Y+
A
1 —‘ m .
Te Te n
v TYL2, TYLL
oyl 1 TYLL ~TYLl
KPL2 KPLL
Wy >
+Y Y
TZ y
|y
TYL2 s« TYL2
Bild 15 : 3-Punktsudgang med extern tilbagemelding og PPM

3.4.11BOUT Konfiguration af de binaere udgange BO1 og BO2

Med denne funktion fastlasgges hvilke driftsbetingel ser som skal indikeres af de binagre udgange
BO1 og BO2. De kan se status af funktionernei 1-O delen under BIN-funktionen. (Se kap.3.8.3.).
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NB! Nér De har valgt 3-Punktsudgang (Se kap.3.4.10), er det ikke muligt at anvende funktion-
erne under de binaae udgange. Hvis De har valgt 2-Punktsudgang, kan de vedge funktionen
BO2. Alle B.OUT-indstillingerne har hgjere prioritet end LIM1 og LIM2-funktionerne.
(Sekap.3.5.1)
Konfiguration af den binaere udgang BO1

oFF B.BO1 Binag udgang BO1 ikke aktiv

FO1B.BO1 Aktiv ved aktiv binag indgang

F02 B.BO1 Aktiv, ndr extern setpunkt er valgt

FO3B.BO1 Aktiv ved automatisk drift
Konfiguration af den binaere udgang BO2

oFF B.BO2 Binax udgang BO1 ikke aktiv

FO1 B.BO2 Aktiv ved aktiv binaa indgang

F02 B.BO2 Aktiv, nér extern setpunkt er valgt

FO3 B.BO2 Aktiv ved automatisk drift
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3.5 ALRM Alarmfunktionen

I denne hovedgruppe fastlaagger De funktionerne til gramsevaardirelaset L1 og L2.
Dette relaeovervager overskridelser of fastsatte vagdier.
Relat kan have to standpunkter; Opfyldes driftsbetingelserne er det lukket, i modsat fald &bones

det.

Med funktionerne LIM1 og LIM2 fastlaagger De hvilke sterrelser rel et skal reagere pa.
Starrelsen af de valgte variabler defineres med parametrene L1.X, LI.WE, L1.YPID eller L1.XD.

L1 | Overskridelseaf LI.X

1 ™
\
!
\
|

L1

1

Underskridelse af L1.X

— =

\
!

—=| LHYS [=— X[

L1.X[%]

—1 L.HYS

L1.X[%]

- X[%]

Bild 16 : Funktionsdiagramfor L1ogL2

Med parameteren L.HYS
fastlaggges en hysterese. Hys-
teresen er den afstand som
sadtes mellem de punkter
hvor gramserelaget lér til eller
fra. | Fig.16 er vist 2 eksem-
pler pa denne funktion;

Eks.1; Hvisen af graan-
sevaadierne overskrides, ak-
tiveres gramnserel seet. M odsat
lukker graanserelaset nér graan-
sevaadien minus hysteresen
L.HY S opnés.

NB: LI1.X og LI.WE skal
angivesi absolutte veardier.

| Fig.16 fremstilles L1.X dog i
procent.

Ved en stor underskridelse af gramsevaadien aktiveresrelaset, nér L1.X, LI.YPID, eller LI.XD

plus hysterese L.HY Snés.

Aktivt greanserelsevises ved ; for relee, og for relae2.

351LIM1Greensereleel 1

Gramserelasets funktioner er detaljeret beskrevet i foregdende kapitel 3.5.
NB! Funktionerne for 2- og 3-punktsudgange C.OUT (Se kap. 3.4.10) og funktionerne for de
binagre udgange B.OUT (Se kap.3.4.11) har prioritet over funktionerne LIM1 og LIM2.

Funktionerne pa efterfelgende side kan vedges for releeL 1:
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GreensereleeL 1
oFFL1 GramsereleeL 1 ikke aktiv
LoL1.X ~ L1 aktiveres ved underskridelse af LI.X
Hi L1.X ~ L1 aktiveres ved overskridelse af L1.X

LoL1.WE ~L1 aktiveresved underskridelse af LI.WE

Hi LLWE ~L1 aktiveresved overskridelse af LI.WE
LoL1YP ~L1 aktiveresved underskridelseaf LI.YP

Hi L1.YP ~L1 aktiveresved overskridelseaf LI.YP
LoL1.XD ~L1 aktiveresved underskridelse af L1.XD

Hi L1.XD ~L1 aktiveresved overskridelse af LI. XD
AbSL1.XD ~ L1 aktiveresved overskridelse af sunmmen LI.XD

Par ametre som skal szettes:

LI.X Gramsevaadi for X, i absolut veardi
LI.WE Gramsevaadi for WE, i absolut veadi
LILYP Gramsevaadi for Ypp, i %

LI.XD Gramsevaadi for XD, i %

L.HYS Hysterese, i % med ref. til maleomréde

352LIM2 GraansereleelL 2

Med funktionen LIM2 fastleggger De funktionerne for gramserelaeL 2. De elementaare funktioner
for gremnserelaeer beskrevet i Kap.3.5.
NB! 2- og 3-punktsudgangenes funktioner C.OUT (Kap. 3.4.10) samt funktionerne for de binaare
udgang B.OUT (Kapitel 3.4.11) har prioritet over funktionerne LIM1 og LIM2.
GreensereleeL2

oFF L2 GramserelaeL 2 ikke aktiv

LoL2X ~ L2 aktiveres ved underskridelse af X

Hi L2.X ~ L2 aktiveres ved overskridelse af X

LoL2WE ~ L2 aktiveresved underskridelse af WE

Hi L2ZWE ~L2 aktiveresved overskridelse af WE

LoL2YP ~L2aktiveresved underskridelse af Ypip

Hi L2YP  ~L2 aktiveresved overskridelse af Ypip

LoL2XD ~ L2 aktiveresved underskridelse XD

Hi L2XD ~ L2 aktiveresved overskridelse af XD

AbSL2XD ~ L2 aktiveresved overskridelse af summen af XD
Parametre som skal sadttes:

LI.X Gramsevaadi for X, i absolut vaadi
LI.WE Gramsevaadi for WE, i absolut veadi
LILYP Gramsevaadi Ypip, i %

LI.XD Gramsevaadi XD, i %

L.HYS Hysterese, i % afhaangig af méeomradet
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3.6 AUX Hjadpefunktioner

| denne hovedgruppe fastlaagger De genopstartsfunktionerne efter evt. stramudfald . De kan nul-
stille funktioner, parametre og kalibreringsvaadier, samt spaare betjeningstaster.Slutteligt kan De
0gsa justere displaykontrasten.

3.6.1RE.CO Genstartshetingelser efter strgmsvigt

Med denn funktion fastlaagger De genstartsbetingel serne efter stramsvigt. Ved valg af FO3 er en
kvittering (Godkend) ngdvendig efter stremsvigt, for at vende tilbage til almindelig drift. | safald
blinker displayet for Setpunkt og dbningsgrad, indtil De har kvitteret pa Reset-tasten (Taste 16)
Falgende betingel ser skal De angive:
FO1 MODE Manuel deift med 2.&bningsgrad Y 1K 1
FO2 MODE Automatik med sidste setpunkt Y 1K1,
uden kvittering
FO3 MODE Automatik med sidste setpunkts Y 1K 1,
Genstart med kvittering via Reset-tasten (Taste 16)

3.6.2ST.IN Tilbagetil grundindstillinger

Med denne funktion kan De grundindstille alle Parametre, funktioner, og kalibreringsvaadier, en-
ten enkeltvis eller alle pa én gang.

FrEE INIT  Nulstilling deaktiveret/komplet

AllINIT Nulstille alle funktioner, Parametre og kode

FUNC INIT Nulstille alle funktioner

PArA INIT Nulstille alle parametre og kode

AdJINIT  Grundinitialisering af kalibreringsveadier for Inl, In2 og Y1
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Ggar som fglgende:

De befinder Dem i hovedgruppen AUX og har valgt ST.IN .

1. Tryk p&programmeringstasten indtil FrEE INIT visesi displayet.

2. Vadg med cursortasten (All, FUNC,PArA oder AdJ) .

3. Tryk paprogrammeringstasten. de valgte indstillinger nulstilles. Til sidst vises: FrEE INIT

3.6.3KEYL Betjeningstaster

Med denne funktion kan De spaare udavalgte taster via den binaere indgang, saledes at uvedkom-
mende ikke har adgang til udvalgte funktioner i regulatoren.
OFF LOCK Betjeningstaster ikke |ast
bil LOCK Til-/afkoble ale taster via binaa-indgang Bl 1
onnoH.W Vadg-, Hand-Automatik-Taste og Cursor-Tasten spaaret. Regulatoren forbliver i
det niveau den var i, inden denne funktion blev aktiveret.
Bemagk: Den binage-indgang kan have tildelt flere funktioner!

3.6.4VIEW Kontrastindstilling af displayet

Med denne funktion akn de aandre displaykontrasten mellem vaadierne 1-10. Derved kan de
finde en optimal belysning af displayet. 1 egner sig til hvis regulatoren er hgjt placeret, og 10
hvis den har lav placering.
Vadg mellem:

1 VIEW Kontrastindstilling 1

10 VIEW  Kontrastindstilling 10

3.6.5FREQ Netfrekvens

Med denne funktion kan De vad ge mellem netfrekvenserne 50 og 60 Hz.
Vadg mellem:

on 50Hz Netfrekvens 50 Hz

on 60Hz Netfrekvens 60 Hz
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3.7 TUNE Selvadaption

I denne hovedgruppe kan De starte en selvadaption.Selvadaption arbejder efter vendetangensprin-
cippet, hvorved der arbejdes udfra et vendepunkts overgangsfunktion, og vendetangenter samt
forskellige karakteristika bestemmes. Regulatoren beregner herudfravaadierne Kp, Tn 0og Tv
Far en selvadaption, skal De tage tage flg. forbehold:

Systemet skal veare stabilt. Forstyrrelser skal elimineres.

Regul eringsstrakningen skal veare gennemregul eret.

De kan kun selvadaptere systemer med selvregulering.

Adaptionen skal vage faardig indenfor max.5 timer.

3.7.1ADP.S Start Adaption

Denne funktion starter selvadaptionen. Til start skal De fastlaggge parameteren Y.JMP . Denne
springvaardi adderes satil abningsgraden, hvorved regulatoren laver en “glidende” opstart. Denne
springvaardi kan foregd i begge retninger. Den skal vagre starst mulig, og som udgangspunkt ligge
omkring arbejdspunktet, dog uden at ligge for meget udenfor det definerede omrade. Sker dette
under adaptionen afbrydes denne, og Err 32 fremkommer i displayet.

Ved endt succesfuld adaption vil regulatoren altid befinde sig i manuel drift, og skal herefter
skifte om til automatisk drift.

Funktionen ADP.S indeholder falgende:
oFF ADP.S Ingen adaption
run ADP.S Start p& adaption
Parametre
Y.JMP Springveadi i %

Ved selvadaption skal De gare som falgende:

Regulatoren er i driftsniveau.

Tast! Displayet viser Bemaaxrk
D IN Dehar dbnet driftsniveau.
@ TUNE Hovedgruppen TUNE
2gange
D -CO- Selvadaptionsfunktionerne er néet
ADAP
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Tast! Displayet viser Bemaxrk
oFF Selvadaption er ikke aktiv.
ADPS
PA Deskal i parameterdelen, og fastlasgge

ADAP (blinker)

springvaardien.

10 (Grundindstlling)
KP

KP, TN, TVer desammesomi C.PID.

20.0 (Grundindstilling)
Y.JMP

Parameter springveadi

Evt. kode. Seside8

OO 0O = 0

KEY
dler @ (Blinker) Indtast springveadi.
Bekradt springveardi. Displayet blinker ikke
langere.
OFF Deforlader parameterdelen.
ADPS
D OFF  (blinker)
ADPS
@ run  (blinker)
ADPS
[:I 20 Adaptionen startes. Kontinuerligt vises
ADPS (blinker) meddelelser i display.
End Vises ved endt adaption.
ADPS
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Afbryde adaptionen

3.7 TUNE Selvadaption

Tast! Displayet viser Bemaark
D StoP Dekantil hver entid afbryde adaptionen, og
ADPS indtaste nye parametre.
Dekan atid genstarte adaptionen
Fejlmeldinger under adaption
Displayet viser Fejltype Bemaerk

30 Timeout >5h Hvisadaptionstiden overstiger 5timer.
ERR

31 Parametermeddel elser ikke Der kan ikke meddel esparametre.
ERR mulig

32 X-Indgang<0%oder >100%  Y.JMP -skal aadres
ERR

33 For stor inteferens Y.JMP-gge testeinteferens
ERR

34 Valgte PID -indstillinger Indstillefunktionen C.PID (Hovedgruppe
ERR umuligger adaption CNTR) P-, PI- eller PID-regulering.

35 Begramset udgangssignal Y.JMP-ska andres
ERR
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3.81-0 Visning af procesdata

I denne hovedgruppe kan De se forskellige starrelser og informationer. Derudover kan De
udligne; Nulpunkt, Spannet for de analoge indgange IN1 und IN2 og den analoge udgang Y.

3.8.1CIN Softwareversion

| denne menu kan De finde Softwareversionsnummeret
FIR Visning af softwareversion

3.8.2ANA Vaxdivisning af analogindgange

I denne menu kan De f& analoge visninger. Paillustrationerne S.15 Fig.1; S. 21 Fig.3; S. 25 Fig.5
0g S. 31 Fig.7. er variablerne illustreret.
IN1 Analogindgang 1
IN2 Analogindgang 2
CO.VA Reguleret starrelse efter digitalt filter.
WE.VA Setpunkt efter digitalt filter.
FE.CO WE Feedforward (Ved anvendel se af WE til Feedforward
i hovedgruppe SETP er SP.VA indstillet til FO2 WE,
vises WE ikke under driftsniveau.)
SP.CO Setpunkt ved udligning
YPID Y pip efter funktionalisering
YOUT Udgang efter matematisk tilpasning Y out

3.8.3BIN Status pa de Binaxr e ind- og udgange

| denne menu vises status pa de Binagre ind- og udgange.

Bl1 Status Binaa indgang Bl 1 on/oFF
BO1 Status Binaa udgang BO1 on/oFF
BO2 Status Binaa udgang BO2 on/oFF
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3.8.4ADJ Udligning af Analogeind- og udgange

Med denne funktion kan de udligne Spannet og nulpunkt for de analoge ind- og udgange.

For at gare dette, ger som falgende:

De befinder Dem i hovedgruppen 1-O og har valgt ADJ.

1. Tryk paprogrammeringstasten. Der vises ADJIN1.

2. Med cursortasten vadger De den respektive ind- eller udgang.

AdJIN1 Udligne analogindgang IN1

AdJIN2 Udligne analogindgang IN2

AdJ Y1 Udligne analogudgang Y

Tryk pa programmeringstasten

Koden forlanges. Indtast denne med cursortasten

Bekrad't denne med programmeringstasten!

Indstil det relevante signal med et praecisionsinstrument. Udligningsomrédet indikeresi dis-

playet visende ZERO og IN1 (IN2 eller Y 1) pa skift.

Tryk pa programmeringstasten! Nulpunktet er indstillet. Der vises 0.0 og ZERO.

8. Indstil det relevante signal med et praecisionsinstrument. Udligningsomradet indikeresi dis-
playet visende SPAN og IN1 (IN2 eller Y1)

9. Tryk pa programmeringstasten! Spannet er indstillet. Displayet blinker ikke laangere.
Det viser 100,0 og SPAN.

10. Tryk pa Reset-tasten. én gang! Forsaa med punkt 2 hvis De ensker at justere andre ind-
og/eller udgange. (Koden skal ikke indtastes ved yderligere justeringer).

o0 AW
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4.1 Regulering med fastvaer di

4 Praktiske Eksempler

4 Praktiske Eksempler

| dette kapitel vises nogle eksempler paindregulering af regulatoren.
Det forudsadtes at De kender grundopbygningen af regulatoren.

Hvisikke kan det anbefales at |aese kapitel 2.

4.1 Regulering med fastvaerdi

Til dette eksempel har vi valgt en simpel reguleringss gjfe, som vist paFig.17. Vaadien X er
flowtemperaturen som feles pa med en PT-100 faler paindgangen IN2.
Regulatoren TROVS 6493 giver et stigende udgangssignal pa 4-20 mA som starrelsen'Y.

TROVIS
6493

y /x

\—<—

Bild 17 : Enkelt temperaturregulering.

Til dette eksempel skal DE de-
finere et setpunkt, samtangive
kontrolparametre. Setpunktet
indtaster De direkteind i op-
erationsniveauet med cursor-
tasten. Parametrene skal De
definere direktei betjen-
ingsniveauet, hovedgruppe
CNTR.Alle andre indstillin-
ger er standartindstillinger i
regulatoren.

Falgende tabel viser de
vaadier som De skal bruge:

Driftsniveau

Hoved- Funktion Indstilling Parameter Vaadi Bemaak

gruppe -CO- -PA-

CNTR -CO- PI KP 0,8 Fastlasgge parametre
C.PID (Grund- TN 16,0

indstilling)

-CO- dird - Evt. andrevirkeretning
DIRE

Driftsniveau

Brug vadgtastentil W vises.
Brug cursortastenttil at vadgeny vaadi.

Fastlaeg nyt setpunkt.
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4 Praktiske Eksempler 4.2 Falgeregulering

4.2 Falgeregulering

En felgeregulering er vist pa
Fig.18. Her reguleres et tryk
pa0- 10 Bar, vha. &f en 2-
Ledet maleomformer. Dette
TROVIS kan vagef.eks. en SAMSO-
6493 MATIC Type 994-0050. Det
WE_0...1 kO externe setpunkt er forsynet
X M8 eomformer af en 0-1000 Ohm modstand.
Derudover gnsker vi ogsa at
kunne skiftetil et internt set-
— m punkt.
Reguleringsventilen med
pabygget positioner styres
vha. et kontinuerligt
udgangssignal pa4-20 mA.

4.20mA Y

Bild 18 : Trykregulering

De skal nu gare som flg.:
Sterrelsen X er trykket p1, som malesvia en 2-Ledet transmitter. Denne indgang er som stand-
ard indstillet til 4 til 20 mA, og skal i dette tilfad de ikke andres. Men De skal andre maleom-
radet for indgangen til et 1-10 Bar omréade. Derudover skal De angive at X ligger paindgang
Inl. For at gere dette, skal De 8bne-CO- CLAS i hovedgruppen IN og sadte X til In 1.
Det externe setpunkt WE ligger paindgang In2 som et 0 til 1000 Q-Signal. Denne indgang
er som standard sat til PT 100 Fgler. Dette aandrer De ved flg.: Vadg funktionen -CO- IN2 i
hovedgruppen IN, og aander s indstillingen “0-1 KOHM”. Til sidst skal De fastlasgge
maleomrédet for setpunktet med O til 10 bar. Tildel WE til indgang In2 .
Dette gar De ved at gaind i funktionen -CO- CLASI hovedgruppen IN, og sa& s3 WE til
IN2.
WE er som standard ikke aktiveret. WE aktiveres ved flg.:Vadg i hovedgruppe SETP funk-
tionerne -CO- SP.VA og vedg WE. Saa WE til “on” . Nu kan De fastsadte et internt setpunkt
W til et omréde fra0-10 Bar . | driftsniveau kan De nu vadge mellem setpunkterne W og WE.
Nér De vadger WE som aktivt setpunkt, far De automatisk en felgeregulering. Er W aktivt set-
punkt, er det en fastvaardiregulering. For denne kan Dei driftsniveau indtaste en ny vaadi
vha cursortasterne.
Reguleringen skal vaae en PID, og ikke Pl som i grundindstillingen.Dette aandrer Dei
hovedgruppen CNTR . -CO-C.PID andrestil Pld, og under parameterdelen andresKP, TN,
og TV.
Udgangen Y er som standard sat til 4-20mA, og skal i dette tilfadde ikke aandres.

56 EB6493DA



4.2 Falgeregulering 4 Praktiske Eksempler

Folgende tabel viser de anbefalede indstillinger:

Driftsniveau
Hoved-  Funktion Indstilling Parameter Vagdi Bemagk
gruppe -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA M N1 0 [bar]  Fastsee méleomrédefor
IN1 _(Gru_nd_— N1 10 [bar Indgang 1
indstilling)
-CO- 0-1KOHM v |\2 0 [bar] Festsee méleomrédefor
IN2 N2 10 [bar Indgang 2
-CO- X Inl Reguleret starrelse X ved
CLAS Indgang In1
WE In2 Externt setpunkt Indgang
In2
SETP -CO- WE on WE og dermed
SPVA falgeregulering aktiveres
W on W 5,2 [bar] Vagdi forinternt W
(Grund- v 0 Tbar Maleomrédefor W
indstilling) WINT [bar]
A WINT 10 [bar]
CNTR -CO- PId KP 0,8 PID-Regulering vad ges
C.PID TN 16,0 Fastlaeg parametre
TV 6,0
TVK1 1,0
-CO- dird - Virkeretning aandres (Evt.)
DIRE
Driftsniveau
Tryk paVadg-tastenindtil WE. WE defineressom aktivt
Tryk paprogrammeringstasten setpunkt.
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4 Praktiske Eksempler 4.3 Falgeregulering med funktionalisering

4.3 Falgeregulering med funktionalisering

| dette afsnit vil de kunne se
falgeregulering med hensyn

M til udetemperaturen.
X Udetemperaturen méles af en
ta Pt 100- faler, og andres .

K Sammenhaagen mellem ude-
temperatur og freml gbstem-
peratur er fremstillet i

skemaet forneden.
@ Kurvenillustrerer eksternt set-

M punkt.
Ventilen styres vha. reguator
med internt setpunkt, som

giver et 3-punkt styresignal.

Y

tv  Fremlgbstemperatur ta  Udetemperatur

Bild 19 : Temperaturregulering med funktionalisering

Til dette eksempel skal De gare falgende:
Reguleringsstarrelsen X er freml gbstemperaturen, som males af en 2-ledet transmitter. Trans-
mitteren kan kun tilsluttes Indgang In1. Denne indgang er som grundindstilling sat til
4-20mA indgangssignal, og skal altsaikke andres. De skal dog specificere inputomradet
0- 150 °C. Derudover skal De specificereat X er tilduttet Indgang In.
Udetemperaturen er det eksterne setpunkt WE, og ligger pa Indgang In2. Denne indgang er
som standard sat til Pt100-feler. Nu skal De specificere at WE ligger pa Indgang In2. WE er
som standard ikke aktiv. Seet nu omrédet for det interne setpunkt W p&0-150 °C. |
driftsniveau kan De vedge mellem deinterne setpunkter W eller WE. N&r De har defineret
WE som aktivt setpunkt, har De automatisk en falgeregulering.
Sammenhaangen mellem ude- og fremlgbstemperatur specificeresi hovedgruppe IN, med
funktionen FUNC, og WE i parameterdelen.

tai°C (K1.X...K7.X) -20,0 -10,0 0,0 10,0 20,0 30,0 40,0

tvi°C (KLY ...K7Y) 100,0 90,0 85,0 75,0 60,0 55,0 50,0

For udgangen vad ges en 3-punktsudgang med intern tilbagemelding.

58 EB 6493 DA



4.3 Falgeregulering med funktionalisering

| felgende Tabel finder De anbefalede indstillinger

4 Praktiske Eksempler

Betjeningsniveau

Hoved-  Funktion Indstilling Parameter Vagdi Bemagk
gruppe -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA M N1 00 [°C] Omrédefor Indgang 1 (tv)
IN1 ab Werk ' fastleagges
( ) =it 1500 [°q) &9
-CO- X Inl Starrelsen X (tv) paindgang
CLAS Inl
WE In2 WE (tA) p&Indgang In2
-CO- WE on MIN 0,0 [°C] Aktivere
FUNC MAX 150,0 [°C] funktionaliseringen WE;
K1.X 200 [°C] Fastsaa ma eomrédefor
K1Y 100,0 [°C] udgangssignal tv ved
K2.X _10'0 [l funktionalisering;
K2.Y e Bestemme 7 vaardipar,
K3.X 90,0 [OC] sammenhaangen mellem
K3.Y 00 [*C] udetemperatur og
K4.X 850 [*Cl  fremlgbstemperatur.
K4.Y 10,0 [°C]
K5.X 75,0 [°C]
K5.Y 20,0 [°C]
K6.X 60,0 [°C]
K6.Y 30,0 [°C]
K7.X 55,0 [°C]
K7.Y 200 [°C]
50,0 [°C]
SETP -CO- WE on WE og dermed
SPVA fal geregulering aktiveres
W on W 25 [°C] Vaadi for internt setpunkt W
Grundind- omrédefor W fastlaggges.
;”“ng) X WINT 0 [°C] 9 &9
AN WINT 10 [°C]
CNTR -CO- PI KP 0,8 Fastlag
C.PID (Grund- TN 16,0 regul eringsparametre.
indstilling) TV 6,0
ouT -CO- 3STPi.FB  XSDY 0,8 [%] 3-punktsudgang med intern
C.OuUT TZ 2,0 [%] tilbagemelding , samt
TY 90,0 [9] fastlagge parametre derfor.
Driftsniveau

Tryk pavedgtasten til WE visesi displayet.
Tryk p&programmeringstasten

WE defineressom aktivt
setpunkt.




5 Opstart 5.1 P-Regulering

50pstart

Nar alleind- og udgange samt stramforsyning er korrekt tilsluttede, skal regulatoren tilpasses
reguleringsopgaven.For dette skal den konfigureres og parametreres korrekt. | Appendix C er en
checkliste, hvor De kan indskrive indstillingerne.

Parametrene KP, TN og TV skal tilpasses de dybamiske forhold som er i reguleringsstrasknin-
gen,pa en sidan méde at der opnés en jaavn og stabil regulering. Der er to méder at finde disse
parametre pa; den ene er selvadaption (Se. Kapitel 3.7.1) og den anden er ved manuel optimer-
ing. Den sidstnae/nte er beskrevet i neeste kapitel.

Hvis De ikke har stort kendskab til den aktuelle reguleringsstraskning, bar De gere som falger.
Inden De begynder optimeringen, skal regulatoren vagre i manuel drift

1 Tryk paHand/Automatik-Tasten (13). Symbolet \\ visesi displayet.

2. Abningsgraden ssdres med cursortasten, til at ventilen landgsomt &bnes.

3. Vadg de anbefalede indstillinger, og forsad som nedenfor beskrevet.

5.1P-Regulering

St KP=0,1.

Sat setpunktet til den gnskede vaadi.

Med cursortasterne abnes ventilen langsomt til reguleringsdifferensen Xq bliver ca. 0

Skift til automatisk drift.

KP-Vaadien gges langsomt indtil svingningerne i anlagyget er minimale.

KP-Vaadien formindskes langsomt til svingningerne opherer.

De blivende svingninger kan De eliminere ved flg.: Skift til manuel drift! Abningsgraden aan-
dresindtil reguleringsdifferensen Xd = 0 . Aflaes nu dbningsgraden, og sa Y.PRE (CNTR,
C.PID) til denne vaardi.

NB: Enhver andring af setpunktet, vil ogsd aadre arbejdspunktet!

5.2PI-Regulering

Satt KP=0,1, og TN=1999.

Sad setpunktet til den gnskede vaardi.

Med cursortasten dbnes ventilen langsomt indtil reguleringsdifferensen Xd bliver ca.0..
Skift til automatisk drift.

KP-Vaadien gges |langsomt indtil svingningerne er minimale.

KP-Vaadien sates lidt ned, til der ikke registreres flere svingninger.

Tn-Vaadien sedtes ned indtil der ikke er flere svingeninger

Tn-Vaadien ages let, sdledes at der stadig ikke forefindes svingninger.
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5.3 PID-Regulering 5 Opstart

5.3PD-Regulering

St KP=0,1; TV = 1 og forsteakningen TVK1 = 1.

Sat setpunktet til den gnskede vaardi.

Med cursortasterne abnes ventil langsomt til regul eringsdifferensen Xq bliver ca. 0.

Skift til automatisk drift.

KP-Vaadien gges langsomt indtil svingningernei anlasgget er minimale.

TV-Vaxdien ggestil svingningerne ophgrer.

KP-Vaadien ggestil der igen opstér svingninger.

TV-Vaxdien ggesigen, til svingningerne ophgrer igen.

KP- og TN-vaadierne sadtes nu evt. langsomt ned for at dsampe anlagyget.

De blivende svingninger kan De eliminere ved flg.: Skift til manuel drift! Abningsgraden an-
dresindtil regueringsdifferensen Xd = 0 . Aflaes nu 8bningsgraden, og sadt Y.PRE (CNTR,
C.PID) til denne vaardi

NB! Enhver andring af setpunktet, vil ogsa aandre arbejdspunktet!

5.4PID-Regulering

St KP=0,1; TN=19990g TV =1.

Sad setpunktet til den gnskede veardi.

Med cursortasterne dbnes ventil langsomt til reguleringsdifferensen Xd bliver ca. 0.
Skift til automatisk drift.

KP-Vaadien gges langsomt indtil svingningernei anlasgget er minimale.
TV-Vaadien ggestil svingningerne ophgrer.

KP-Vaadien ggestil der igen opstar svingninger.

TV-Vaadien ggesigen, til svingningerne ophgrer igen.

Verkleinern Sie KPund TV geringfligig, so daf3 sich die Strecke beruhigen kann.
KP- og TN-vagdierne sadtes nu evt. langsomt ned for at dsampe anlaggget..
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6 Indbygning 5.4 PID-Regulering

6 Indbygning

Regulatoren TROVIS 6493 har indbygningsmalene 48 x 96 mm. Til indbygning geres felgende:

1. Skaa en dbning med malene 45+0,6 x 92+0.8 mm.

2. Skub regulatorenind i &bningen.

3. Gar den nu fast med de medfglgende bedag (2) .

4. Drej nu gevindstangen sl edes at regul atoren spaendes op mod skabskanten, og sidder forsvar-
ligt fast.

gm/®

o0
]

Y

ooof //
00,
s

¢

;

/555W7A/u
f lozd T

1 Regulator
2 Beslag
3 Skabskant

Bild 20 : Montage
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5.4 PID-Regulering 7 Elektrisketilslutninger

7 Elektrisketildutninger

Regulatoren har skrueklemmer beregnet for ledninger i starrelsen til 1,5 mmz2.

Ved installation skal De tage hensyn til regulativet VDE 0100 , samt De regulativer som er gedd-
endei det land som regulatoren skal anvendesi.

For at undga stgj og andre driftforstyrrelser, anbefales det at anvende kabel med skaarm.
Netledninger og styreledninger skal indfares hver for sigindi styreskabet.

Skaamkablerne farestil jord.

IndgangIN1 IndgangIN2
Transmittersupply Pt100/Pt 1000
4(0) til 20mA 0(2) til 10V 4til 20mA Ni100/Ni1000 Otil 1kQ
[11]12[13]  [12]12]13]  [12[13[14]18] [17]19]20]  [17[19]20]
| | !
- + -
Binagrudgang Stigendeudgang
Binagindgang for meldinger 0(4) til 20 mA Stremforsyning
j - + - + - N L
24V
BIL
3-Punktsudgang Binagr-udgange Gramserelae
|
|41/42]43]51]52|53] |42]a3]  [a1]42]43]51]52]53] [41]42]43]51]52]53
| | BO1 BO2 LiM1 LIM2
i B L+ Potentialfrie kontakter
L N
Bild 21 : Elektrisketilslutniger
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8 Tekniske data 5.4 PID-Regulering

8 Tekniske data

Indgange 2 Anaoge indgange, Valdfri for starrelsen X eller
Setpunkt W
Analogindgang 1 mA eller V dller transmitter
Analogindgang 2 Temperaturfaler eller potentiometer
mA- eller V- Maeomréde 0(4) til 20 mA eller 0(2) til 10V
Indgang Ma eomradeomskiftning | Softwarebetinget
Max. tilladte verdi Strem + 50 mA, Spaanding + 25V
Intern modstand Strem R; = 50 Q; Spamding Ri = 20 kQ

Tilladte skridspaanding 0til5Vv

Fel Nulpunkt < 0,2 %, Spanne < 0,2 %,
Linearitet < 0,2 %

Temperaturindflydelse Nulpunkt < 0,1 %/10 K; Spanne < 0,1 %/10 K

Transmitter supply DIN IEC 381 (NAMUR NEO6) 20 V,
maximal 25 mA, kortslutningsikker

Temperatur- Ma&leomréde Pt 100, Pt 1000: -100til 500 C
faler Ni 100, Ni 1000: -60til 250 C
L edningsmodstand 3-leder RL1=R12=R13<15Q
Fel Nulpunkt < 0,2 %; Forstaarkning < 0,2 %;
Linearitet < 0,2 %
Pt 100, Pt 1000 Nulpunkt < 0,1 %; Forstearkning < 0,1 %;

Omréde -40 bis150°C | Linearitet <0,1%

Temperaturindflydelse Nulpunkt < 0,2 %/10 K; Spanne < 0,2 %/10 K

Potentiometer Maleomréde 0til 1kQ, 3-Leder
L edningsmodstand RL<15Q
Fel Nulpunkt < 0,2 ;% Forstaakning < 0,2 %

Temperaturindflydelse Nulpunkt < 0,1 %/10 K; Forstaakning < 0,2 %/10 K

Binagindgang Externe kontakspaanding 24 V DC, £30 %

Udgange Kontinuerligt, 2- eller 3-punktsudgang
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5.4 PID-Regulering

8 Tekniske data

Kontinuerlig Signalomréde 0(4) til 20 mA; Belastning < 740 Q
udgang . o . )
Reguleringsomrade 0til 22mA (0til 110 %)
Fejl Nulpunkt < 0,2 %, Forstaakning < 0,1 %
Temperaturindflydelse Nulpunkt < 0,1 %/10 K; Spanne < 0,1 %/10 K
Kontakt 2 Relae med flydende kontakt,
Udgang max. 250V AC, max. 250V DC, max. 1 A AC,
max. 0,1 A DC, cos6 =1
Gnistfangerled C=2,2nFund Varistor U= 275V
Binagudgang Elektrisk isoleret transistorudgang,
max. 50V DC og 30 mA, min. 3V DC
Diverse
Display Digitalt crystal display
Konfigurering Faste funktionsblokke for Fastvaedi- eller
Falgeregulering
Forsyning 230V AC (200til 250V AC),
120V AC (102til 132V AC),
24 V AC(21,5til 26,5V AC); 48til 62 Hz
Effekt ca 6 VA
Temperaturomréde 0'til 50 °C (Drift),
—20til 70 °C (Transport og lager)
Beskyttelse Front IP 65, Hus IP 30, Klemmer |P 00
Apperatsikkerhed Opbygning og test EN 61010, Udgave 3.94
Beskyttel sesklasse I
Overspandingskategori I
Smudsgrad 2
Stgjemmision EN 50081 Del 1
Stejimmunitet EN 50081 Del 2

Elektrisk tilslutning

Skrueklemmer 1,5 mm2

Skanderingstid <100 ms
Oplasning Indgang: 0,1°C; 0,1%
Vet ca 0,5kg
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Appendix A

Appendix A Tabel over funktioner og parametre

Appendix A

Hoved Funktion Gyldig KEY Indgtillingss Funktionsheskrivelse Detaljer Parameter Parameter Parameterbetegnelse Vaerdiomréde Grund-
gruppe indstilling varianter Seside -PA- [Enhed] indst.
-Co- D
Indgangsfunktioner
IN -CO- 0-20mA )  0-20mA IndgangssignalomradelN1 0-20mA -PA-INTYmA VN1 M &leomradestart —999... N|N1 0.0
IN1 4-20mA ~4-20mA -PA-INUmMA
K -3 o ¥
0-10V ~0-10V -PA- INTV IN1 Maleomradeslut IN1...9999 100,0
2-10V ~2-10V s14 -PA- INLV [absolut]
-CO-  100PT L 100PT Indgangssignalomr &de N2 Pt 100 (-100...500 °C) -PA-IN2/PT M N2 Maleomrade start ~999... N IN2 ~100
IN2 1000PT ~ - ° -PA-IN2/PT o o
Pt1000(-100...500°C) ~IN2 Maleomradesiut M N2...9999 500
100NI ~Ni 100 (=60...250°C) -PA- IN2/NI (carfor Crindgerg) (ebsolu]
unfor Q-indgang! SO
1000NI ~Ni 1000(=60...250°C) -PA- IN2/NI gang
0-1KOHM ~0til 1000Q s 16 -PA-IN2/KOHM
-CO- OFFMEMO 1) oFFMEMO Maleomradeovervagning Analogindgangeinaktiv noPA MEAS/ME.MO Ingen parameter
MEAS INIME.MO ~Analogindgang 1
IN2ME.MO ~Analogindgang 2
ALL ME.MO ~Anaogindgangelog2 S 16
-CO- FAIL oFF 1) OoFFFAIL Omskiftningi manueldrift ved -PA-MAN/FAIL Y1K1 2. Setpunkt udgang -10,0...110,0 -10,0
MAN transmitterfejl off [%]
FO1FAIL ~med 2. Setpunkt Y 1K1
FO2 FAIL ~ med sidste setpunkt S16
-CO- IN2X 1 IN2X TilpasseX til Analogindgang IN2 noPA CLAS/X Ingen parameter
CLAS IN1X ~til AnalogindgangIN1
INIWE ) IN1IWE TilpasseWE til Analogindgang IN1 noPA CLASWE Ingen parameter
IN2WE ~til Analogindgang IN2 S17
-CO- oFF X )  oFFX Filtreringlndgangsstr. X off -PA-DI.FI/X TSX Tidskonstant X-Filter 0,1...100,0 1,0
DI.FI onX ~on [¢]
oFFWE )  oFFWE Filtrering Indgangsstr. WE  off -PA-DI.FI/WE TSWE Tidskonstant WE-Filter 0,1...100,0 1,0
onWE ~ on S17 [g]

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.
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2) Vegdiomrédeer det ssmmesom til dentilpassedeindgang.
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Appendix A

Appendix A

Hoved Funktion Gyldig KEY Indstillingss Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter Parameter betegnelse Veerdiomrade Grund-
gruppe indstilling varianter Seside -PA- [Enhed] indst.
-CO- b
-CO- oFF X )  oFFX Radisering Indgangsstr. X off no PA SQR/X
SQR onX ~on
oFF WE )  oFFWE Radisering Indgangsstr. WE  off no PA SQR/WE
onWE ~ on S18
IN -CO- oFF X )  oFFX FunktionaliseringlndgangsstarrelseX off -PA- FUNC/X MIN Udgangssignal Omradestart -999... 9999 0,0
FUNC onX ~ on S18 MAX Udgangssignal Omrédes|ut [absolut] 100,0
(Forsat) K1.X Indgangsvaardi Punkt 1 -100,0
K1Y UdgangsveadiPunkt 1 X-Vazdi (F.eks. 0,0
K2.X Indgangsvaerdi Punkt 2 K1.X): -100,0
K2.Y Udgangsvaadi Punkt 2 M INL... NIN1 0,0
K3.X Indgangsvaadi Punkt 3 dler2 -100,0
Ei; :Jdgangwaerdll Punkt 3 ¥ N2 RIN2 0,0
b ndgangsvaadi Punkt 4 ~100,0
K4.Y Udgangsveadi Punkt 4 )
K5.X Indgangs/asrdi PUNkt5 VAVERI{(FES _108’8
K5.Y Udgangsveadi Punkt 5 l}\</I:ILI\T) e 0‘0
K6.X Indgangsvaardi Punkt 6 v ’
K6.Y Udgangsvaardi Punkt 6 oL
K7.X Indgangsvaadi Punkt 7 e
K7.Y Udgangsveadi Punkt 7 _108'8
oFFWE )  oFFWE FunktionaliseringIndgangssterrelseWE off -PA- FUNC/WE MIN Udgangssignal Omradestart -999... 9999 0,0
onWE ~on S 34 MAX Udgangssignal Omradesiut [absolut] 100,0
K1.X Indgangsvaadi Punkt 1 0,0
K1Y Udgangsveadi Punkt 1 X-Veadi (F.eks. 0,0
K2.X Indgangsvaadi Punkt 2 K1.X): 0,0
K2.Y Udgangsveadi Punkt 2 M INL.. NIN1 0,0
K3.X Indgangsvaardi Punkt 3 dler2 0,0
Ej; :Jn(cijgangwaedl_ Punkt 3 M N2 RIN2 0,0
. gangsvaardi Punkt 4 0,0
K4.Y Udgangsveadi Punkt 4 ; 0,0
K5.X Indgangsvaerdi Punkt 5 Y-Veadi(F.eks. 00
K5.Y Udgangsvaardi Punkt 5 KLY): 00
K6.X Indgangsvaardi Punkt 6 MIN...MAX 00
K6.Y Udgangsveadi Punkt 6 0,0
K7.X Indgangsvaadi Punkt 7 0,0
K7.Y Udgangsveadi Punkt 7 0,0

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.
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Hoved- Funktion Gyldig KEY Indstllingss  Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter- Parameter betegnelse Veerdiomradde Grundind
gruppe Indstilling varianter Seside -PA- valg [Enhed] st.
-CO-
Setpunkt
SETP -CO- onW £y Internt setpunkt W (altid aktiv) -PA-SP.VA/W w internt setpunkt 1 Y~ \WRAN... -100.0
SP.VA \
N WRAN[1]
X WINT  Mé&eomrédestart W, W2, WE -999... -100,0
AN WINT[1]
AN WINT  Mé&eomrédeslut for W, W2, WE M WINT... 500,0
9999[1]
X WRAN Begransning M&leomrédestart M WINT... 0,0
N WRAN [%]
N WRAN  Begramsning M&eomrédeslut X WRAN... 100,0
AN WINT
[absolut]
oFFW2 )  oFFW2 Internt Setpunkt W2 off -PA-SP.VA/W2 W2 Internt setpunkt W2 ¥ \WRAN. .. -100,0
onW2 ~aktivere
AN WRAN
[absolut]
oFFWE ) oFFWE Externt Setpunkt WE off noPA SP.VA/WE Ingen parameter
onWE ~aktivere
FO1WE ~Indgang for extern tilbagemelding ved 3Pkt. Udgang
FO2WE ~ Indgang for Feedforwardregulering S22
-CO- OFFRAMP 1) oFFRAMP  Setpunktsrampeoff -PA- SP.FU/IRAMP TSRW Tidsparameter 1,0... 9999 10,0
SP.FU FOLRAMP  ~Start med Bl oglIstwert WIRA Startvaardi for setpunkt ¥ \WINT... -100,0
FO2RAMP  ~Start med Bl og WIRA ~
FO3 RAMP  ~uden startbetingel ser WINT
[absolut]
OFFCH.SP 1) oFFCH.SP  OmskiftningW(W2)/WEviaBI off noPASP.VA/CH.SP Ingen parameter
FOICH.SP  ~W(W2)/WEviaBI
FO2CH.SP  ~W/W2viaBI S23

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.
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Hoved- Funktion glltige KEY Indstillingss  Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter- Parameter betegnelse Vea diomrade Grund-
gruppe Indstilling varianter Seside -PA- valg [Enhed] indst.
-CO-
Regulator struktur og-funktionen
CNTR -CO- PICR.YP ) PICRPYP Tidsforhold udgang Pl -PA-C.PID/CP.YP KP Proportional vardi 0,1...100,0[1] 1,0
C.PID PdCP.YP ~PD TN Nulstil tid 1,0...9999(s] 120,0
PIdCP.YP ~PID TV Tidsforhold 10,0
PPI CP.YP ~P2| TVK1 Forstaarkning 0,1...10,0[1] 1,0
PCP.YP =[P S24 Y.PRE Y-Forhold -10,0... 110,0[%] 0,0
DZXD DgadzoneDifferenz XD 0,0... 110,0[%] 0,0
¥ D7ZXD  Begramsning XD min -110... X DZXD -1100
~ ; [%] 110,0
DZXD Begramsning XD max
¥ D7ZXD...110[%]
-CO- dir.d XD ) dirdXD Invertering ReguleringsdifferensXd Ingen noPA SIGN/XD Ingen parameter
SIGN indXD med-~ S26
-CO- FO1DP.YP 9 TilpasseD-leddet Udgang noPA D.PID/DP.YP Ingen parameter
D.PID FOLDP.YP  ~Til reguleringsdifferens
FO2DP.YP  ~Til reguleringsstarrelse S26
-CO- oFFCCPl 1) oFFCCP Strukturomskiftning P/PID-Regulering off -PA-CH.CA/CC.P/ CLI.P maximale Greanze 0,0...110,0[%] 110,0
CH.CA FO1CC.P/ ~viareguleringsdifferens CLI.M minimale Gramsefor PI(D) -110... 0,0[%] -110
FO2CC.P/ ~viasetpunkt S26 Regulering
-CO- oFFMA.YP 1 Arbejdspunktsindstilling viamanuel drift for Ypip noPA M.ADJMA.YP Ingen parameter
M.ADJ oFFMA.YP ~off
onMA.YP ~on S27
-CO- dirdDI. AC 1) dirdAC Virkeretning dbningsgrad direkte noPA DIRE/DI.AC Ingen parameter
DIRE indAC ~inverteret S27
-CO- oFFFECO 1 oFFFECO Feedforwardregulering deaktiviert -PA- F.FOR/FECO + (Wex -FC.K1|) FC.K2 +FC.K3
F.FOR PO5 FECO ~med positivt fortegn FC.K1 Konstant 0,024110,0[%)] 0,0
nE6 FECO ~med negativt fortegn S28 FC.K2 Konstant 0,0410,0[1] 1,0
FC.K3 Konstant -10,04110,0[%] 0,0
-CO- OFFIN.DE 1 oFFIN.DE @ge, seenkefaktisk veerdi deaktiviert; -PA-ACVA/INDE AV.K1 Konstant -110...110,0[%] 0,0

ACVA bi1IN.DE

~viabinagindgang Bl S29

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.
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Hoved- Funktion Gyldig KEY Indstillingss  Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter Parameter betegnelse Veerdiomrade Grund-
gruppe Indstilling varianter Seside -PA- valg [Enhed] indst.
-CO-
Udgangsfunktioner
OouT -CO- OFFSAVA 1) oFFSA.VA Initialisering Y1K1ved Y pp off -PA- SAFE/SA.VA Y 1K1 2. Reguleringsvaadi -10,0...110[%] -10,0
SAFE bilSA.VA  ~viabinaaindgang Bl S29
-CO- OFFCH.MA 1) oFFCH.MA Hand-Automatik-Omskiftning off noPA MA.AU/CH.MA Ingen parameter
MA.AU bilCH.MA  ~viabinarindgangBI S29
-CO- onLLYP )  onLlLYP Signalbegraensning Y pip on S32 -PA-Y.LIM/LLYP Yy minimale&bningsgrad -10,0...110[%] -10,0
Y.LIM =~ . ; 110,0
Y maximaleA bningsgrad
-CO- OFFRA.YP 1) oFFRA.YP Abningsrampeeller Begransningaf -PA-RAMP/RA.YP  TSRA Gangtid Rampe 1,0...9999[g] 10
RAMP dbningshastigheden Ypip off Y1RA Startvaardi for Rampe -10,0... 110,0[%)] -10,0
FOLRA.YP  Rampestigende, Start med-10%viaBI
FO2RA.YP  Rampefaldende, Start med Y 1RA viaBI
FO3RA.YP  Begramsning ved faldende/stigende bningsgrad
FO4RA.YP  Begramsning ved stigende &bningsgrad
FOSRA.YP  Begramsning ved faldende &bningsgrad S32
-CO- OFFBL.YP 1) oFFBL.YP Blokeringaf signal Ypip off noPA BLOC/BL.YP Ingen parameter
BLOC bi1BL.YP ~viabinagindgang Bl
-CO- oFFFU.YP 1) oFFFU.YP Funktionalisering Udgang off -PA-FUNC/FU.YP MIN Udgangssignal omréade start -10,0... 110,0[%] 0,0
FUNC onFU.YP ~ on S34 MAX Udgangssignal omrédeslut -100...110,0[%] 100,0
K1.X Indgangsvaadi Punkt 1 0,0
K1Y Udgangsvaadi Punkt 1 X-Vaadi (KLX...): 0,0
K2.X Indgangsvaerdi Punkt 2 -10,0... 110,0[%] 0,0
K2.Y Udgangsvaadi Punkt 2 0,0
K3.X Indgangsvaardi Punkt 3 Y-Vagdi (K1Y...): 0,0
K3.Y Udgangsvaadi Punkt 3 MIN...MAX 0,0
K4.X Indgangsvaadi Punkt 4 0,0
K4.Y Udgangsvaadi Punkt 4 0,0
K5.X Indgangsvaadi Punkt 5 0,0
K5.Y Udgangsvaadi Punkt 5 0,0
K6.X Indgangsvaardi Punkt 6 0,0
K6.Y Udgangsvaadi Punkt 6 0,0
K7.X Indgangsvaadi Punkt 7 0,0
K7.Y Udgangsvaadi Punkt 7 0,0
-CO- 4-20mA )  0-20mA Signalomrade 0til 20mA noPA Y .VAIY Ingen parameter
Y.VA 4-20mA ~4til 20mA noPA Y .VA/mA
oFFY Ingen kontinuerlig udgang S34 noPA Y.VA/mA

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.
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Hoved- Funktion Gyldig KEY Indstillingss  Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter Parameter betegnelse Veerdiomrade Grund-
gruppe Indstilling varianter Seside -PA- valg [Enhed] indst.
-CO-
OouT -CO- onY.PID Y Tilpassekontinuerligudgang noPA Y .SRC/Y.PID Ingen parameter
Y.SRC onY.PID ~til PID-Udgang noPA Y.SRC/Y .X
(Forsat) onY.X ~til X-Indgang noPA Y.SRC/Y.WE
onY.WE ~til WE-Indgang (Feedforward-regul ering) noPA Y.SRC/Y.XD
onY.XD ~til sterrelsen Xd S35
-CO- on CA.Y £y M atematisk tilpasning af udgang Y -PA-CALCICAY Y2=%(Y1—CA.K1) CAK2+CA K3
CALC on CA.Y ~ uden betegnelse CA K1 Konstant 0,0... 100,0[%] 0,0
oFFCA.Y ~ off CA.K2 Konstant 0,0...10,0[1] 1,0
POS CA.Y  ~medpositivt fortegn CA K3 Konstant -10,0...110,0[%] 0,0
nE6 CA.Y ~med negativt fortegn S35
-CO- oFF2/3.S ) oFF2/3S Konfigurering2-eller 3-punktsudgang off -PA-C.OUT/2/3.S KPL1 Forstaakning BO1 0,1...100,0[1] 1,0
C.ouT on2.STP 2-Punktsudgang -PA-C.OUT/2.STP KPL2 Forstagkning BO2 0,1...100,0[1] 10
i.Fb3.STP 3-Punktsudgang med intern tilbagemelding -PA-C.OUT/3.STP TYL1 TidscyklusBO1 0,1...9999(s| 10,0
E.Fb3.STP  3-Punktsudgang med externtilbagemelding -PA-C.OUT/3.STP TYL2 TidscyklusBO2 0,1...9999(s| 10,0
PP2.STP 2-Punktsudgang med Puls-Pause-M odul ation (PPM) -PA-C.OUT/2.STP MinTYL1 minimaleon-tidBO1 0,1...TYL1[%] 1,0
i.PP3.STP 3-Punktsudgang med intern tilbagemel ding og PPM -PA-C.OUT/3.STP MinTYL2 minimaeon-tidBO2 0,1... TYL2[%] 1,0
E.PP3.STP  3-Punktsudgang med externtilbagemel ding og PPM -PA-C.OUT/3.STP XSDY Hysterse 2Pkt./3Pkt.-Udg. 0,1...TZ[%] 05
S36 TZ Dgdzone 3Pkt.-Udg. XSDY ... 100,0[%] 2,0
TY Gangtid 1,0...9999[g] 60,0
-CO- oFFB.BO1 1) oFFB.BO1 Konfigureringaf binaer udgangBO1 off noPA OUTV/B.BO1 Ingen parameter
B.OUT FO1B.BO1  Aktivvedaktiv binag indgang
F02B.BO1  Aktivvedaktiv WE
FO3B.BO1  Aktivved Automatisk drift
OoFFB.BO2 1) oFFB.BO2 Konfigurieringaf binzerudgang BO2 off noPA OUTV/B.BO2 Ingen parameter
FO1B.BO2  Aktivvedaktiv binag indgang
F02B.BO2  Aktivvedaktiv WE
FO3B.BO2  Aktivved Automatisk drift S44

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.
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Hoved- Funktion Gyldig KEY Indstillingss  Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter- Parameter betegnelse Veardiomrade Grund-
gruppe Indstilling varianter Seside -PA- valg [Enhed] indst.
-CO-
Alarmfunktioner
ALRM -CO- OFFL1 1) oFFL1 Gransereleel 1off
LIM1 LoLLX L1 aktiv ved underskridelseaf X -PA- LIMI/L1.X LI.X Gramsevaadi for X M NL.. NINL 500,0
Hi L1.X L1 aktiv ved overskridelseaf X eller MN2... NIN22
LoL1.WE L1 aktivved underskridelseaf WE -PA- LIMY/L1.WE LI.WE Gramsevaadi for WE M N1... NIN1 100,0
Hi LLWE L1 aktiv ved overskridelseaf WE eller M N2... NIN22
LoLLlLYP L1 aktiv ved underskridelseaf Ypip -PA- LIMYLLYP LI.LYP Gramnsevaadi for YPID ¥y | Ry[w 110,0
HiL1LYP L1 aktivved overskridelseaf Ypip
LoL1.XD L1 aktivvedunderskridelseaf + XD -PA- LIMY/L1.XD LI.XD Grenzwert fir XD -110... 110,0[%] 0,0
HiL1.XD L1 aktiv ved overskridelseaf — XD
AbSL1XD  L1aktivved overskridelseaf summen XD S46 L.HYS Hysterese 0,1...100,0[%] 05
-CO- oFFL2 ) oFFL2 Granserelee L 2 off
LIM2 LoL2.X L2 aktiv ved underskridelseaf X -PA- LIM2/L2.X LIX Gramsevaadi for X M NL.. NINL 500,0
Hi L2.X L2 aktiv ved overskridel seaf X eller MN2... NIN22
LoL2WE L2 aktiv ved underskridelseaf WE -PA- LIM2/L2WE LI.WE Gramsevaadi for WE M N1... NIN1 100,0
Hi L2WE L 2 aktiv ved overskridelseaf WE eller M N2... NIN22)
LoL2YP L2 aktiv ved underskridelseaf Y pip -PA- LIM2/L2.YP LI.YP Gramsevaadi for Ypip ¥y . Ay[%] 110,0
HiL2YP L2 aktivved overskridelseaf Ypip
LoL2.XD L2 aktiv ved underskridelseaf + XD -PA- LIM2/L2.XD LI.XD Gramsevaadi for XD -110... 110,0[%] 0,0
HiL2XD L2 aktivvedoverskridelseaf - XD '
AbSL2.XD L2aktiv vedoverskridelseaf summen XD S46 L.HYS Hysterese 0,5

0,1...100,0[%]

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.

78 EB6493DA

2) Vegdiomrédeer det ssmmesom til dentilpassedeindgang.

EB6493DA 79



Appendix A

Appendix A

Hoved- Funktion Gyldig KEY Indstillingss  Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter- Parameter betegnelse Vaxdiomrdde  Grundin
gruppe Indstilling varianter Seside -PA- valg [Enhed] dst.
-CO-
Ekstrafunktioner
AUX  -CO- FOLMODE 1 Genstartsbetingelser efter strgmsvigt -PA-RE.CO/MODE  Y1K1 2. Abningsgrad -10,0...110[%] -10,0
RE.CO FOLMODE  Manuel drift med 2.&bningsgrad Y 1K 1
FO2MODE  Automatik medsidste setpunkt ogY 1K1,
uden godkend
FO3MODE  Automatik med sidstesetpunktog Y 1K1,
med godkende S48
-CO- FrEEINIT ) FrEEINIT Resettetil grundindstillinger off/dut noPA ST.IN/INIT Ingen parameter
ST.IN AIlINIT ~dlefunktioner, Parameter ogkoden
FUNCINIT  ~allefunktioner
PArAINIT  ~alleparametre
AdJINIT Grundinitialisering af kalibreringsvaadierne
IN1,IN2,Y S48
-CO- OFFLOCK 1) oFFLOCK  Tagterneladst off noPA KEY L/LOCK Ingen parameter
KEYL bi1LOCK ~on-/udkoblet viaBl
onnoH.W Vadg-, Hand-Automatik- Tasteog
Cursor-Tasten | ast S49
-CO- 04VIEW ) O4VIEW Displaykontrast Trin4 noPA Ingen parameter
VIEW 05VIEW Trin5
06 VIEW Trin6
07VIEW Trin7
08VIEW Trin8
09VIEW Trin9
10VIEW Trin10
01VIEW Trinl
02VIEW Trin2
03VIEW Trin3 S49
-CO- on50Hz on50Hz Netfrekvens50 Hz noPA FREQ/50Hz Ingen parameter
FREQ on60Hz 60Hz S 49

1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres.
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Hoved- Funktion Gyldig KEY Indstillingss  Funktionsbeskrivelse Detaljer Parameter Parameter- Parameter betegnelse Vea diomrade Grund-
gruppe Indstilling varianter Seside -PA- valg [Enhed] indst.
-CO-
Selv adaption
TUNE -CO- oFFADP.S 1) oFFADP Adaption off -PA- ADAP/ADP.S KP Proportional vardi 0,1...100,0[1] 1,0
ADAP runADP Adaption startes S50 TN Nulstil tid 1,0...9999g] 120,0
TV Tidsforhold 1,0...9999g] 1,0
Y.JMP Springvaadi -100...100.0[%] 20,0

Visning af procesdata

1-O CIN FIR £y Visning af Softwareversionsnummer S53
ANA IN1 ) Visning Analogindgang 1 -999...9999[1]
IN2 Visning Analogindgang 2
CO.VA Visning abningsgrad efter radisering
WE.VA Visning af setpunkt eftreradisering
FE.CO Visningaf WE ved feedforwardregulering
SP.CO Visning af setpunkt ved sammenligner
YPID Visning Y pip efter begramsning -10,0...110,0[%]
YOUT Visning af udgang efter
matematisk tilpasning Y out S53
BIN BI1 1) StatusBinagindgang Bl 1
BO1 Status Binagrudgang BO1
BO2 Status Binagudgang BO2 S53
ADJ AdJ IN1 1 UdligneAnalogindgang IN1 -10,0...110,0[%]
AdJ IN2 UdligneAnalogindgang IN2
AdJ YOUT UdligneAnalogudgang Y S54
1) Allefunktioner og parametre kan af|seses uden kode. Men ikke aandres. . 2) Vegdiomrédeer det ssmmesom til dentilpassedeindgang.
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Appendix B Fejlmelding

Displayet blinker Hvad betyder det ? Detteskal Degere

1 Ingen adgang til EEPROM Send regulatorentil Deres
ERR lever-ander!

2 EEPROM kanikke programmeres Send regulatorentil Deres
ERR leverander!

3 Fabrikskalibreringen er tabt Sendregulatorentil Deres
ERR leverander!

4 Funktionerne aandresuden brugers Check funktionsindstillingerne
ERR hjadp

5 Parameterneamndres uden brugers Check parameterindstillingerne
ERR hjedp

6 Ukendt internt eller externt Skal specificeres
ERR setpunkt

7 Udligningsdata andresuden Deskal pény udlignedeanaloge
ERR brugershjedp indgange og/ eller deanal oge

udgange

31 Fejl under adaption Detaljeret beskrivelsepa Side 52
ERR
til

35

ERR
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Appendix C Checkliste

Regulator TROVIS 6493

Appendix C Checkliste

Regulator nr.: Version:
Konfigureret den: Underskriftt:
Hoved- Funktion-CO- Indstilling Parameter
gruppe
IN IN1 ¥ N1
AINL
IN2 N2
AIN2
MEAS
MAN Y1K1
CLAS X
WE
DI.FI X TSX
WE TSWE
SQR X
WE
FUNC X MIN
MAX
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Appendix C Checkliste

Hoved- Funktion -CO- Indstilling
gruppe

Parameter

WE

MIN
MAX

SETP SPVA w

W2

WE

SPFU RAMP

TSRW
WIRA

CH.SP

CNTR CPID

KP
TN
TV
TVK1
Y.PRE
DzZXD

¥ DzZXD
N DzXD

SIGN

D.PID

CH.CA

CLI.P
CLI.M

M.ADJ

DIRE

F.FOR

FCK1
FC.K2
FCK3
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Hoved- Funktion -CO- Indstilling Parameter
gruppe
AC.VA AV.K1
ouT SAFE Y 1K1
MA.AU
Y.LIM Yy
Ay
RAMP TSRA
Y1RA
BLOC
FUNC MIN
MAX
ENENERENENERE
K .X
Y.VA
Y.SRC
CALC CAK1
CA K2
CA.K3
C.ouT KPL1
KPL2
TYL1
TYL2
MinTYL1
MinTYL2
XSDY
TZ
TY
B.OUT
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Hoved- Funktion -CO- Indstilling Parameter
gruppe
ALRM LIM1 LI.X
LI.WE
LILYP
LI.XD
L.HYS
LIM2 LI.X
LI.WE
LILYP
LI.XD
L.HYS
AUX RE.CO Y1K1
KEYL
VIEW
FREQ
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SIgNAlOMIEE ... 34

Analogudgang
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Analogindgange

B
Betjening
Begramsning
Abningshastighed ...........cccovveveveerennnee. 32
Binazudgange
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Binazeindgang
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Betjeningstaster, til/fra.........c.cccccveveenens 49
Blokering af dbningsgrad.........cccccovueeee. 34
Setpunkt, omskifte..............
Setpunktsrampe, starte
Initialisering 2.8bningsgrad Y 1K1 .......... 30
Abningsrampe, starte..........c..ocveveeeeeennnn. 32
Abningsrampe, Status..........co..cocvemeeenenene. 53
Statusvisning via binsarudgang................ 45
Omskiftning ved manuel drift.................. 30
Blokering af &bningsgrad.........c.cccoceveueveinnns 34
C
CUrSOMaster .....c.coeereerieeeneneseeee s 5

Index

F

Faktiske veardi

Feedforward-regulering.........ccccoceevevevrienenn. 28
Fel

Visning under autotuning...........ceeeeeenns 52
Fejlgramse

VISNING -t 4

INVEIEE.....cvveeecrere e 26
Fellmeldinger......cccoccovveveecivcceecee e, 84
FIlrEriNg ..o 17
FirmMWare........ocoeeverenneeceeeee e 53
Forstagkning, TVKL......ccooooiiiiiieece 24
Funktioner

Visning i display .....ocoeeveeinnienicnee 11
Funktionalisering

INAQANG ....evevireeeeeeiree e 18

21070 TaTe == HNUURR 34
Falgeregulering........ooeevnerecneneercnene 20-23

EKSempler.......oooiieeneereee 56 - 57

Eksempler med

Funktionalisering.........ccoceecveereenenncns 58-59
G
Grundindstilling

Se Parametertabeller
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Gramserelee

H

Hand-/ AUtOMELKEASEE ......ceovereeereeeerreeeereeeenees
Hand-Automatik-Omskiftning.....
viabinagindgang.........ccceeeeerieieneneinienens

INdgangsfunktioner ..........ccveverreerenrennnes 14-19
Indgangsstarrel ser

P

P-RegUIENNG ..o 24
Pol-ReguIering .......ccoceveveeneeineneeseeeee 24
Parametertabeller .......ccveevrvinnneciieene 62
PD-RegUIEring ....cccovveeririereeeresee e 24
Pl-RegUIENNG......ccererrereeeeene e 24
PID-RegUuIENing.......cccoueureneeeinerierereseeees 24
Procesdata visning ........ccccceevvenveeesieneenns 53-54
Programmeringstaster ...........cooevvveviecveereennns 5
Proportionalvaadi KP........cccccoveirnccnenn 24

INL e 14
IN2 o 16
K
KOOE......cociiine s 8
Konfigurationstabeller..........ccccoveinncennnnn 62
KPP s 24
M

Manuel drift

ved transmitterfel ... 16
Maleomrade, OVervagning..........ccceeeeveeeernnnen. 16
Maeomformer fejl

Omskiftning ved manuel drift.................. 16
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R
RAISENING ..o 18
Resettaste ... 5
S
SEVIUNING ... 50
Setpunkt
BKLVENC ... 22
BANANE ... 6
EXIEIMNE .. 20-23
INEEMME....ececerrerer e 20-23
OMSKIfLE. .. 6, 23
SEtPUNKESTAMPE......cvevereireieeieesieee e 23
Signalbegramsning........ccoveeeeneecrereeieeseneenes 32
SigNaAloMIAdE......ceevrreerrreeieeieeeeeeeeeeeesseees 34
Strukturomskiftning.........cccoeeeeeveienneriencens 27
Streamsvigt
Genstartshetingelser ........ccovevrerereenerennes 48
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T \
Tasterne Virkerening

LBSB...ueecveeeecteee ettt FEIQramSe .....vvvvereeeeeeceeee e, 26
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