System automatycznej regulacji TROVIS 5400
Regulator cyfrowy do kottéw TROVIS 5474

Zastosowanie

Regulator stuzy do sterowania pracg maksymalnie dwéch kot-
téw jedno- i dwustopniowych lub z palnikami o pracy modulo-
wanej. W standardowym wyposazeniu znajduje sie interfejs
RS 232 umozliwiajacy podigczenie urzqdzenia do systemu
wizualizacji i zdalnego sterowania.

C€

Regulator do kottéw TROVIS 5474 prowadzi regulacje pogo-
dowq lub statowartosciowq jednego lub dwéch kottéw, jedno-
albo dwustopniowych, lub tez z palnikami modulowanymi. Na
podstawie zewnetrznego sygnatu zapotrzebowania z innych
regulatoréw TROVIS 5474 moze prowadzi¢ regulacje tempe-
ratury wody zasilajgcej na poziomie wyzszym, niz to wynika z
zadanej w nim charakterystyki kotta.

Dla kazdego kotta istnieje mozliwosé osobnego lub wspélnego
podwyiszenio temperatury wody powrotne;.

W instalacjach jednokottowych istnieje mozliwos¢ podtqczenia
dodatkowego obwodu grzewczego z przygotowaniem c.w.u.
Regulator charakteryzuje sie ponadto nastepujacymi whasci-
wosciami:

* statowartosciowa lub nadgzna regulacja kotta

* mozliwo$¢ podwyzszenia temperatury wody powrotnej dla
kazdego kotta za pomocq sterowania pompami
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¢ mozliwo$¢ ustawienia minimalnego czasu zatgczania i wy-
faczania kotta

* zabezpieczenie przed przegrzaniem kotta poprzez przymu-
sowe tadowanie zasobnika c.w.u.

* przy zbyt wysokiej temperaturze wody w kotle nastepuje
jego wytgczenie

* automatyczna zmiana kolejnoici zatgczania w zaleznosci
od czasu pracy, temperatury zewnetrznej lub w przypadku
awarii

* regulacja réznicy temperatur miedzy zasilaniem i powrotem

® wymuszona praca pomp

* mozliwos¢ podigczenia do magistrali Modbus

* inferfejs RS 232 do komunikacji modemowej

* inferfejs M-bus do podtqczenia cieptomierzy

Wykonania
TROVIS 5474 (rys. 1) - regulator do kottéw z interfejsem RS 232

Rys. 1 - Regulator do kottéw TROVIS 5474
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Wejscia i wyjscia (rys. 2)

Wejscia i wyjscia regulatora do kottéw konfigurowane sq za
pomocq wskaznikéw instalaci.

Do pomiaru temperatur mogqg byc’ sfosowane nastepujace czuj-
niki: Pt 100-, Pt 1000-, Ni 200, Ni 1000 i PTC oraz ich
kombinacje. Sygnat temperatury zewnetrznej moze by¢ dopro-
wadzony do jednego wejs¢ analogowych 0 do 10 V.
Urzqdzenie posiada dwa tréjpunktowe lub ciggte wyijscia ste-
rujgce odpowiednimi zaworami regulacyjnymi stuzgcymi do
podwyzszenia temperatury wody powrotne| oraz szesé wyjic
binarnych sterujgcych pracg pomp i zatgczajqgcych odpowied-
ni stopien pracy palnikéw kotta.

Dwa dodatkowe wyjscia binarne matej mocy stuzq do sygnali-
zacji uszkodzen lub zatgczonej funkcji wymuszonego tadowa-
nia zasobnika c.w.u.

Interfejs magistrali licznikowej umozliwia podtqczenie maksy-
malnie trzech cieptomierzy lub przeptywomierzy.

Interfejs RS 232 umozliwia wigczenie regulatora w system
monitoringu.

Obstuga (rys. 3)

Obstuga i programowanie regulatora odbywa sie za pomocg
przyciskéw i przetgcznikéw umieszczonych na plycie czotowej
urzqdzenia. Aktualne funkcje przyciskéw przedstawiane sq w
formie symboli na wyswietlaczu ciekfokrystalicznym.

Uniwersalny regulator TROVIS 5474 posiada siedem fabrycz-
nie zaprogramowanych wskaznikéw instalacji. Poprzez wybér
jednego z nich definiuje sie role wejs¢ i wyijs¢ oraz blokéw
funkeyinych i zwigzanych z nimi parametréw. Takie rozwigza-
nie sposobu programowania sprawia, ze mozliwe jest fatwe
dostosowanie funkeji regulatora do szerokiego przekroju spo-
tykanych instalacji kottowych.

Zestawienie funkcji poszczegolnych wskaznikéw instalacji za-
warte zostato w tabeli na stronie 3 niniejszej karty katalogowej.
Za pomocq blokéw funkeyjnych wprowadzanych na poziomie
konfiguracii definiowane sq np. rodzaj wyjs¢ (dwu- lub tréjpun-
ktowe oraz ciggte) oraz rézne funkcje, jok zmiana kolejnosci,
praca letnia itd. Niektére bloki funkcyjne dostepne sq dopiero
po podaniu kodu cyfrowego. Dodatkowo jeden blok funkcyjny
umozliwia zabezpieczenie pozostatych blokéw funkeyjnych i
parametréw przed dostepem oséb niepowotanych.

Ostatnim etapem programowania jest parametryzacja. Wpro-
wadzone parametry okreslajg np. charakterystyke kotta, war-
tosci graniczne, terminy ferii.

Za pomocq trzech przetgcznikéw suwakowych wybierany jest
tryb pracy instalacji (1) i tryb pracy kotta (2) lub zatgczana
funkcja korekcji wartosci zadanej temperatury wody zasilajgcej
(3). Istnieje sze$¢ trybéw pracy instalacji: praca automatyczna
z obnizong temperaturq ogrzewania w nocy, praca automaty-
czna z wytgczonym kottem w nocy i aktywnq funkcjq przygo-
towania c.w.u., praca normalna, praca zredukowana, praca w
trybie serwisowym, tryb czuwania, tzn. aktywna funkcja przy-
gotowania c.w.u. i ochrony przeciwmrozowej oraz 4 tryby
pracy kotta: wigczone oba kotty i funkcja automatycznej zmia-
ny kolejnosci zatgczania, wlaczony jeden kociot, wytgczone
oba kotly, funkeje kotta wiodqcego przejmuije kociot 1 lub 2.
W celu utatwienia programowania uzytkownik ma do dyspo-
zycji modut pamieciowy, podtgczany do gniazda na plycie
czofowej (patrz rys. 3). Konfiguracji i parametryzacii dokonuje
sie z pomocq komputera PC z wykorzystaniem dostarczanego
przez firme SAMSON programu edycyjnego. Nastawy sq na-
stepnie kopiowane do modutu, a z niego do regulatora.

17 czujnikéw
Pt 100, Pt 1000; 2 wyjscia
Ni 200, Ni 1000, [™] ™ trdjpunktowe
PTC
6 wyis¢ binarnych
Bl (wytaczajacych)
TROVIS 5474
2 wejicia 2 wyjécia binarne
analogowe ™ Bl matej mocy
-~ 2 wyjscia
analogowe
magistrala
licznikowa RS 232
M-bus

Rys. 2 - Wejscia i wyjscia regulatora

1 przetgcznik trybu
pracy instalacji

2 przetgcznik trybu
pracy kotta

3 korekcja wartosci
zadanej temperatury
zasilania

4 gniazdo przytqgczeniowe
modutu pamieciowego

Rys. 3 - Elementy obstugi regulatora do kottéw TROVIS 5474

567 8 9

5 przetgcznik (dostep do
poziomu parametryzagji
i konfiguracii)

6 przycisk standaryzacji
(powrét do wartosci
standardowych)

7 wyswietlacz
ciektokrystaliczny

8 przyciski obstugi

9 przycisk wprowadzania
danych do pamieci
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Reczna nastawa krzywej grzania (rys. 4)

Regulator TROVIS 5477 moze pracowaé na podstawie zadanej
krzywej grzania lub statej temperatury wody zasilajace;.
W obu przypadkach na czas przerw w uzytkowaniu mozna
nastawié nizszq wartoéé zadang temperatury wody zasilajace;.
Charakterystyke kotta mozna wyznaczy¢ na podstawie czte-
rech dowolnych punktéw (rys. 4) przy temperaturze zasilania t,
od 20 do 120°C i temperaturze zewnetrznej od —20 do 50°C.
Nalezy zdefiniowa¢ maksymalne i minimalne wartosci granicz-
ne temperatury zasilania.

Podtqczenie elekiryczne i montaz

Regulator sktada sie z obudowy z modutem elektronicznym
oraz podstawki z listwg zaciskowq. Do kazdego zacisku mozna
poditqgczy¢ 2 przewody o przekroju 0,75 mm2. Przewody do
podtqczenia czujnikéw nalezy poprowadzi¢ osobno od prze-
wodéw zasilajgeych i sterujgcych.

W razie montazu naiciennego podstawke nalezy przykrecié¢ do
$ciany. Po podtqczeniu przewodéw elektrycznych zatozy¢ obu-
dowe i przykreci¢ jg dwiema $rubami.

W wypadku zabudowy tablicowej regulator nalezy zamonto-
waé w tablicy za pomocq odpowiednich elementéw mocujacych.
Na podstawce regulatora znajdujq sie mate zaczepy umoszli-
wiajgce montaz urzqdzenia w szynie.

Tekst zaméwienia
Regulator do kottow TROVIS 5474 z inferfejsem RS 232

Wskazniki instalacji
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Rys. 4 - Charakterystyka wyznaczona na podstawie czterech
punkiéw

Wskaznik instalacji | Opis instalacji Funkcje
1 instalacja z jednym kottem regulacja temperatury wody powrotnej opcjonalnie poprzez wyjsicie
z palnikiem jednostopniowym dwu- lub tréjpunktowe lub wyiscie sygnatu ciggtego,
2 instalacja z jednym kottem automatyczne v\'/ychzonife kotta w przypadku awarii,
z palnikiem dwustopniowym osobna regulacja c.w.u. i c.o.
3 instalacja z jednym kottem regulacja temperatury wody powrotnej opcjonalnie poprzez wyjscie dwu-
z modulowang pracq palnika lub tréjpunktowe lub wyiicie sygnatu ciagtego, zwrotny sygnat modulacii
z sygnalizatora potozenia lub wytgcznika kraricowego, automatyczne
wylqczanie kotta w przypadku awarii, osobna regulacja c.w.u. i c.o.
4 instalacja z dwoma kottami kondensacyjnymi | regulacja temperatury wody powrotnej opcjonalnie poprzez wyjscie
z palnikami jednostopniowymi i z kottem dwu- lub tréjpunktowe lub wyiscie sygnatu ciggtego,
niskotemperaturowym z palnikiem uktad nadgzny bez mozliwosci zmiany kolejnosci zatgczania,
dwustopniowym automatyczne wylqczanie kotta w przypadku awarii
5 instalacja z dwoma kottami regulacja temperatury wody powrotnej opcjonalnie poprzez wyjsicie
z dwoma palnikami dwustopniowymi dwu- lub tréjpunktowe lub wyiscie sygnatu ciggtego,
mozliwos¢ nastawy opéznienia dla uktadu nadgznego,
automatyczna zmiana kolejnosci zatgczania w zaleznosci od czasu pracy
kotta lub temperatury zewnetrznej,
automatyczne wylqczanie kotta w przypadku awarii
6 instalacja z dwoma kottami z modulacjq regulacja temperatury wody powrotnej opcjonalnie poprzez wyjsicie
pracy palnikéw lub z palnikami dwu- lub tréjpunktowe lub wyiscie sygnatu ciggtego,
dwustopniowymi zwrotny sygnat modulacii z sygnalizatora potozenia lub wylgcznika
krancowego,
uktad nadgzny bez mozliwosci zmiany kolejnosci zatgczania,
mozliwo$¢ nastawy opéznienia dla uktadu nadgznego,
automatyczne wytgczanie kotta w przypadku awarii
7 uktad sekwencyiny kottow regulacja temperatury wody powrotnej opcjonalnie poprzez wyjscie
z dwoma modulowanymi palnikami dwu- lub tréjpunktowe lub wyiicie sygnatu ciggtego, mozliwos¢ nastawy
opéznienia dla uktadu nadgznego,
zwrotny sygnat modulacii z sygnalizatora potozenia,
automatyczna zmiana kolejnosci zatgczania w przypadku awarii,
w zaleznoici od czasu pracy kotta lub temperatury zewnetrznej
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Dane techniczne

Wymiary w mm

Wejscia

czujnikowe i binarne

w zaleznosci od wybranego wskaznika
instalacii

max. 17 konfigurowanych wejs¢
czujnikéw temperatury (Pt 100, Pt 1000,
Ni 200, Ni 1000, PTC) lub

sygnatéw binarnych

1 czujnik temperatury wody zasilajqcej
2 czujniki temperatury wody w kotle

1 czujnik temperatury zewnetrznej

3 czujniki temperatury wody powrotnej
2 sygnaty uruchamiajqce kociot

2 sygnaly pracy
4 sygnaly awaryjne
Inne 2 wejécia analogowe 0 do 10 V
Wyijscia w zaleznosci od wybranego wskaznika
instalacji
sygnat stervjqcy y sygnaly tréjpunktowe:
obcigzalno$é: max. 250 V~, 2 A
sygnaty dwupunktowe:
obcigzalnosé: max. 250 V~, 2 A
ciagly sygnat sterujqcy:
0do 10 V-;
dopuszczalne obcigzenie wiérne > 4,7 kQ
binarne 6 wyjs¢ do sterowania pracg pomp i kottéw
obcigzalno$é: max. 250 V~, 2 A
2 wyjcia sygnalizacyjne
obcigzalno$é: max. 50 V=, 100 mA
Interfejsy RS 232 do podfqczenia do modemu
do magistrali licznikowej M-Bus
Zasilanie 230V, 48 do 62 Hz, moc 8 VA
Temperatura otoczenia | dopuszczalna 0 do 40°C
Stopien ochrony IP 40 zgodnie z IEC 529
Klasa ochrony | zgodnie z VDE 0106
Stopien 2 zgodnie z VDE 0110
zanieczyszczenia
Kategoria Il zgodnie z VDE 0110
przepieciowa
Klasa wilgotnosci F zgodnie z VDE 40040

Odpornosé
na zaktécenia

zgodhnie z normg EN 50082 czeéé 1

Emisja zaktécen

zgodhnie z normg EN 50081 czeéé 1

Ciezar

ok. 0,6 kg

Rys. 5 - TROVIS 5474
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AE
AE_GND

AO_GND
BA

BE
BM_FK
BM_K
GND

KF

wyjécie analogowe

weijscie analogowe

wspdlna masa wejs¢ analogowych
czujnik temperatury zewnetrznej
wspdlna masa wyjé¢ analogowych
wyiscie binarne

wejcie binarne

sygnat uruchomienia kottéw 1i 2
sygnat pracy kottéw 1 2
wspdlna masa

kociot 1, 2

czujnik temperatury w kotle 1, 2

L 31
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RK1(RL) 35 BA4
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- 37 !
+ 38 _\J/—
RK2(RL) ] BAG
39
7 40 ERNS Y
Pul(K1 N \
) AT Neas
PUZ(KZN
42
48 K1.2(St2) @ 44 _\ BATO
M-BUS 45
—— = N
+15V b KZ.HSB[@ 46 _\ BAT1
K2.2(St4
e 47 N\ BA12
M-BUS podtqczenie do magistrali licznikowej
Pu pompa kotta 1, 2
RK obwéd regulacji 1, 2
RL powrdt
RUF czujnik temperatury wody powrotnej
RuFg wspdlny czujnik temperatury wody powrotnej
SM_K sygnat uszkodzenia kotta
SM_P sygnat uszkodzenia pompy
SM_S sygnat uszkodzenia
St poziom 1 do 4
VFg wspdlny czujnik temperatury wody zasilajqce;
WWA uruchomienie obiegu c.w.u.
WWwWZ wymuszone tadowanie zasobnika c.w.u.

Rysunek przedstawia wyposazenie maksymalne. W zaleznosci od wybranego wskaznika instalacji zmienia sie sposéb podtgczenia wejs¢

i wyijsc.

Rys. 6 - Przyporzqdkowanie zaciskéw w regulatorze TROVIS 5474
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VFg
AF i
——
RiFg RL
_<
RK1 RK2
Pul Pu2
KF1 KF2
K1 RGF1 K2 RiF2
AF czujnik temperatury zewnetrznej RL powrdt
K kociot 1, 2 RGF czujnik temperatury wody powrotnej dla obiegu 1, 2
KF czujnik temperatury w kotle 1, 2 RuFg wspdlny czujnik temperatury wody powrotnej
Pu pompa kotta 1, 2 VFg wspdlny czujnik temperatury wody zasilajgcej
RK obwéd regulacji 1, 2 VL zasilanie
Rys. 7 - Wskaznik instalacji 5
Zmiany techniczne zastrzezone
SAMSON S$p. z o.0. SAMSON AG

www.sumson.com.p|

AUTOMATYKA | TECHNIKA POMIAROWA
02 - 180 Warszawa - Al. Krakowska 201A
Tel. (0 22) 57 39 777 - Fax (0 22) 57 39 776

MESS- UND REGELTECHNIK

D-60019 Frankfurt am Main 1
WeismiillerstraBe 3 - Postfach 10 19 01
Tel. (0 69) 4 00 90

T 5474 PL

DF 07/05



