Pneumatyczny ustawnik pozycyjny typu 3766
Elektropneumatyczny ustawnik pozycyijny typu 3767

Zastosowanie

Ustawniki pozycyjne, proste lub podwéjnego dziatania, prze-
znaczone do wspétpracy z zaworami regulacyjnymi wyposa-
zonymi w sitowniki pneumatyczne sterowane sygnafem pneu-
matycznym 0,2 do 1 bar lub 3 do 15 psi (typ 3766) albo
elektrycznym 4(0) do 20 mA lub 1 do 5 mA (typ 3767).

Skok nominalny 7,5 do 120 mm lub kqt obrotu do 90°.
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Pneumatyczny ustawnik pozycyiny gwarantuje okreslone przy-
porzadkowanie pofozenia zaworu (warto$¢ regulowana x) do
sygnalu sterujgcego (wartoé¢ zadana w). Urzqdzenie poréw-
nuje sygnat sterujqcy z regulatora pneumatycznego ze skokiem
zaworu regulacyjnego i na podstawie uchybu regulacji wypra-
cowuje odpowiednie ciénienie podawane do sitownika.

W przypadku sifownikéw zasilanych dwustronnie na wyijsciu

ustawnika pojawiaiq sie dwa ciénienia sterujgce w przeciwfazie.

Ustawniki charakteryzujq sie nastepujacymi wiasciwosciami:

* Dowolne pofozenie montazowe, praca z zakresem nominal-
nym lub dzielonym, dobre wtasnosici dynamiczne regulacji,
pomijalny wplyw energii zasilania, mozliwos¢ nastawy za-

resu proporcjonalnosci, regulacja doptywu powietrza, maty
pobér mocy, duza odporno$é na wsirzgsy, zwarta budowa,
wykonanie nie wymagajace konserwacii.

Wykonania stosowane w miejscach zagrozonych wybuchem

posiadajq klase wykonania iskrobezpiecznego ® Il 2 G EEx ia

IIC T6 lub ® Il 3 G EEx nA Il T6 dla strefy 2 (zestawienie

uzyskanych certyfikatéw zabezpieczenia przed zaptonem

patrz str. 8).

Wykonania iskrobezpieczne w szczelnej obudowie EEx d dla

ustawnika pozycyjnego typu 3766 i przetwornika i/p typu

6116 (rys. 2).

Wykonanie specjalne z obudowq ze stali CriNiMo.

Do zintegrowanego montazu na sitowniku typu 3277 (rys. 4).

Do montazu na sitownikach wedtug DIN EN 60534-6 (rys. 3).

Do montazu na sitownikach obrotowych wedtug wytycznych

VDI/VDE 3845 (rys. 5), w wypadku sifownikéw zasilanych

dwustronnie podwéjnego dziatania ze wzmacniaczem dwukie-

runkowym.

Zalety integrowanego montazu na sitowniku (rys. 4)

e trwate i doktadne pofgczenie mechaniczne zapobiegajace
rozregulowaniu podczas transportu

* mechanizm przeniesienia skoku odporny na wstrzgsy i
wplyw innych zaktécen, spetniajacy wymogi UVV (VBG 5)

® proste pneumatyczne potqczenie sitownika z ustawnikiem
pozycyjnym

* nastawa wstepna jednostki: sitownik z ustawnikiem pozycyjnym.

Na zyczenie oferujemy wykonanie z manometrem do odczytu

ciénienia zasilajgcego i sterujacego (skala 0 do 6 bar i 0 do 90 psi).

Szczegoétowe informacje na temat doboru i stosowania ustaw-

nikéw pozycyinych, przetwornikéw sygnatéw sterujgcych, na-

dajnikéw stanéw granicznych oraz zaworéw elektromagne-

tycznych patrz karta zbiorcza T 8350.

Rys. 1 - Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny
typu 3767

Rys. 2 - Ustawnik pozycyijny typu 3766
w wykonanie Ex d z przetwornikiem

i/p typu 6116

Rys. 3 - Montaz wedtug
DIN EN 60534
(NAMUR)

Rys. 4 - Zintegrowany montaz
na zaworze regula-
cyjnym typu 3241-7

Rys. 5 - Montaz na sitowniku
obrotowym typu 3278

Przynalezna karta zbiorcza T 8350

Wydanie styczen 2005 (08/04)

Karta katalogowa T 8355 PL



Zasada dziatania (rys. 6 do 8)

Réznica miedzy pneumatycznym ustawnikiem pozycyjnym typu
3766 (rys. 6) i elektropneumatycznym ustawnikiem pozycyjnym
typu i/p 3767 (rys. 7) polega na zastosowaniu w wypadku
ustawnika elektropneumatycznego przetwornika (E).

W ustawniku typu 3767 znormalizowany sygnat pradowy
i podawany jest przez cewke (E2) znajdujgcq sie w polu mag-
nesu trwatego (E1). Na dzwigni (E3) poréwnywana jest sita
wytwarzana przez cewke (E2) z sitq wytwarzang na przystonie
(E7) przez strumier z dyszy (E6). Zmiana sygnatu sterujgcego
wywoluje proporcjonalng zmiane ciénienia pe doprowadza-
nego do pneumatycznego uktadu sterowania.

Skok grzyba zaworu przenoszony jest za pomocq trzpienia (1.1)
na dzwignie (1) zmieniajqc site napiecia sprezyny pomiarowej
(4). Przy montazu ustawnika na zaworze obrotowym (rys. 8) na
korcu dzwigni (1) nalezy umocowaé rolke (20) (rys. 8). Obrét
watka (21) sitownika obrotowego przetwarzany jest poprzez
krzywke tarczowq (22) i rolke odczytujgeq (20) na skok zaworu.

Ustawniki pozycyjne pracujg na zasadzie réwnowazenia sit.
Sita napiecia sprezyny pomiarowej (4) poréwnywana jest z sitg
nastawczq wytwarzang przez ci$nienie pe na membranie po-
miarowej (5). Zmiana sygnatu sterujgcego ew. ciénienia zasila-
nia (pe) lub potozenia dzwigni (1) powoduje zmiane potozenia
dzwigni membrany (3) stanowiqcej jednoczesnie przystone,
a tym samym jej odleglos¢ od dyszy (2.1 lub 2.2). Pofozenie plyty
kierunkowej (7) wyznacza dysze i kierunek dziatania ustawnika.

Powietrze zasila wzmacniacz pneumatyczny (10) oraz regula-
tor cinienia (9) i przeplywajac przez dtawik X (8) i dysze (2.1
lub 2.2) trafia na przystone (3). Zmiana sygno’fu stervjqcego lub
potozenia dzwigni (1) powoduje zmiane ciénienia przed i za
wzmacniaczem (10). Ci$nienie sterujqgce (pst) wytwarzane we
wzmacniaczu przep’rywo przez dtawik (11) do sitownika pneu-
matycznego i zmienia pofozenie membrany ew. toka odpo-
wiednio do wartoéci zadane;.

Jezeli ustawnik pozycyjny ma byé¢ zamontowany na sifowniku
obrotowym zasilanym dwustronnie (bezsprezynowym), cisnie-
nie sterujgce (pst) zostaje doprowadzone do wzmacniacza
dwukierunkowego, ktéry wysyta dwa sygnaly sterujace (psn
i psi2) w przeciwfazie.

Regulowane dfawiki X, (8) i Q (11) stuzg do optymalizacji
uktadu regulacji pofozenia. Do wyregulowania potozenia za-
woru regulacyjnego i sygnatu sterujacego stuzq $ruby regula-
cyjne (6.1 i 6.2). Dla innych trybéw pracy, np. z dzielonym
zakresem mozna zmienié punkt zerowy i zakres wartoici zadane;.

Kierunek dziatania

Wzrost wartoéci zadanej (pe) moze spowodowaé wzrost (kie-
runek dziatania wprost >>) lub spadek (kierunek dzictania
odwrotny <>) ci$nienia sterujgcego (pst). Kierunek dziatania
zalezy od pofozenia ptyty kierunkowej (7) i jest na niej zazna-
czony. Istnieje mozliwo$é pézniejszej zmiany kierunku dziata-
nia ustawnika.

Legenda do rys. 6 do 8
1 dzwignia E przetwornik i/p
1.1 trzpieh E1  magnes trwaly
1.2 0$ obrotu E2  cewka wciggana
2.1 dysza (>>) E3  dzwignia balansowa
2.2 dysza(<>) E4 ’roiysio krzyzowe
3 dzwignia membranowa (przystonal E5  sprezyna
4 sprezyna pomiarowa E6 cf;/szc
5  membrana pomiarowa E7  przystona
6.1 sruba regulacyjna (zakres) E8  dfawik
6.2 $ruba regulacyina (punkt zerowy) E9  tumik
7 plyta kierunk. do zmiany kier. dzictania  E10  dioda zabezpieczajgea
8 dtawik X, (wzmocnlenle)
9 regulator cisnienia
10 wzmacniacz 20 rolka odczytujgca
11 dtawik przeptywu Q 21 watek napedowy
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Rys. 6 - Schemat dzictania ustawnika pozycyjnego typu 3766
(potaczenie przegubowe dzwigni odczytujqcej przy
montazu na sitowniku pneumatycznym typu 3277)
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Rys. 7 - Schemat dziatania ustawnika pozycyjnego typu 3767
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Przenoszenie ruchu obrotowego do ustawnika
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Tabela 1 . Dane techniczne -

Wszystkie wartosci ciénienia w bar (nadciénienie)

Ustawnik pozycyjny typu 3766 i 3767

Zakres skoku

przy montazu na sifowniku typu 3277: 7,5 ... 30 mm

przy montazu wedtug DIN EN 60534 (NAMUR): 7,5 ... 120 mm

Kat obrotu

w zaleznosci od krzywki tarczowej 70°, 75° lub 90°

Warto$¢ zadana "w"  zakres sygnatu bar (psi) 0,2... 1 bar (3 ... 15 psi)
(Sygg°+65;eruiqcy) szeroko$¢ zakresu bar (psi) 04 ...08bar (6 ... 12 psi)
Typ 37 max. przecigzenie do max. 2 bar (29 psi)

Warto$¢ zadana "w"  zakres sygnatu 4(0) ... 20 mA lub 1..5mA
(sygnat sterujacy) szeroko$¢ zakresu 8..20 mA 2. 4mA
Typ 3767 Stcibisact .

rezystancja cewki R; przy 20°C 200 Q 880 Q
Zasilanie powietrze o cisnieniu 1,4 ... 6 bar (20 ... 90 psi)

Cisnienie sterujqce pst (wyjscie)

mozliwos¢ ograniczenia w zakresie O ... ok. 2,51 0 ... 6 bar (0 ... ok. 35i 0 ... 90 psi)

Charakterystyka liniowa, odchytka: < 1%

Histereza <0,3%

Prég nieczutosci <0,1%

Kierunek dziatania odwracalny

Zakres proporcjonalnosci Xp 0,5 ... 2,5% (wspétczynnik proporcjonalnosci Kp: > 200 ... 40)

Zuzycie powietrza dla cignienia 1,4 bar dla cignienia 6 bar
Typ 3766 <230 Io/h <230 /R 1)
Typ 3767 <280 Ir/h <280 In/h 1)

Wyddfek powiefrza  napowietrzanie siftownika 3,0 m3/h 8,5 mn3/h
odpowietrzqnie sifownika 4,5 my3/h 14,0 my3/h

Dopuszczalna temperatura otoczenia

—20°C dfawik kablowy z tworzywa sztucznego; —40°C dtawik kablowy z metalu 2
do +80°C (z sygnalizatorem potozenia -20 ... 70°C)

Whplyw czynnikéw zewnetrznych

temperatury: < 0,3%/10 K - zasilania: < 1% miedzy 1,4 ... 6 bar

Odpornosé¢ na zaktocenia pola elektromagnetycznego

zgodnie z EN 50 081 i EN 50 082

Wplyw drgari

miedzy 10 i 150 Hz i 4 g brak wptywu

Ochrona przeciwwybuchowa 2

grupa zaptonowd® I 2 G EEx ia IC Té [uk&® Il 3 G EEx nA Il Té dla strefy 2

Stopien ochrony

IP 54 (wykonanie specjalne IP 65)

Ciezar ok. 1 kg
Urzqdzenia pomocnicze

Wylqgczniki kraricowe

2 wylqgcezniki indukeyjne typ SJ 2-SN

Obwéd pradu sterujgcego

wartosci odpowiednio do podfqczonego przekaznika tranzystorowego

Histereza przy skoku nominalnym

<1%

Zawér elektromagnetyczny

Wejscie binarny sygnat stafonapieciowy

Sygnat nominalny 6V DC 12V DC 24V DC

Sygnat "0" (sygnat zamkniecia) 3) <1,2V <24V <47V

Sygnat "1" (jyg'nofr zamkniecia ze wzmocnionym >54V >96V > 18,0V
ociskiem grzyba) 4

Max. dopuszczalny sygnat 28V 25V 32V

Rezystancja cewki Ri przy 20°C 2909 Q 5832 Q 11714 Q

Zuzycie powietrza w stanie ustalonym

dodatkowo w wypadku ustawnika pozycyinego "wyt." < 60 In/h - "zat." < 10 I,/h 1)

Czas zamykania zaworu z sifownikiem typu 3277 120 cm? 240 cm? 350 cm? 700 cm?
przy skoku nominalnym 02 . 1bar <05s <08s <11s <4s

i ci$nieniu sterujgcym ! ! ! !

w zakresie 0,4 ... 2 bar <0,5s <2s <25s <8s
(wsp. Kvs 0,14) 0,6 ... 3 bar 8l <1s <15s <55

Andalogowy sygnalizator potozenia

Wyiscie

technika dwuprzewodowa 4 ... 20 mA, kierunek dziatania odwracalny

Zasilanie

min. napiecie na zaciskach 12V

max. 45V

sygnalizator potozenia moze by¢
podtqczony tylko do atestowanego
iskrobezpiecznego obwodu pradowego )

1" przy minimalnej nastawie regulatora cisnienia 2 wykonanie specjalne: do -450C na zyczenie klienta (urzgdzenia w wykonaniu z zabezpieczeniem Ex patrz tabela 2)

3) sygnat statonapieciowy przy —25°C

4 sygnat statonapieciowy przy +80°C
5) np. za pomocq separatora zasilania typu 994-0103-cs-412 firmy SAMSOMATIC lub separatora pradu statego typu 994-0103-cmc-0303-5

8) sifownik z membrang o powierzchni 120 cm? dla wszystkich zakreséw ciénienia sterujgcego: <0,5's

T 8355 PL



Tabela 2 - Dane techniczne dla wykonan z iskrobepiecznych

Eex ia IIC

Przetwornik i/p (tylko typ 3767)

Wartoéci maksymalne

dla

do podiqczenia do atestowanych
iskrobezpiecznych obwodéw pradowych

Uo 28V 25V
lo 85 mA 100 mA 120 mA
P 0,7W 0,7W 0,7W

Indukeyjnos¢ i pojemnosé

wewnetrzna sq pomijanie mate

Wylqczniki indukcyjne

Wartosci maksymalne

dla

do podtgczenia do atestowanych
iskrobezpiecznych obwodéw pradowych

Uo 16V

lo 52 mA/25 mA

p 169 mW/6é4 mW
Indukeyjnos¢ wewnetrzna Li = 100 uH

Pojemno$¢ wewnetrzna Ci=30nF

Zawér elektromagnetyczny

Sygnat nominalny 6V 12V 24V

Wartoéci maksymalne

dla

do podtgczenia do atestowanych
iskrobezpiecznych obwodéw prgdowych

Uo (V)

25 27 28 30 32

lo (mA)

150 | 125 | 115 100 90

Indukeyjnos¢ i pojemnosé

wewnetrzna sq pomijanie mate

Andlogowe sygnadlizatory pofozenia

Woartosci maksymalne

dla

do podtgczenia do atestowanych
iskrobezpiecznych obwodéw pradowych

Uo 28V
lo 115 mA
P 1w
Ci 5,3 nF

Indukeyjnos¢ wewnetrzna

jest pomijanie mata

Dopuszczalna temperatura otoczenia

Wartosci do $wiadectwa kontroli typu UE PTB 01 ATEX 2167
i $wiadectwa zgodnosci PTB 01 ATEX 2170 X.

chorqgiewka stervjgca B

chorqgiewka
sterujgca A

wytacznik B

wytacznik A

Rys. 9 - Indukeyjny wytqcznik zblizeniowy

Urzqdzenia pomocnicze
Ustawniki pozycyjne mogq by¢ wyposazone opcjonalnie w na-
stepujqce urzadzenia pomocnicze.

Ustawnik pozycyiny z indukcyjnymi wytqcznikami
zblizeniowymi (rys. 9)

W tym wykonaniu ustawnika pozycyjnego na osi obrotu (1.2)
znajdujq sie dwie chorggiewki sterujgce (33) do uruchomienia
wytgcznikéw (34). Wytgezniki sq ptynnie nastawiane. Do ob-
wodu pradowego nalezy podigczyé¢ odpowiedni przekaznik
tranzystorowy.

Istnieje mozliwo$¢ podzniejszego wbudowania wytgcznikéw

zblizeniowych.

Ustawniki pozycyjne z zaworami elekiromagnetycznymi
(rys. 10)

Ustawniki pozycyjne mogq by¢ wyposazone w iskrobezpieczne
zawory elekiromagnetyczne — réwniez w komplecie z indukcyj-
nymi wylqcznikami zblizeniowymi. Zawér elekiromagnetyczny
przesuwa zawoér regulacyiny w potozenie bezpieczenstwa nie-
zaleznie od sygnatu wyjiciowego wysylanego z ustawnika
pozycyjnego.

Zawér elektromagnetyczny sktada sie z przetwornika elektro-
penumatycznego (e/p) (12.1) i 3/2-drogowego zaworu mem-
branowego (12.2). Wejsciowy sygnat sterujgcy odpowiadajacy
logicznej wartos¢i O (wyt.) powoduje otwarcie dyszy (12.3)
przetwornika e/p, odciecie ciénienia sterujgcego pst i odpowie-
trzenie sitownika. Sita napiecia sprezyn zamontowanych w sitow-
niku przesuwa zawér regulacyjny w potozenie bezpieczenstwa.
Weijsciowy sygnat sterujgcy odpowiadajqcy logicznej wartosci
1 (zat.) wzbudza cewke przekaznika (12.4) i zamyka przysto-
ne (12.5), a tym samym dysze (12.3). Wzrost ciénienia przetq-
cza zawér 3/2-drogowy (12.2). W tym potozeniu cisnienie
sterujqce pst doprowadzane jest do sifownika. Zawér realizuje
funkcje regulacji.

Istnieje mozliwo$é pézniejszego wbudowania zaworu elektro-
magnetycznego.

Legenda dorys. 9i 10

1.2 o3 obrotu 12.5 przystona
12 zawdr elekiromagnetyczny 12.6 dtawik
12.1  przetwornik e/p
12.2  zawér 3/2-drogowy 32 sruba nastawcza
12.3 dysza 33  chorqgiewka
12.4  cewka przekaznika 34 wylqcznik indukeyjny

125 — _

4+ qk
123 ]
O
12.1 O
12.4 wejicie
zasilanie
odpowietrzenie do
obudowy ustawnika
122 —| pozycyjnego

ci$nienie sterujgce
sifownikiem

ci$nienie sterujgce
z ustawnika pozycyjnego

Rys. 10 - Schemat dziatania zaworu elektromagnetycznego
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Ustawniki pozycyjne z analogowym sygnalizatorem potozenia
Ze wzgledu na zajmowang ilo¢ miejsca sygnalizator pofoze-
nia nie moze wspétpracowaé z wbudowanym wytgcznikiem
zblizeniowym lub zaworem magnetycznym.

Pofozenie elementu dtawigcego w zaworze regulacyjnym, tzn.
skok zaworu lub kat obrotu przetwarzane sq w sygnalizatorze
na proprocjonalny sygnat wyjsciowy 4 do 20 mA. Sygnalizo-
wane sq zaréwno stany kraricowe (zawér otwarty" lub "zawér
zamkniety" jak i wszystkie potozenia posrednie.

Montaz (rys. 12 13)

Ustawniki stwarzajg mozliwo$¢ zintegrowanej zabudowy na
odpowiednio przystosowanym sitowniku skokowym (typ 3277)
lub wedtug DIN EN 60534 (NAMUR) (sitownik typu 3271).
W wypadku sitownikéw obrotowych z elementami sprzegajacymi
wedtug VDI/VDE 3845 urzqdzenia montowane sq z elementem
posredniczgcym.

Dobér ustawnika pozycyjnego i sitownika (rys. 11)

Dobér zalezy od kierunku dziatania wartosci zadanej (pe)
i cisnienia sterujgcego (pst) oraz pofozenia bezpieczerstwa
w sitowniku:

"trzpien sitownika wysuwany na zewngtrz" lub

"trzpien sitownika wciggany do wewnatrz".

Montaz ustawnika na sitowniku typu 3277 (rys. 4)

Dzigki zintegrowanemu sposobowi montazu powstaje zamk-
niety blok sitownika i ustawnika pozycyjnego. Do bezposred-
niego montazu na sitownikach z membrang o powierzchni

240, 350 i 700 cm? potrzebny jest blok przytqczeniowy (rys. 11).

W sitownikach z potozeniem bezpieczeristwa "trzpien sitowni-
ka wysuwany na zewnatrz" ci$nienie sterujgce pst doprowa-
dzane jest przez blok przytgczeniowy i otwér w jarzmie sifow-
nika do dolnej czesci membrany. W razie koniecznosci prze-
wietrzania komory membrany ze sprezynami przez powietrze
wylotowe z ustawnika, mozna to osiagnqé przez potqczenie
przewodem z blokiem przytgczeniowym.

W sitownikach z pofozeniem bezpieczenistwa "trzpien sitowni-
ka weiggany do wewngtrz" ciénienie sterujqce pst doprowadza-
ne jest przez przewéd do gérnej komory obudowy membrany.
Doprowadzenie powietrza do dolnej komory obudowy mem-
brany zapewnia wewnetrzny kanat.

W sitownikach typu 3277-5 (z membrang o powierzchni
120 cm?) cisnienie sterujqce doprowadzane jest poprzez otwér
w tylnej czeici ustawnika pozycyjnego. Nie ma potrzeby stoso-
wania dodatkowego przewodu.

Tabela 3 - Montaz na sitowniku: dobér skoku zaworu
i sprezyny pomiarowej

Membrana sitownika [cm?] | Skok [mm] | Sprezyna pomiarowa
120/240/350 7,5 2
120/240/350 15 1

700 15 2
700 30 1

Ustawnik pozycyiny dostarczany jest wraz ze sprezynq pomia-
rowq 1, sprezyne pomiarowq 2 nalezy zaméwié w wyposazeniu
dodatkowym.

Rys. 11.1 - Kierunek dziatania >>
montaz z lewej strony

0n

Rys. 11.3 - Kierunek dziatania <>
montaz z lewej strony

Rys. 11 - Montaz bezposrednio na sitowniku typu 3277

polozenie bezpieczenstwa: trzpien sitownika wysuwany na zewngtrz

wewnetrzny przewdd
ci$nienia sterujgcego

blok przytqczeniowy ——

polozenie bezpieczenstwa: trzpien sitownika wciggany do wewngtrz

] przewc')d ci$nienia ah
sterujgcego pst
f==> ==>

blok przytqczeniowy

==

Rys. 11.2 - Kierunek dziatania <>
montaz z prawej strony

Rys. 11.4 - Kierunek dziatania >>
montaz z prawej strony
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Montaz wedtug DIN EN 60534 (rys. 3i 12)

Ustawnik pozycyjny montowany jest za pomocq fqcznika (15)
na sitowniku z jarzmem (rys. 3) (np. zawér serii 240, 250 lub
280) lub na zaworze z kolumng wspierajacq (rys. 12). W dru-
gim wypadku konieczna jest dodatkowo plyta dociskowa
(15.1).

Poprzez wybér odpowiedniej dzwigni (1) i podfqczenia jej do
suwaka zaciskowego (16) mozna dobraé ustawnik pozycyjny
do réznych skokéw zaworéw w zakresie 7,5 do 120 mm.

Sposéb montazu ustawnika pozycyjnego na zaworze jest do-
wolny. Kierunek dziatania zalezy od sposobu zamontowania
ustawnika pozycyjnego i facznika oraz plyty kierunkowe.
Sprezyny pomiarowe nalezy dobra¢ wedtug tabeli 4.

Tabela 4 - Dobér skoku i sprezyny pomiarowej
w wypadku montazu wedtug DIN EN 60534

Rys. 12 - Montaz na zaworze z kolumng wspierajgcq

Skok [mm] Sprezyna pomiarowa
7,5..15 2

>15... 60 1
22 ...120 1

Ustawnik pozycyjny dostarczany jest wraz ze sprezynqg pomia-
rowq 1, sprezyne pomiarowq 2 nalezy zaméwié¢ w wyposazeniu
dodatkowym.

Montaz na sifowniku obrotowym (rys. 13)

Ustawniki pozycyjne mogg by¢ zamontowane na sitowniku
obrotowym typu 3278 lub na dowolnym sitowniku obrotowym
z elementami sprzegajacymi wedtug VDI/VDE 3845 za pomo-
cq elementu posredniczgcego (2). Ruch obrotowy sifownika
przenoszony jest na krzywke tarczowq (7) powodujqc zmiane
potozenia zaworu i ustawnika pozycyjnego. W celu odczytu
krzywki tarczowej na dzwigni (5) ustawnika pozycyjnego za-
montowano czujnik rolkowy (3). Oferujemy rézne krzywki tar-
czowe w zaleznosci od wymaganej charakterystyki zaworu
(np. liniowej lub statoprocentowe;).

W wypadku sitownikéw bezsprezynowych, zasilanych dwu-
stronnie potrzebny jest dodatkowo pneumatyczny wzmacniacz
dwukierunkowy wytwarzajqcy ciénienie sterujgce o przeciw-
nej fazie.

Przy doborze sprezyny pomiarowej nalezy zwracaé uwage na:
warto$é zadang przy pracy
z dzielonym zakresem sprezyna pomiarowa |
warto$¢ zadang przy petnym
zakresie sygnatu sprezyna pomiarowa 2
Ustawnik pozycyjny dostarczany jest wraz ze sprezyng pomia-
rowq 1, sprezyne pomiarowq 2 nalezy zaméwié w wyposaze-
niu dodatkowym dla sitownikéw obrotowych.

dla typu 3278
firmy SAMSON

zgodnie z VDI/VDE 3845

1 ustawnik pozycyjny 8
2 element posredniczqcy 9
3 dzwignia z czujnikiem rolkowym 10
4 tqgcznik 11
5 dzwignia uktadu sterowania 15
6 podziatka 15.1
7 krzywka tarczowa 16

Rys. 13 - Montaz na sitowniku obrotowym

wat napedowy
plytka

jarzmo

sprzegto

tgczni

plyta dociskowa
suwak zaciskowy
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Materiaty (WN = nr materiatu)

Korpus

wykonanie specjalne

odlew cisnieniowy z aluminium,
chromianowany i powlekany tw. sztucznym
stal CrNiMo, WN 1.4404 (316 L)

Wymiary w mm

Elementy zewnetrzne

stal nierdzewna WN 1.4571 i WN 1.4305

Membrana pomiarowa

kauczuk fluorosilikonowy

Podtqczenie elektryczne

LR

I (A)

G
B E;

|+4‘11|—4‘12| |+§1|—§2| |+81|—82|

|+?1|—32|

wejicie
-

Y

| W2ZMGENIacz SEparuacy |

+ -

godnie z EN 60947-5-6 Us
EEEEEEREN zosilocz

wyjscie

Rys. 14.1 - Typ 3766

zasiLnie .
oznaczenie

(A), (B) z tylu

E. I I
! (B) (A) %
A = E
| | | | \
2] ear]-a2]  [esi[-s2]  [+81]-82)
— N — —
+ - + -
=
sygnat | zawdr elekiro-
sterujgcy WZMGCNiacz Separviacy | magnetyczny
i [mA] zgodnie z EN 60947-5-6
wyjécie  zasilanie
E, G
A E
I I
+ - ( ?
U
sygnat 55
sterujgcy zasilacz do opcjonalnego
i [mA] sygnalizatora potozenia

Rys. 14.2 - Typ 3767

Montaz bezposrednio

na sifowniku typu 3277
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Montaz na sitowniku
obrotowym

(z pneumatycznym
wzmacniaczem

dwukierunkowym)
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Zestawienie certyfikatow bezpieczenstwa Ex dla ustawnikéw pozycyjnych typu 3766

Rodzaqj certyfikatu Numer certyfikatu Data Uwagi
Swiadectwo kontroli typu PTB O1 ATEX 2171 26.11.2001 & Il 2 G EEx ia IIC T6
Certyfikat zgodnosci PTB 01 ATEX 2195 X 07.03.2002 ® 13 GEExnA Il T6
Swiadectwo zgodnosci PTB-Nr. Ex-89.C.2165 06.11.1989 EEx ia IIC Té
1. zatgeznik 12.02.1991 sygnalizator potozenia
2. zatgeznik 17.01.1992 wyzsze parametry Ex-i
3. zatqeznik 22.11.1993 -45°C temperatura otoczenia
4. zatqeznik 13.06.1995 wiyczka okragta
5. zafqeznik 11.07.1997 zawér elektromagnetyczny, sygnalizator potozenia
Certyfikat SEV 98.5. 50771.04 24.04.1998 EEx ia IC T4, T5
Certyfikat GOST 2002.C299 26.12.2002 1 Ex ia lIC T6 X; wazny do 01.01.2008
Certyfikat CZ 08.95.0292/J03058 08.11.1995 EEx ia IIC Té; wazny do 31.12.1998
Certyfikat CSA LR 54227-11 29.01.1991 Class I, Div 1, Groups A, B, C, D
Encl. 3 21.04.1992 Class 1, Div. 2, Groups A, B, C, D
LR 54227-17 03.02.1993 sygnalizator potozenia
R 54227-27 17.09.1997 Groups A, B, C, D
Certyfikat FMRC J.1. 2V9A9.AX 18.11.1991 Class I, II, l Div. 1; Groups A, B, C, D, E, Fi G
J.I. AW9AO0.AX 22.04.1993 sygnalizator potozenia
20.10.1998 rewizja: sygnalizator potozenia
NEMA 3R J.1. OW 4 A0.AX 19.02.1991

Certyfikaty EEx d dla przetwornikéw i/p typu 6116 (rys. 2) wyszczegélnione zostaly w karcie katalogowej T 6116.

Zestawienie certyfikatéw bezpieczenistwa Ex dla ustawnikéw pozycyinych typu 3767

Rodzaj certyfikatu Numer certyfikatu Data Uwagi
Swiadectwo kontroli typu PTB 01 ATEX 2167 29.11.2001 & 12 GEExia lICTé
Certyfikat zgodnosci PTB 01 ATEX 2170 X 07.03.2002 ® 11 3 G EEx nA Il T6; Typ 3767-8 Zone 2
1. uzupetnienie 28.05.2003
Swiadectwo zgodnosci PTB-Nr. Ex-89.C.2166 06.11.1989 EEx ia ICT6
1. zatgeznik 12.02.1991 sygnalizator pofozenia
2. zatqeznik 17.01.1992 wyzsze parametry Ex-i
3. zatgeznik 15.01.1993 dodatkowe wartosci Ex-i
4. zatgeznik 22.11.1993 -45°C temperatura otoczenia
5. zatgeznik 13.06.1995 zmieniona fechnika podfqczenia
6. zatgcznik 11.07.1997 zmieniona budowa wewnetrzna i tabliczka znamionowa
Certyfikat SEV 98.5 50771.05 24.04.1998 EExia IC T4, T5
Certyfikat GOST 2002.C299 26.12.2002 1 Ex ia IC Té X; wazny do 01.01.2008
Certyfikat CZ 08.95.0293/J03059 08.11.1995 EEx ia IIC T6; wazny do 31.12.1998
Certyfikat BKI Ex-98-C.001 EEx ia IIC T4, 75, T6
1. przedtuzenie 23.02.2002  |wazny do 30.06.2003
Certyfikat CSA LR 54227-11 29.01.1991 Class I, Div. 1; Groups A, B, C, D
21.04.1992 Class 1, Div. 2
LR 54227-17 03.02.1993 Encl. 3; sygnalizator potozenia
LR 54227-26 17.09.1997 Div. 1,Group A,B,C,D, E, F, G
Certyfikclt FM J1.2V 9 A9 AX 18.11.1991 Class I, I1illl, Div. 1, Group A, B,C, D, E, F,G
NEMA 3R J.1. OW 4 A0.AX 19.02.1992
Certyfikat FM JI1.4W 9 A0.AX 22.04.1993 sygnalizator potozenia
J.1. 5Y2 A3.AX 26.04.1995 Div. 2
20.10.1998 rewizja: sygnalizator potozenia
Certyfikat AUS Ex 1478 X 04.08.1993 Ex ia IC T6, Class | Zone O
Ex 1482 04.08.1993 Ex n IC T4, Class | Zone 2
JIS C-13674 11.07.2002 Ex ia IIC T6; przediuzenie
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Dane zaméwieniowe

Oznaczenie typu 3766- 0o

4

3767-

Wykonanie Ex ‘
brak 0
&I 2GEExia lICT6 1
CSA/FM, iskrobezp. 3
&I 3GEExnAIITS 8

Wyposazenie dodatkowe
indukcyjne
wylqczniki zblizeniowe
brak
z dwoma wylgcznikami
typu SJ 2-SN
zawér elekiromagnetyczny
brak
6V DC
12V DC
24V DC
analogowy sygnalizator
potozenia
Podfqczenie pneumatyczne
V4—18 NPT
ISO 288/1-G Va4
Podtqczenie elektryczne

brak (tylko typ 3766

ez wyposazenia dodatkowego)

M 20x1,5 niebieski
M 20x1,5 czarny
Wykonanie specjalne

brak

obudowa ze stali CrNiMo

0

2

O—MhNWNO

Wartos¢ zadana (tylko dla typu 3767)

4 do 20 mA
0 do 20 mA
1do 5mA

Tylko jako sygnalizator potozenia
3766 0 6 0 0 0 0 OO 9

10

7
0

1o

WN —

Wyposazenie dodatkowe
Przystawka /2 NPT dla przytqaczy elektrycznych
Sprezyna pomiarowa 2

Dodatkowe parametry
bez/z manometrem ciénienia sterujgcego/zasilajgcego
do zabudowy na zaworze regulacyjnym

nastawiona warto$¢ zadana
kierunek dziatania wprost/odwrotny

dla ustawnikéw z indukeyjnymi fgcznikami zblizeniowymi

choragiewka sterujgca wysunieta — styk zwarty
chorqgiewka sterujgca wsunieta — styk rozwarty

do montazu na sitowniku typu 3277
powierzchnia membrany: 120/240/350/700 cm?

do montaz wedtug DIN EN 60534-6 (NAMUR)
skok: ... mm

do montazu na zaworze z kolumng wspierajgcq
skok: ... mm
srednica kolumny: ... mm

do montaz na sitowniku obrotowym typu 3278,
powierzchnia membrany 160 lub 320 cm?

sitownik wedtug VDI/VDE 3845,
prosty lub zasilany dwustronnie

z zaworem o charakterystyce liniowej

z zaworem o charakterystyce statoprocentowej
kat obrotu 70°/75°/90°

W wypadku zaméwienia samych ustawnikéw pozycyjnych bez
podania parametréw konkretnego zaworu regulacyjnego ele-
menty montazowe nalezy skomplefowa¢ na podstawie instrukeji
EB 8355-1 (dla typu 3766) lub EB 8355-2 (dla typu 3767).

Zmiany techniczne zastrzezone

T 8355 PL
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