Elektropneumaticky regulator polohy

Typ 3730-2 a
Typ 3730-3 s HART-komunikaciou

Pouzitie

Jednocinny alebo dvoj€inny regulator polohy
pre montaz na pneumatické servoventily.

So samocinnym justovanim, automatickym
prispdsobenim na ventil a pohon.

Riadiaca veli ¢ina 4 az 20 mA
Menovité zdvihy 3,6 az 200 mm
Vykyvny uho P 24 az 100°

€ &

Regulator polohy zabezpeduje zadané
priradenie polohy ventilu (regulovana veli¢ina)
a akéného signélu (riadiaca velicina).
Porovnava akény signdl regulacného alebo
riadiaceho zariadenia so zdvihom alebo uhfom
otocenia servoventilu a ako vystupnu veli¢inu
dodava pneumaticky akény tlak.

HPadiska

 Jednoducha montaz na bezné posuvné
a vykyvné pohony s rozhranim pre priamu
montaz SAMSON (obrazok 1), NAMUR-
rebra (obrazok 2) alebo tyéovi montéaz podla
IEC 60 534-6-1 ako aj montaz na vykyvné
pohony podla VDI/VDE 3845 (obrazok 3).

» Lubovolna montazna poloha regulatora
polohy

» Jednoduché obsluha jednym tlagitkom podla
menu.

» LC-displej dobre od¢itatelny v kazdej
montaznej polohe prepinatelnym smerom
Citania.

* Pripojenie Ex d cez polnua bariéru typ 3770
(obrazok 4).

» Konfigurovatelny z PC cez sériové rozhranie
SSP so software TROVIS-VIEW (pre typ
3730-2 v priprave).

* Variabilné, automatické uvedenie do
prevadzky pomocou Styroch réznych
inicializacnych moédov.

» Prednastavené parametre — potrebné
nastavit len hodnoty, liSiace sa od
Standardu.

+ Kalibrovany snima¢ drahy bez zbyto€nych
prevodov.

* Inicializaénym moédom ,Sub“ (substitlicia)
mdze sa regulator polohy v nidzovom

pripade uviest do prevadzky bez posuvu
ventilu pri beziacom zariadeni.

* Proti vypadu siete istené ukladanie vSetkych
parametrov v EEPROM.

» Dvojvodiova technika s malou elektrickou
zatazou medzi 300 a 410 Q podla
prevedenia (porovnaj tabufku 1).

* Nastavitelné obmedzenie vystupného tlaku.

* Nastavitelna funkcia tesného uzatvarania.

 Trvalé strazenie nulového bodu.

 Sériovo dva programovatelné alarmy polohy.

» Automaticka diagnostika; poruchové
hlasenia cez poruchovy kontakt alebo
opciondlne analégovy vysiela¢ polohy.

Prevedenia

- Typ 3730-2: i/p-regulator polohy,
obsluhovatelny z miesta, s LC-displejom

- Typ 3730-3: : i/p-regulator polohy,
komunikacia s HART® - protokolom, miestna
komunikacia s rozhranim SSP, miestna
obsluha véitane LC-displeja.

Dodato €né vybavenie (na Zelanie)

* Induktivny limitny spina¢ so Strbinovym
inicializdtorom

» Analdgovy vysiela¢ polohy s dvojvodiovym
meracim prevodnikom

» Nutené odvzduSnenie s magnetickym
ventilom

» Externy snimac polohy (obrazok 5)
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Obrazok 1

Regulator polohy typ 3730
priama montaZ na pneumaticky
pohon typ 3277

QObrazok 2
Montaz na rebro NAMUR

Obrazok 3
Typ 3730, montaz podla
VDI/VDE 3845

QObrazok 4
Typ 3730, prevedenie Ex d
s polnou bariérou typ 3770

Obrazok 5
Typ 3730, externy snimad poloh
s mikroventilom typ 3510 e g

Princip ¢éinnosti

Regulator polohy sa montuje na pneumaticky
servoventil a slizi pre priradenie polohy ventilu
(regulovana veli¢ina x) k akénému signalu
(riadiaca veli¢ina w). Elektricky ak&ny signal
regulacného alebo riadiaceho zariadenia sa
porovnava so zdvihom alebo uhlom otocenia
servoventilu a vydava sa akény tlak (vystupnéa
veli¢ina y) a pre pneumaticky pohon.
Regulator polohy sa sklada v podstate

z elektrického systému snimania drahy (2),
analégovo pracujiceho i/p-modulu s nasledne
zapojenym zosilhovac¢om ako aj elektroniky

s mikroprocesorom (5).

Pri regulacnej odchylke sa servopohonu
privadza a odvadza vzduch. V pripade potreby
sa mbéze zmena akéného tlaku spomalit
pripojenim Q-clonky. Pomocou software sa
nech& akény tlak k pohonu obmedzit na 1,4
bar, 2,4 bar alebo 3,7 bar.

Cez pevne nastaveny regulator prietoku (9) sa
vytvara konstantny prud vzduchu do
atmosféry, ktory slizi za prvé k preplachovaniu
vnutra puzdra a za druhé pre optimalizaciu
vykonového zosilhovaca vzduchu. i/p-modul
(6) sa napdja cez reduktor tlaku (8)

s konStantnym vstupnym tlakom, aby sa
zamedzilo zavislosti na tlaku napéajacieho
vzduchu.

Obsluha

Pre obsluhu bola vyvinuta koncepcia
jednotlagitkova, prijemna pre uzivatela:
Otacanim sa volia parametre Zelané
nastavenia sa potom aktivuju stlaéenim. Menu
je Struktdrované tak, ze vSetky parametre lezia
za sebou na jednej Urovni: tym odpadaju
otravné vyhladavanie v podmenu. VSetky
parametre sa mézu prezerat a menit' na
mieste v prevadzke.

Pre ukazovanie je k dispozicii LC-displej,
ktorého smer zobrazovania sa moze otocit

0 180° stlagenim tlagitka.

Pomocou DIP-prepinaca ,Air to open / Air to
close" sa oznamuje regulatoru polohy smer
zatvarania servoventilu. Regulator polohy
priraduje ukazovanie polohy ,0%" k polohe
ZATV.

S pomocou tlagitka INIT sa Startuje inicializacia
podla miery (pred-) nastavenych parametrov,
nasledne sa nachadza regulator polohy

v regulaénej prevadzke.
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Tabulka 1 — Technické udaje pre regulator polohy typ 373 0

Regulator polohy typ 3730-...

Menovity zdvih,
nastavitelny

Priama montaz na typ 3277: 3,6 az 30 mm
montéz podla IEC 60 534-6-1: 3,6 az 200 mm
vykyvné pohony: 24 az 100° uhol otogenia

Rozsah zdvihu

Nastavitelny v ramci menovitého zdvihu — max. prevod 1:5

Riadiaca veli¢ina w

Rozsah signalu 4 az 20 mA — 2-vodicovy pristroj, isteny proti prepolovaniu —
min. rozpétie 4 mA — hranica zni¢enia 100 mA

Minimalny prud

3,6 mA pre ukazovanie — 3,8 mA pre prevadzku

Pomocna energia

Napajaci vzduch od 1,4 do 6 bar (20 az 90 psi)

Kvalita vzduchu podla 1ISO8573-1: max. velkost a hustota Castic: trieda 2 —
obsah oleja: trieda 3

Rosny bod musi lezat 10°C pod najnizSou o&akavanou teplotou okolia.

Akény tlak (vystup)

0 bar az tlak napajacieho vzduchu — obmedzitelny pomocou software na
1,4/2,43,7 £ 0,2 bar.

Charakteristika Linearna (lin) / rovnopercentna (glp) / inverzne rovnopercentna — definovana
uzivatelom (cez obsluzny software a komunikaciu)
Servoklapka lin/glp — ventil s oto€. kuzelkou lin/glp — gul. segm. ventil lin/glp
Odchylka od charakteristiky < 1%

hysterézia <0,3%

Citlivost nabudenia <0,1%

Doba chodu Pre napajaci vzduch a odfuk oddelene nastavitelné cez software do 240 s

Smer pohybu

Reverzovatelny

Spotreba vzduchu

Stacionarne: zavisla od nap4j. vzduchu 110 |/h pri napdj. vzduchu 4 bar

Dodavka vzduchu
- plnenie ventilu
- odvzdusn. ventilu

Pri Ap = 6 bar: 2 8,5 m,*/h — pri Ap = 1,4 bar: 3,0 m,*/h — KVmax@0'c) = 0,09
Pri Ap = 6 bar: < 14,0 m,*/h — pri Ap = 1,4 bar: 4,5 m;’/h — KVinaxzo’c) = 0,15

Prip. teplota okolia

-20 az +80°C / -30 az +80°C s kovovou kablovou priechodkou.
U Ex-pristrojov platia dodatoéne limity osvedcenia o konStrukénej skuske.

Vplyvy

Teplota: < 0,15%/10K — pomocna energia: ziadne
Vplyv chvenia: < 0,25% do 2000 Hz a 4 g podla IEC 770

Elektromagneticka
zn4Sanlivost

PoZiadavky podla EN 50081 / 50082 splnené

Krytie

IP 65

Binarne kontakty

1 kontakt poruchového hlasenia
2 softvérové limitné kontakty s konfigurovatelnymi limitnymi hodnotami, istené
proti prepélovaniu

Stav signalu
- nenabudené
- nabudené

Bez Ex: Ex:
vodivy (R = 348 Q) >2,1mA
blokovany <1,2mA

Prevadzkové napatie

Pristroje s typ. €. .../9000 len pre
pripojenie na spinaci zosilfiovaé
NAMUR podfla EN 60 957-5-6;
vSetky ostatné tieZ pre pripojenie na
binarny vstup SPS podla EN 61131,
Pmax = 400 mW

Len pre pripojenie na spinaci
zosilnova¢ NAMUR podla EN
60 957-5-6

Regulator polohy typ 3730-2

Napatie so zatazou

Bez Ex: < 6 V (odpoveda 300 Q pri 20 mA) — Ex: < 7 V (odp. 350 Q pri 20 mA)

Komunikacia (miest.)

Rozhranie SSP SAMSON a Serial Interface Adapter (pripravuje sa)

Predpoklad software
(SSP)

TROVIS-VIEW s modulom databanky 3730-2

Ochrana proti
vybuchu

Typ ochrany proti zapéaleniu EEx ia IIC T6 alebo EEx nA 11 T6
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Tabulka 1 — Technické udaje pre regulator polohy typ 373

0 (pokra €ovanie)

Regulator polohy typ 3730-3

Napatie so zatazou

< 8,2 V (odpoveda 410 Q pri 20 mA)

Komunikacia (miest.)

Rozhranie SSP SAMSON a Serial Interface Adapter

Predpoklad software

TROVIS-VIEW s modulom databanky 3730-3

(SSP)
Komunikacia Polny komunikaény protokol HART®
(HART) Impedancia vo frekv. rozsahu HART: prijem 350 az 450 Q / vysiel. cca 115 Q

Predpoklad software
(HART)

Pre ruény konfigurator: Device Description pre 3730-3

Pre PC: DTM-subor podla Specifikacie 1,2, vhodny pre integraciu do pristroja
v ramcovych aplikaciach, ktoré podporuju FDT/DTM-koncepciu (napr.
PACTware);

DalSie integrécie (napr. AMS, PDM) sa pripravuiju

Ochrana proti
vybuchu

Typ ochrany proti zapaleniu EEx ia IIC T6 — PTB 02 ATEX 2174

Tabulka 1a — Opc

ie pre regulator polohy typ 3730-2a 373 0-3

Magneticky ventil*

vstup

24 V DC, maximalne 40 V / isteny proti prepdlovaniu / medza zni€enia 40 V

Signal ,,0“ nepritiahn.

<15V (nepritiahnuty)

Signal ,.1“ bezp. prit.

> 19 V (bezpec€ne pritiahnuty)

Zivotnost

> 2 x 10" zopnuti

Analégovy hlasi ¢ pol

ohy* dvojvodi€ovy meraci prevodnik

Pomocna energia

12 az 30 V DC / isteny proti prepélovaniu / hranica zni¢enia 40 V

Vystupny signal

4 az 20 mA

Smer pbésobenia

Reverzovatelny

Pracovny rozsah

-10 az +114%

Charakteristika Linearna
Hysterézia Ako regulator polohy
HF-vplyv Ako regulator polohy

Spickové zvinenie
vystupného signalu

0,6% pri 28 Hz / IEC 381 T1

DalSie vplyvajuce
veliciny

Ako regulator polohy

Poruchové hlasenie

So signalizaénym pridom < 3,8 mA alebo > 20,5 mA

Induktivny limitny kont

akt

Strbin. inicializator
typ SJ 2SN

Pre pripojenie na spinaci zosilfiova¢ podla EN 60 947-5-6.
Vyuzitelny v kombinacii so softvérovym limitnym kontaktom.

Externy snima € polohy*

Menovity zdvih

Ako regulator polohy typ 3730

Kabel

Max. 10 m / trvale flexibilny / so zastrékou M 12x1 / odolny proti plamefiom
podla VDE 0472 / odolny proti olejom, mazacim a chladiacim prostriedkom
ako aj inym agresivnym médiam

Prip. teplota okolia

-40 az +105°C

Odolnost proti

Do 10 g v rozsahu 5 aZ 2000 Hz

chveniu

Krytie IP 67

Materialy

Puzdro Hlinikova zliatina GD AISi12 podla DIN 1725 (WN 3.2582) / chromatované

a potiahnuté umelou hmotou

VonkajSie diely

Korozivzdorna ocel WN 1.4571 a WN 1.4301

Hmotnost

cca 1,0 kg

* pre typ 3730-3 sa pri

pravuje
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Schvalenia ochrany proti vybuchu (Ex)

Typ schvalenia Cislo schvalenia Datum Poznamky

Regulator polohy

typ 3730-2

Osvedcenie o typovej PTB 00 ATEX 2158 01.03.2001 (Ex) Il 2 G EExia lIC T6

skuske EG

1. dodatok 01.03.2002 hlasi¢ polohy

Prehlasenie o zhode PTB 03 ATEX 2016X 07.03.2003 (Ex) Il 3G EEx nA Il T6; typ
3730-28

Regulator polohy

typ 3730-3

OsvedcCenie o typovej PTB 02 ATEX 2174 December 2002 (ExX) Il 2 G EExia llCT6

skuske EG

Osvedcenia o skuske su obsiahnuté v navodu na montaz a obsluhu alebo mézu byt vyziadané.
Schvalenia EExd pre polna bariéru typ 3770 s uvedené prosim v typovom liste T 8379.

Montaz regulatora polohy

i/p-regulator polohy typ 3730 sa mbéze montovat
so spojovacim blokom priamo na pohon typ
3277. U servopohonov s bezpe&nostnou polohou
,ty¢ pohonu silou pruziny vysava“ a typu 3277-5
(120 cm?) sa aké&ny tlak vedie na pohon internym
otvorom v strmeni pohonu. U servopohonov

s bezpecénostnou polohou ,ty¢ pohonu silou
pruziny zastva“ a ploch pohonov od 240 cm? sa
akény tlak vedie do pohonu vopred pripravenym
vonkajSim rarkovym prepojom.

S montaznym uholnikom je mozné pristroj
namontovat' tieZz podla IEC 60534-6-1
(odporicanie NAMUR). Strana montaze na
servoventilu je volne volitelna.

Pre montaz na oto¢ny pohon typ 3278 alebo iné
oto¢né pohony podla VDI/VDE 3845 sa pouziva
univerzalna dvojica uholnikov. Otoény pohyb
servopohonu sa prenaSa cez kotlc¢ spojky

s uhlovou stupnicou do regulatora polohy.

Regulator polohy Ex d typ 3730 s pofnou bariérou typ 3770
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Rozmery v mm

Priama montaz

=

o

=i
_L’BO

manametrowy driiak
G 144 alebo 144 NPT alebo pripojovacia doska

Montaz podra NAMUR
péka

S=17,M=50

3 =100, XL = 200 mm

34
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Rozmery v mm

Montaz na otoéné pohony

Pripojovacia doska
5 1/4 alebo 1/4 NPT

Externy snimac polohy

a50

Cislo typu a objednavacie é&islo

Regulator polohy
Typ 3730-

Preved. s LC-displejom
4-20 mA
4-20 mA, HART
Ex-ochrana
bez
(Ex) 112 G EExiallC T6
podla ATEX
CSA/FM iskrovobezp.
(Ex) 1 3G EEXnAII T6
podla ATEX
Doplnkové vybavenie
ind. limitny kontakt

bez

typ SJ2-SN
magneticky ventil

bez

s24V DC
hlasi¢ polohy

bez

S
externy snimac polohy

bez

S

X

2
3

X

= O

X

= O

X

= O

= O

Text objednavky

Regulator polohy typ 3730-x..
bez pneumatickej prlpOjovacej liSty (len priama
montaz na typ 3277

- s pneumatickou pripojovacou listou ISO 228/1-
Gl/4

- s pneumatickou pripojovacou liStou ¥-18NPT

- bez/s manometrom pre ukazovanie akéného
tlaku

- dodatocny Stitok na kryt so zoznamom
parametrov a pokynmi pre obsluhu
anglicky/Spanielsky alebo anglicky(franctzsky
(Standardna verzia nemecky/anglicky)

- montaz na servopohon typ 3277
(120/240/350/700 cm?)

- montaz podla IEC 60 534-6-1 (NAMUR)
zdvih: ... mm, prip. priemer tyce: .... mm

- montaz na oto¢ny pohon podla VDI/VDE 3845

- adaptér M 20 x 1,5 na 1/2NPT

- kovova kéblova priechodka

Technické zmeny vyhradené.

SAMSON AG - MESS- UND REGELTECHNIK
WeismllerstraBe 3 - D-60314 Frankfurt am Main
Postfach 101901 - D-60019 Frankfurt am Main
Telefon (0 69) 4 00 90 - Telefax (0 69) 4 00 95 07
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