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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit
SAMSON-Gerdgten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispiel-
haft und daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Die gerdtebezogenen Einbau- und Bedienungsanleitungen liegen den Ge-
rdten bei. Die jeweils aktuellsten Dokumente stehen im Internet unter
www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads > Dokumen-
tation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zuv  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fishren kénnen

1 Tipp
Praktische Empfehlungen

EB 8331-3



mailto:aftersalesservice%40samsongroup.com?subject=Documentation
https://www.samsongroup.com/de/service-support/downloads/dokumentation/
https://www.samsongroup.com/de/service-support/downloads/dokumentation/

w i =

NN — — — —

3.2
3.3
3.4
3.5

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5

5.1
5.2
5.3
5.3.1
53.2
54
5.5
5.5.1
552
5.6

6.1
6.2

7.1
7.2

8.1

Inhalt

Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen ..........c.ccvuvuevuvvnvvcnnnncncnnannee 1-1
Hinweise zu moglichen schweren Personenschaden .............cccocoooiiiine. 1-4
Hinweise zu moglichen Personenschaden............cocooiiiiiiiiniice 1-5
Hinweise zu moglichen Sachschaden.............ocooooiiiiiiiie 1-6
Kennzeichnungen am GerGh.........cecceveeeeneceecnnsreseeseesessessessesassassassassassassesnes 2-1
Typenschild........ooooiiiii e 2-1
Aufbau Und WirkungsWeise. ......c.ceeeeerererreneeresseesseessesessssesseessssessssessesesaens 3-1
Sicherheitsfunktion ...............c.coiiiiiiiiii 31
AUSTGRIUNGEN ... 31
ZUSAIZAUSSIOHUNG ..ot 3-2
Technische DOten ........cooviiiiiiiieieieiice e 3-3
OB ... 3-5
Lieferung und innerbetrieblicher Transport..........ccceceveverervecnrrennesesnesesnesesnens 4-1
Lieferung annehmen.............ocoiiiiiiiiicc e 4-1
Antrieb auspacken ..o 4-1
Antrieb transportieren ............c.ocoeiieiiiiieeee e 4-1
Antrieb heben ... 4-1
Antrieh [agern ..o 4-2
1o Lo T =R 5-1
Einbaubedingungen ............c.ooiiiiiii 5-1
Montage VOrbereiten ..............coeiiiiiieiiieieieceeee e 5-2
Antrieb anbauen...........ooiiii 52
Bauform mit integriertem Joch (FOrm B)...........cccoiiniiieeiieicieeceeeeee 5-2
Bauform mit Ringmutter (Form A) ......cooiiiiiie e 5-4
Stellventil in die Rohrleitung einbauen.............cccooooiiiiiiiiiiie 57
Zusatzausstattung €iNbaUEN ...............ccoiiriiiiiieiecc e 57
Mechanische Grenzkontakte nachristen .............ocooiiiiiiiiiniiicce, 57
Widerstandsferngeber nachriisten ................ccccooieiiiiciiocececceee 5-13
Elektrischen Anschluss herstellen.................ccooooiiiiiii 517
Inbetriebnahme.......c.occieuiiiiiniriinnin s 6-1
Grenzkontakte einstellen..............coooiiiiiiiiii e 6-1
Widerstandsferngeber einstellen .................cccocooiiiiiii 6-2
T Y 7-1
Dreipunkt-Betrieh ............c.oiiiiiiiiiieiccc e 7-1
Mechanische Handverstellung...............ccoooiiiiniiiiiiie e, 7-1
STOTUNGEN c..ceerveiernieutiinerserentssaesssesesesssssssessssssssssssssssssssssssssssassssssssssosases 8-1
NotfallmaBnahmen durchfihren.............ccccooviiiiiiiiiiccc 8-1

EB 8331-3



Inhalt

10
11
11.1
11.2
12
12.1
13
14
14.1
15
15.1
15.2

INSEANAhAIUNG ....ocveeereieeciccceneeeceetnecesecaecaeseeseesesessessessesassnssnaseaseas 9-1
AuBerbetriebnahme .........ccouiicieenricinercctnrecterseseenseseeeneneaens 10-1
(D 7=11 10 )1 (o T - 11-1
Bauform mit integriertem Joch.............cocooiviiiiiiiiii e, 11-1
Bauform mit RINGMUHEr ...........cooviiiiiiiiieieieee e 11-2
REPAFGIUT ..ceneeirreiiiintnerticntnatnsesenseaessesessssssssesssssssssssssssssssssssnnes 12-1
Antrieb an SAMSON senden............cccooviiiiiiiiiiiiiieeeeeee e 12-1
ENESOrQUNQ....cueriuereniiniinntrieicninsnessesenssssesssesessssassssessssssssssssesssssosssssnes 13-1
ZEHHIKAE «...eevreeecereenrecnennnceensasaecnensasaesnenssssssssnsasassssnsnsassssssssnsases 14-1
Informationen fir das Verkaufsgebiet im Vereinigten Konigreich ................... 14-1
ANRGNG c..ovoeveeeieeeenicaecnesneseesteseesessesssssssssssssssssessssssssssssnssssssssessssssssssnss 15-1
Nachristteile und Zubehor............cooooiiiiiii e 15-1
SEIVIC. ..ttt e e 15-2

EB 8331-3



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1 Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

BestimmungsgemdBe Verwendung

Der elektrische Antrieb Typ 3374 ist fir die Betdtigung eines angebauten Hubventils fir den

Anlagenbau und die Heizungs-, Liftungs- und Klimatechnik bestimmt. Der Antrieb ist fir ge-

nau definierte Bedingungen ausgelegt (z. B. Antriebskraft, Hub). Daher muss der Betreiber

sicherstellen, dass der Antrieb nur dort zum Einsatz kommt, wo die Einsatzbedingungen den

bei der Bestellung zugrundegelegten Auslegungskriterien entsprechen. Falls der Betreiber den

Antrieb in anderen Anwendungen oder Umgebungen einsetzen méchte, muss er hierfir

Ricksprache mit SAMSON halten.

SAMSON haftet nicht fir Schaden, die aus Nichtbeachtung der bestimmungsgemdf3en Ver-

wendung resultieren sowie fir Schéaden, die durch duf3ere Krdfte oder andere Guf3ere Einwir-

kungen entstehen.

= Einsatzgrenzen, -gebiete und -mdglichkeiten den technischen Daten entnehmen, vgl. Ka-
pitel ,Aufbau und Wirkungsweise”.

Verninftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung

Der Antrieb ist nicht fir die folgenden Einsatzgebiete geeignet:

- Einsatz auBerhalb der durch die technischen Daten und durch die bei Auslegung defi-
nierten Grenzen

— Einsatz im Freien
Ferner entsprechen folgende Tatigkeiten nicht der bestimmungsgemdfen Verwendung:
- Verwendung von Ersatzteilen, die von Dritten stammen.

- Ausfihrung von nicht beschriebenen Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten

Qualifikation des Bedienungspersonals

Der Antrieb darf nur durch Fachpersonal unter Beachtung anerkannter Regeln der Technik
eingebaut, in Betrieb genommen, instand gehalten und repariert werden. Fachpersonal im
Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen
Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis der einschlagigen Normen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und mdgliche Gefahren erkennen kdnnen.

EB 8331-3 1-1



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Personliche Schutzausristung

Fir den direkten Umgang mit dem elekirischen Antrieb ist keine Schutzausristung erforder-
lich. Bei Montage- und Demontagearbeiten kann es sein, dass Arbeiten am angeschlossenen
Ventil notwendig sind.

= Personliche Schutzausristung aus der zugehorigen Ventildokumentation beachten.

= Weitere Schutzausriistung beim Anlagenbetreiber erfragen.

Anderungen und sonstige Modifikationen

Anderungen, Umbauten und sonstige Modifikationen des Produkts sind durch SAMSON
nicht autorisiert. Sie erfolgen ausschlief3lich auf eigene Gefahr und kdnnen unter anderem zu
Sicherheitsrisiken fihren sowie dazu, dass das Produkt nicht mehr den fir seine Verwendung
erforderlichen Voraussetzungen entspricht.

Schutzeinrichtungen

Bei Ausfall der Versorgungsspannung nimmt ein mit einem elekirischen Antrieb Typ 33741
besticktes Stellventil selbsttdtig eine bestimmte Sicherheitsstellung ein. Die Sicherheitsstellung
ist bei SAMSON-Antrieben auf dem Typenschild des Antriebs eingetragen.

N Typ 3374-21/-26/-31/-36

Warnung vor Restgefahren

Um Personen- oder Sachschéden vorzubeugen, miissen Betreiber und Bedienungspersonal
Gefdhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stell-
druck und von beweglichen Teilen ausgehen kdnnen, durch geeignete Maf3nahmen verhin-
dern. Dazu missen Betreiber und Bedienungspersonal alle Gefahrenhinweise, Warnhinweise
und Hinweise dieser Einbau- und Bedienungsanleitung, insbesondere fir Einbau, Inbetrieb-
nahme und Instandhaltung, befolgen.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber ist fir den einwandfreien Betrieb sowie fiir die Einhaltung der Sicherheitsvor-
schriften verantwortlich. Der Betreiber ist verpflichtet, dem Bedienungspersonal diese Einbau-
und Bedienungsanleitung zur Verfiigung zu stellen und das Bedienungspersonal in der sach-
gerechten Bedienung zu unterweisen. Weiterhin muss der Betreiber sicherstellen, dass das
Bedienungspersonal oder Dritte nicht gefdhrdet werden.

1-2 EB 8331-3



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Sorgfaltspflicht des Bedienungspersonals

Das Bedienungspersonal muss mit der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung ver-
traut sein und sich an die darin aufgefihrten Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinwei-
se halten. Dariiber hinaus muss das Bedienungspersonal mit den geltenden Vorschriften be-
ziglich Arbeitssicherheit und Unfallverhtung vertraut sein und diese einhalten.

Mitgeltende Normen und Richtlinien

Das mit dem CE-Kennzeichen versehene Gerdt erfillt die Anforderungen folgender Richtlini-
en:

- 2014/30/EU

- 2014/35/EU

- 2011/65/EU

Das mit dem UKCA-Kennzeichen versehene Gerdt erfiillt die Anforderungen folgender Richt-
linien:

- S12016 No. 1091 (The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016)

- 12016 No. 1101 (The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016)

— S12012 No. 3032 (The Restriction of the Use of Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012)

Das mit dem EAC-Kennzeichen versehene Gerdt erfillt die Anforderungen folgender Richtli-
nien:

- TRCU004/2011
- TRCU 020/2011

Die Konformitdtserkldrungen und das TR-CU-Zertifikat stehen im Kapitel ,Zertifikate” dieser
EB zur Verfiigung.

Der elekirische Antrieb Typ 3374 ist fir den Einsatz in Niederspannungsanlagen vorgese-
hen.

= Bei Anschluss, Instandhaltung und Reparatur die einschldgigen Sicherheitsvorschriften
beachten.

EB 8331-3 1-3



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Mitgeltende Dokumente

Folgende Dokumente gelten in Ergdnzung zu dieser Einbau- und Bedienungsanleitung:

Einbau- und Bedienungsanleitung des Ventils, an das der elektrische Antrieb angebaut
wurde, z. B. fir SAMSON-Ventile:

P EB 5861 fiir Dreiwegeventil Typ 3260

» EB 5868 fir Durchgangsventil Typ 3213 und Typ 3214

» EB 8012 fir Durchgangsventil Typ 3241, ANSI- und JIS-Ausfihrung
» EB 8015 fir Durchgangsventil Typ 3241, DIN-Ausfihrung

» EB 8026 fir Dreiwegeventil Typ 3244

» EB 8113 fir Dreiwegeventil Typ 3323

» EB 8131 fur Durchgangsventil fir Warmetragersl Typ 3531

» EB 8135 fir Dreiwegeventil fir Wérmetrdgers| Typ 3535

1.1 Hinweise zu méglichen schweren Personenschaden

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag!

2 Vor Herstellen des elekirischen Anschlusses, bei Arbeiten am Gerét und vor dem
Offnen des Gerdits Versorgungsspannung abstellen und gegen Wiedereinschalten
sichern.

= Nur Ausschaltgerdte einsetzen, die gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten ge-
sichert werden kdnnen.

= Bei Einstellarbeiten an spannungsfihrenden Teilen Abdeckungen nicht entfernen.
Der elektrische Antrieb ist spritzwassergeschitzt (IP 54).

> Strahlwasser vermeiden.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.2 Hinweise zu méglichen Personenschéden

A WARNUNG

Quetschgefahr durch bewegliche Teile!

Der elekirische Antrieb enthdlt freiliegende bewegliche Teile (Antriebs- und Kegelstan-
ge), die beim Hineingreifen zu Quetschungen fihren kénnen.

= Im Betrieb nicht ins Joch greifen.

= Bei Arbeiten am Stellventil Versorgungsspannung unterbrechen und gegen Wieder-
einschalten sichern.

= Lauf der Antriebs- oder Kegelstange nicht durch Einklemmen von Gegenstinden

behindern.

Verletzungsgefahr aufgrund fehlerhafter Bedienung, Verwendung oder Installation
bedingt durch unlesbare Informationen am Antrieb!

Im Laufe der Zeit kdnnen Einpragungen oder Aufprégungen am Antrieb, Aufkleber
und Schilder verschmutzen oder auf andere Weise unkenntlich werden, sodass Gefah-
ren nicht erkannt und notwendige Bedienhinweise nicht befolgt werden konnen. Da-
durch besteht Verletzungsgefahr.

= Alle relevanten Beschriftungen am Gerdit in stets gut lesbarem Zustand halten.

= Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schilder oder Aufkleber sofort ernevern.

EB 8331-3 1-5



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.3 Hinweise zu méglichen Sachschédden

© HINWEIS

Beschddigung des elektrischen Antriebs durch Uberschreitung der zuléssigen Tole-
ranzen der Versorgungsspannung!

Der elektrische Antrieb Typ 3374 ist fir den Einsatz nach Niederspannungsrichtlinie
vorgesehen.

= Die zuldssigen Toleranzen der Versorgungsspannung einhalten.

Beschddigung des elekirischen Antriebs durch zu hohe Anzugsmomente!

Befestigungsbauteile des elektrischen Antriebs Typ 3374 missen mit bestimmten
Drehmomenten angezogen werden. Zu fest angezogene Bauteile unterliegen Gbermafi-
gem Verschleif3.

= Anzugsmomente einhalten.

Beschddigung des elekirischen Antriebs durch unzuléssiges Betdtigen der Handver-

stellung!

Die Antriebsstange des elektrischen Antriebs kann manuell verstellt werden.

= Handverstellung nicht im laufenden Betrieb und bei Antrieben ohne Sicherheitsfunk-
tion nur im spannungsfreien Zustand betdtigen.

Beschddigung des elekirischen Antriebs durch fehlerhaftes Anlegen der Spannung!

Der elektrische Antrieb besitzt Anschlussklemmen fir die Bewegungsrichtung einfah-
rend (Klemme el) und die Bewegungsrichtung ausfahrend (Klemme aL).

= Spannung nicht an el und al gleichzeitig anlegen.

EB 8331-3



Kennzeichnungen am Gerét

2 Kennzeichnungen am Gerdat

2.1 Typenschild

Das abgebildete Typenschild entspricht dem aktuell giiltigen Typenschild bei Drucklegung des
vorliegenden Dokuments. Das Typenschild auf dem Gerdt kann von dieser Darstellung ab-
weichen.

SAMSOoN 1

Electric Actuator

Mat. 2

S/N 3 4

u: 6 .

Pmax: 7 Pt - 12
S: 8 v 9 F* 11

& ,, X s CE€

Made in SAMSON AG,
IP54/1P65 [Ti] Germany Germany

Typbezeichnung 13 Zusdtzliche Ausriistung

Materialnummer |

Seriennummer \)L\ Mechanische Grenzkontakte
Herstellungsdatum

DataMatrix-Code

Versorgungsspannung, Netzfrequenz L|¢|—‘ Widerstandsferngeber

Leistungsaufnahme

Nennhub 14  Prifung nach DIN EN 14597
Stellgeschwindigkeit 15 Weitere Konformitdtskennzeichnung
10 Antriebskraft einfahrend

11 Antriebskraft ausfahrend

12 Wirkrichfung Sicherheitsfunktion

einfahrend ausfahrend
oder

N0 hWN —

el

EB 8331-3 2-1
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3 Aufbau und Wirkungsweise

Der elekirische Antrieb Typ 3374 wird im
Anlagenbau und in der Heizungs-, Liftungs-
und Klimatechnik eingesetzt.

Der Antrieb ist ein Hubantrieb, der von Drei-
punkt-Signalen elektronischer Regler ange-
stevert wird. Er lasst sich, je nach Ausfih-
rung mit oder ohne Sicherheitsfunktion,
formschlissig mit unterschiedlichen SAM-
SON-Ventilbaureihen kombinieren.

Wirkungsweise

Der Synchronmotor wird durch drehmoment-
abhdngige Endlagenschalter in den Endla-
gen und bei Uberlastung abgeschaltet. Die
Kraft des Motors wird Gber Getriebe und Ku-
gelgewindetrieb auf die Antriebsstange
Ubertragen.

3.1 Sicherheitsfunktion

Der Antrieb Typ 3374 ist mit und ohne Si-
cherheitsfunktion erhdltlich.

Die Antriebe Typ 3374-2x oder -3x haben
eine Sicherheitsfunktion mit Federspeicher
und einem Elektromagneten. Wird die Ver-
sorgungsspannung des Elektromagneten un-
terbrochen, fahrt der Antrieb Gber die Stell-
kraft der Feder in die Sicherheitsstellung.
Die Wirkrichtung ist abhdngig von der An-
triebsausfihrung und kann nicht gedndert
werden.

Priifung nach DIN EN 14597

Auf dem Typenschild mit dem Priifzeichen
versehene elektrische Antriebe Typ 3374 mit
Sicherheitsfunktion Sicherheitsstellung ,An-
triebsstange ausgefahren” sind zusammen

Aufbau und Wirkungsweise

mit verschiedenen SAMSON-Ventilen vom
TUV nach DIN EN 14597 gepriift (Register-
nummer auf Anfrage).

3.2 Ausfihrungen

Der Antrieb Typ 3374 ist wahlweise als
Bauform mit integriertem Joch (vgl. Bild 3-1)
oder mit Ringmutter M30 x 1,5 (vgl.

Bild 3-2) einschlieBlich erforderlicher Kupp-
lungsteile erhaltlich.

Bild 3-1: Bauform mit integriertem Joch
(Form B)

Bild 3-2: Bauform fir Anbau mit Ringmutter
(Form A)

EB 8331-3



Aufbau und Wirkungsweise

3.3 Zusatzausstattung

Der Antrieb kann zur Beeinflussung von Re-
gel- und Steuereinrichtungen mit mechani-
schen Grenzkontakten oder mit Wider-
standsferngebern ausgeristet werden.

Mechanische Grenzkontakte

Der Antrieb kann optional mit zwei Grenz-
kontakten ausgeristet sein. Diese bestehen
aus zwei Wechselschaltern, deren Schaltpo-
sition unabhdngig voneinander iber stufen-
los verstellbare Nockenscheiben gedndert
wird.

Grenzkontakte kdnnen nachtrdglich einge-
baut werden. Das Nachristen und Einstellen
ist in Kapitel ,Montage” beschrieben.

Widerstandsferngeber

Der Antrieb kann optional mit Widerstands-
ferngebern ausgeristet sein. Diese sind mit
dem Getriebe des Antriebs verbunden und
bestehen aus zwei Potentiometern, die je-
weils einen hubproportionalen Widerstands-
wert von 0 bis 1000 Q (Nutzbereich O bis
900 Q) zur Verfigung stellen. Diese kdnnen
zur Auswertung der Antriebsstangenposition
verwendet werden. Widerstandsferngeber
konnen nachtrdglich eingebaut werden. Das
Nachristen und Einstellen ist in Kapitel
+Montage” beschrieben.

3-2
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3.4 Technische Daten

Aufbau und Wirkungsweise

Tabelle 3-1: Technische Daten - Typ 3374
Typ 3374 0 [ -1 | a5 | a7 | 21 | 26 | 31 | 36
Ausfihrung mit Joch Ringmutter Joch mRLnfgr Joch n'iiunt?e-r
Sicherheitsfunktion ohne ausfahrend einfahrend
Prifung nach B . B
DIN EN 14597
Nennhub mm | 30 | 15 | 30 15
Stellgeschwindigkeit
normall mm/s 0,125 0,1 0,125
schnell mm/s 0,25 - 0,25
im Sicherheitsfall mm/s - 1,25
Stellzeit bei Nennhub
normal s| 240 | 120 | 240 | 300 | 120 | 120 | 120 | 120
schnell s| 120 60 120 - 60 60 60 60
im Sicherheitsfall s - - - - 12 12 12 12
Antriebskraft einfahrend 2,5 kN 5kN 0,5 kN
ausfahrend 2,5 kN 5 kN 2 kN
Handverstellung mit Sechskantkurbel mit Sechskantkurbel nur bei
anliegender Versorgungsspan-
nung (vgl. Kapitel ,Betrieb”).
Keine Verstellmdglichkeit im Si-
cherheitsfall
Abschaltung drehmomentabhdingige Endlagenschalter
Betriebsart S1-100 % nach EN 60034-1
Elektrischer Anschluss
Versorgungsspannung \ 230,10 %"
24, £10% 1
Netzfrequenz Hz 50 oder 60 50 50 oder 60
Leistungsaufnahme VA 7,5/132 13 10,5/162

EB 8331-3
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Aufbau und Wirkungsweise

Typ 3374 [0 | [ a5z 21 ] 2 | -31 | 36
Zuldssige Temperaturbereiche °!
Temperatur- Umgebung 5 bis 60 °C
bereiche Lagerung -25 bis +70 °C
Werkstoffe Gehduse und Deckel Kunststoff (PPO glasfaserverstcrkt)
Gewicht

cakg| 32 | 3233 |33 ] 39| 40 35 3¢
Sicherheit
Schutzart IP 54 nach EN 60529, IP 65 mit drei Kabelverschraubungen 4,

hangender Einbau nicht zugelassen

Schutzklasse Il nach EN 61140

Gerdtesicherheit

nach EN 61010-1

Storfestigkeit

nach EN 61000-6-2 und EN 61326-1

Storaussendung

nach EN 61000-6-3 und EN 61326-1

Konformitdit

C€ &5 -

Elektrische Zusatzausstattung

Grenzkontakte zwei einstellbare Grenzkontakte mit Wechselschaltern; 230 V/1 A,
ohne Kontaktschutz
Widerstandsferngeber zwei Potentiometer; O bis 1000 Q +15 %, max. 200 mW

Nutzbereich ca. 0 bis 200 Q

) Spannungstoleranz bei gepriiften Antrieben nach DIN EN 14597: -15/+10 %

2 qls Schnelllgufer

3 Die zuldssige Mediumstemperatur ist abhdngig vom Ventil, an das der elektrische Antrieb angebaut
wird. Es gelten die Grenzen der Stellventil-Dokumentation.

4

Kabelverschraubungen M20 x 1,5 mit Metallmutter SW 23/24

34
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3.5 MaBe

Aufbau und Wirkungsweise

Typen 3374-10/-11/-21/-31

7

_Cx“ 4 194 -—
120 | -t 57
i %1 "
©OO®E |
{ o |
| |
\ & \
| |
| T |
| 5 Y
‘ = 10
y © \

]

—

!

1 bei vollstindig ausgefahrener Antriebsstange

Typ 3374 | MaBh | MaB h,
-10 30
-11 15 =60
-21 15
-31 15

Bild 3-3: Maf3e in mm - Typ 3374, Ausfihrung mit integriertem Joch (Form B)

i Info

Das Maf3 h, gibt den erforderlichen Mindestabstand an, bei dem der Antrieb betrieben wer-
den kann. Um komfortable Bedingungen fir Anschluss und Bedienung herzustellen, sollte ein
groBBerer Abstand gewdhlt werden. SAMSON empfiehlt einen Mindestabstand von 600 mm.
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Aufbau und Wirkungsweise

Typen 3374-15/-17/-26/-36

7

©
146

220

16

1 bei ausgefahrender Antriebsstange

Typ 3374 MaB h | MaB h, | MaB h,
15 30 90
7 >100
26 15 75
-36

Bild 3-4: Maf3e in mm - Typ 3374, Ausfihrung mit Ringmutter (Form A)

i Info
Das Maf3 h, gibt den erforderlichen Mindestabstand an, bei dem der Antrieb betrieben wer-
den kann. Um komfortable Bedingungen fiir Anschluss und Bedienung herzustellen, sollte ein
gréferer Abstand gewdhlt werden. SAMSON empfiehlt einen Mindestabstand von 600 mm.
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4 Llieferung und innerbetrieb-
licher Transport

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-

ten dirfen nur von Fachpersonal durchge-

fihrt werden, das fir die jeweilige Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

4.1

Nach Erhalt der Ware folgende Schritte
durchfihren:

1. Gelieferte Ware mit Lieferschein abglei-
chen.

Lieferung annehmen

2. Lieferung auf Schaden durch Transport
prisfen. Transportschdden an SAMSON
und Transportunternehmen (vgl. Liefer-
schein) melden.

4.2 Antrieb auspacken

i Info

Verpackung erst direkt vor der Montage und
Inbetriebnahme entfernen.

1. Elektrischen Antrieb auspacken.
2. Lieferumfang prifen (vgl. Bild 4-1).

3. Verpackung sachgemdf entsorgen.

Lieferung und innerbetrieblicher Transport

Ix  Elektrischer Antrieb Typ 3374-xx

1x  Dokument IP 8331-3
+Wichtige Informationen zum Produkt”

for Typen 3374-10, -11, -21, -31:

1x  Zubehor 1400-6817, bestehend aus
2x  Kupplungsteil fir

Stangenverbindung @ 10 mm

2x  Sechskantschraube M5
2x  Sechskantmutter M5

for Typen 3374-15, -17, -26, -36:

1x  Zubehdr 0900-2679, bestehend aus

2x  Kupplungsteil fir
Stangenverbindung @ 16 mm

2x  Schraube M6

1x  Ringmutter M30 x 1,5

Bild 4-1: Lieferumfang

4.3 Antrieb transportieren
—  Anirieb vor &uBeren Einflussen wie z. B.
Stéfen schitzen.

— Antrieb vor Nésse und Schmutz schit-
zen.

- Die zuldssige Transporttemperatur von
—25 bis +70 °C einhalten.

4.4 Antrieb heben

Aufgrund des geringen Eigengewichts sind
zum Anheben des elektrischen Antriebs kei-
ne Hebezeuge erforderlich.
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Lieferung und innerbetrieblicher Transport

4.5 Antrieb lagern

O HINWEIS

Beschédigungen am elekirischen Antrieb

durch unsachgemdBe Lagerung!

= Lagerbedingungen einhalten.

= Ldngere Lagerung vermeiden.

= Bei abweichenden Lagerbedingungen
und ldngerer Lagerung Riicksprache mit
SAMSON halten.

i Info

SAMSON empfiehlt, bei Iéingerer Lagerung
den elektrischen Antrieb und die Lagerbe-
dingungen regelméfig zu priifen.

Lagerbedingungen

—  Elektrischen Antrieb vor dueren Einflus-

sen wie z. B. Stéf3en schitzen.

— Elektrischen Antrieb vor Nasse und
Schmutz schijtzen.

- Sicherstellen, dass die umgebende Luft
frei von Sduren oder anderen korrosiven
und aggressiven Medien ist.

- Die zulassige Lagertemperatur von —25
bis +70 °C einhalten.

- Keine Gegenstdande auf den elektrischen
Antrieb legen.
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Montage

5 Montage

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten dirfen nur durch Fachpersonal durchgefihrt
werden, das der jeweiligen Aufgabe entsprechend qualifiziert ist.

5.1 Einbaubedingungen

Bedienerebene

Wenn in der Ventildokumentation nicht anders beschrieben, ist die Bedienerebene fir das
Stellventil die frontale Ansicht auf alle Bedienelemente des Stellventils aus Perspektive des Be-
dienungspersonals.

Einbaulage

Die Einbaulage des Stellventils in die Rohrleitung ist beliebig, hdngender Einbau ist jedoch
unzuldssig (vgl. Bild 5-1).

oioC] — Ijjo
L5 | @ AN
@ @

© nl

Bild 5-1:  Einbaulage
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Montage

5.2 Montage vorbereiten

Vor der Montage folgende Bedingungen si-
cherstellen:
— Der Antrieb ist unbeschadigt.

Folgende vorbereitende Schritte durchfihren:

Fir die Montage erforderliches Material und
Werkzeug bereitlegen.

Deckelschrauben
Der Gehdusedeckel des Antriebs ist mit
Kreuzschlitzschrauben befestigt. Zum Losen/

Festschrauben ist ein Schraubendreher
POZIDRIV® PZ2 erforderlich.

5.3 Antrieb anbauen

5.3.1 Bauform mit integ-

riertem Joch (Form B)
Anbau an

— Ventilbaureihe V2001 (DN 15 bis 80)

— Typ 3260 (DN 65 bis 80)

- Typ 3260 (DN 100 bis 150, nur mit
Typ 3374-10)

— Typ 3214 (DN 65 bis 100)

> Vgl. Bild 5-3.

. Transportschutz entfernen und Mutter (6)
am Ventil abschrauben.

2. Antriebsstange (3) nach Kapitel ,Betrieb”

einfahren (vgl. Bild 5-2 und Bild 5-3).

—_

Q Stellachse

==

Bild 5-2:  Stellachse fiir Handverstellung (An-

trieb mit integriertem Joch)

i Info
Bei Antrieben mit Sicherheitsfunktion ,Si-
cherheitsstellung Antriebsstange ausgefah-
ren” (vgl. Typenschild) muss die Versor-
gungsspannung angelegt werden, damit das
Einfahren der Antriebsstange moglich ist.
Zum Anlegen der Versorgungsspannung vor-
gehen wie in Kap. 5.6 beschrieben.

3. Antrieb mit Joch auf das Ventil setzen
und mit Mutter (6, SW 36) festschrau-
ben.

100 Nim |

| Anzugsmoment |

4. Wenn die Kegelstange (5) an der An-
triebsstange (3) anliegt, die beiden
Kupplungsteile (4) ansetzen und fest ver-
schrauben.
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Typen 3374-10/-11/-21/-31
(abhéngig von Ventilhub)
Anschlussform mit Joch (Form B)
Anbau an Ventilbaureihe V2001,
Typ 3260 (DN 65 bis 150),
Typ 3214 (DN 65 bis 100)

oo

(LD

i
y

o 0N W =

Antrieb

1 Antriebsjoch
Antriebsstange
Kupplung
Kegelstange
Mutter

cuhwN —

Bild 5-3:  Anbau an Ventilbaureihe V2001

Montage

Anbau an

—  Ventilbaureihe V2001 (DN 65 bis 100)
2 Vgl. Bild 5-4.

i Info

Fiir den Anbau an die Ventilbaureihe V2001
DN 65 bis 100 wird der Anbausatz V2001
benétigt (vgl. Anhang).

1. Transportschutz entfernen.

2. Bei Antrieb ohne Sicherheitsfunktion
und mit Sicherheitsfunktion (Sicherheits-
stellung Antriebsstange einfahrend):

Antriebsstange mit der Handverstellung
einfahren (vgl. Kapitel ,Betrieb”).

Bei Antrieb mit Sicherheitsfunktion (Si-
cherheitsstellung Antriebsstange aus-
fahrend):

Versorgungsspannung anlegen, An-
triebsstange mit der Handverstellung ein-
fahren (vgl. Kapitel ,Betrieb”).

3. Antrieb mit Joch auf das Ventil setzen
und mit Schrauben (11) festschrauben.

i Info
Beim Anbau an ein Dreiwegeventil Typ 3323
DN 65 bis 80 ist ein Distanzring erforderlich
(vgl. Bild 5-4).

4. Versorgungsspannung abschalten.
= Die Antriebsstange fahrt aus.

5. Antriebsstange ausfahren lassen bis die
Antriebsstange (3) an der Kegelstange
(5) anliegt.
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Montage

6. Die beiden Kupplungsteile (vgl. Bild 5-5)
des Anbausatzes V2001 ansetzen und
fest verschrauben.

Typ 3374-10/-11/-21/-31
Anschlussform mit Joch (Form B)
Anbau an Ventilbaureihe V2001

(DN 65 bis 100)

1 Antrieb

2.1 Antriebsjoch

3 Anfriebsstange
5  Kegelstange

11 Schrauben

1 Beim Anbau an das Dreiwegeventil Typ 3323
DN 65 bis 80 ist an dieser Stelle ein Distanzring
(vgl. Anhang) erforderlich.

Bild 5-4:  Anbau - Ausfiihrung mit Antriebs-
joch und Zubehor V2001

O '

Bild 5-5: Anbausatz V2001

5.3.2 Bauform mit Ringmutter
(Form A)

Anbau an Bavart 240

> Vgl. Bild 5.7.

1. Kegelstange (5) nach unten driicken, da-
mit das Ventil geschlossen ist.

2. Kupplungsmutter (8) so weit verdrehen,
dass das Maf3 x 75 mm (ab DN 100:
90 mm) von Oberkante Joch bis zum
Kopfteil der Kupplungsmutter (8) ergibt.
Stellung mit Kontermutter (9) sichern.

3. Antriebsstange (3) nach Kapitel ,Betrieb”
einfahren (vgl. Bild 5-6 und Bild 5-7).
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Montage

Stellachse

Bild 5-6:  Stellachse fir Handverstellung (An-

trieb fiir Anbau mit Ringmutter)

i Info
Bei Antrieben mit Sicherheitsfunktion ,Si-
cherheitsstellung Antriebsstange ausgefah-
ren” muss die Versorgungsspannung ange-
legt werden, damit das Einfahren der An-
triebsstange moglich ist. Zum Anlegen der

Versorgungsspannung vorgehen wie in
Kap. 5.6 beschrieben.

4. Antrieb auf Ventiloberteil (2.3) setzen
und mit Ringmutter (7) festschrauben.

5. Wenn die Kupplungsmutter (8) an der
Antriebsstange (3) anliegt, die beiden
Kupplungsteile (4) ansetzen und fest ver-
schrauben.

| Anzugsmoment | 150 Nm |

6. Antriebsstange (3) nach Kapitel ,Betrieb”
in die Endlage fahren (Ventil geschlos-
sen).

7. Hubschild (10) nach Mitte der Kupplung
(4) ausrichten und festschrauben.

Anschlussform mit Ringmutter (Form A)

Bild 5-7:

Typen 3374-15/-17/-26/-36

Anbau an Bauart 240

Antrieb

Oberteil
Antriebsstange
Kupplung
Kegelstange
Ringmutter
Kupplungsmutter
Kontermutter

Hubschild

—VONOAWN—
w

o

Anbau an Bauart 240
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Montage

Anbau an Typ 3214 (DN 125 bis 250)
> Vgl. Bild 5-9.

1. Antriebsstange (3) nach Kapitel ,Betrieb”
einfahren (vgl. Bild 5-8 und Bild 5-9).

]

Stellachse

Bild 5-8:  Stellachse fiir Handverstellung (An-

trieb fir Anbau mit Ringmutter)

i Info
Bei Antrieben mit Sicherheitsfunktion ,Si-
cherheitsstellung Antriebsstange ausgefah-
ren” (vgl. Typenschild) muss die Versor-
gungsspannung angelegt werden, damit das
Einfahren der Antriebsstange moglich ist.
Zum Anlegen der Versorgungsspannung vor-
gehen wie in Kap. 5.6 beschrieben.

2. Antrieb auf das Ventil setzen und mit
Ringmutter (7) festschrauben. Falls not-
wendig vorher Antriebsstange etwas ein-
fahren.

5. Antriebsstange (3) nach Kapitel ,Betrieb”
in die Endlage fahren (Ventil geschlos-
sen).

6. Hubschild (10) nach Mitte der Kupplung
(4) ausrichten und festschrauben.

Typ 3374-15
Anschlussform mit Ringmutter (Form A)
Anbau an Typ 3214 (DN 125 bis 250)

3. Wenn die Kupplungsmutter (5) an der 1 Antrieb

Antriebsstange (3) anliegt, die beiden 2.2 Ventiljoch

X 3 Antriebsstange
Kupplungsteile (4) ansetzen und fest ver- 4 Kupplung
schrauben. 5 Kegelstange
7 Ringmutter
| Anzugsmoment | 150 Nm | 10 Hubschild
Bild 5-9:  Anbau an Typ 3214
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5.4 Stellventil in die Rohr-
leitung einbauen

= Ventil nach Angabe in der Einbau- und
Bedienungsanleitung des Ventils in die
Rohrleitung einbauen.

5.5 Zusatzausstattung
einbauen

Montage

1 Tipp

SAMSON empfiehlt, die Laufflichen der
Zahnréder auf den Domen und die Zahn-
flanken leicht mit Schmiermittel (z. B. Vase-
line) zu bestreichen.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
= Vor dem Einbau von elektrischem Zube-
hér Versorgungsspannung abschalten
und gegen Wiedereinschalten sichern.
= Signalleitung trennen.

i Info
Zum Lésen der Schrauben am Gehdusede-
ckel ist ein Schraubendreher mit POZIDRIV®
PZ2 zu verwenden, damit ein stabiler Halt
im Schraubenkopf gewdhrleistet ist.

Mechanische Grenzkon-
takte nachristen

5.5.1

Zum Einbau der mechanischen Grenzkon-
takte werden je nach Ausstattung folgende
Nachristsdtze bendtigt (vgl. Anhang):
—  Grundeinheit:

Best.-Nr. 1400-8829 (vgl. Bild 5-10)
—  Mechanische Grenzkontakte:

Best.-Nr. 1402-0898 (vgl. Bild 5-11)

i Info
Die Schaltnocken (19, Bild 5-11 auf Seite
5-8) sind mit dem Nockentréiger (20) und
den Sicherungsringen (9) bereits zur Schalt-
nockeneinheit (21, vgl. Bild 5-14 auf Seite
5-11) vormontiert.

i Info
Beim Nachriisten von Grenzkontakten ist zu
unterscheiden, ob der Antrieb mit Wider-
standsferngebern ausgestattet ist oder nicht.
— Antriebe ohne Widerstandsferngeber:
Vgl. Seite 5-9.
— Antriebe mit Widerstandsferngeber:
Vgl. Seite 5-11.
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Montage

1 Zwischenrad

2 Spindelzahnrad

3 Zackenring (fir 1)
4 Spannfeder

6 Zackenring (fir 10)
10  Passscheibe

Bild 5-10: Grundeinheit

c

Ry

3 Zackenring

8  Distanzring

9 Sicherungsring

16 Schraube WN 1412
17 Klemmenplatine

18 Einstellzahnrad

19 Schaltnocke

20 Nockentrager

Bild 5-11: Mechanische Grenzkontakte
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Antriebe ohne Widerstandsferngeber

1. Schrauben am Gehdusedeckel 16sen und
Gehdusedeckel vom Antrieb abnehmen.

2. Antriebsstange in die Endlage ,ausgefah-
ren” oder ,eingefahren” bringen, vgl. Ka-
pitel ,Betrieb”.

3. Befestigungsschrauben herausdrehen
und Antriebsplatine (12) aus ihrer Fih-
rung heraus nach rechts schieben. Plati-
ne leicht anheben und weiter in Richtung
Kabeldurchfihrung schieben.

4. Spindelzahnrad (2) auf die Lagerhiilse
(13) clipsen. Darauf achten, dass dabei
die seitliche Arretierung in die Nut der
Lagerhiilse eingreift.

5. Zwischenrad (1) auf Dom 1 (11.1) auf-
stecken, dann Zackenring (3) aufsetzen
und bis zum Anschlag herunterdriicken.

6. Distanzring (8) auf Dom 2 (11.2) aufste-
cken.

7. Spannfeder (4) so auf den entsprechen-
den Dom aufsetzen, dass der lange
Schenkel der Feder zwischen den Man-
telflcichen Distanzring (8) und Zwischen-
rad (1) liegt.

8. Die beiden vormontierten Schaltnocken
(19) mit dem Zahnkranz voran auf den
Nockentrager (20) aufstecken.

9. Einstellzahnrader (18) auf ihre Dome ste-

cken und mit je einer Schraube befesti-
gen. Prifen, ob sich die Einstellzahnra-
der leicht drehen lassen. Schraube an-
dernfalls wieder geringfiigig l6sen.

10.Die beiden Schaltnocken (19) nach
Bild 5-13 entsprechend der Stellung der

Montage

Antriebsstange auf dem Nockentrager
(20) verdrehen.

11.Nockentrdger (20) mit den beiden
Schaltnocken (19) entsprechend der Stel-
lung der Antriebsstange nach Bild 5-14
auf Dom 2 (11.2) aufstecken. Dabei dar-
auf achten, dass der duf3erste Zahn des
Nockentrdgers (20) mit dem Zahnrad
des Zwischenrads (1) in Eingriff ist. Auch
missen die Verzahnungen der Einstell-
zahnrader (18) mit den entsprechenden
Zahnrédern der Schalinocken (19) im
Eingriff sein.

12.Nockentrager (20) und Zwischenrad (1)
mit Zackenring (3) sichern, Zackenring
dazu bis zum Anschlag herunterdriicken.

13.Klemmenplatine (17) unter ca. 45° mit
den Schaltern zu den Zahnradern wei-
send am Fuf3 der Halterung ansetzen,
dann oberes Ende in Richtung Zahnrader
schwenken, bis die Platine senkrecht in
die Halterung einrastet.

14.Die Antriebsplatine (12) wieder in ihre
Fihrung einschieben. Darauf achten,
dass die Zahnrader im Eingriff stehen,
Antriebsplatine festschrauben.

15. Grenzkontakte nach Kapitel Inbetrieb-
nahme” einstellen.

16.Deckel aufsetzen, Schraubendreher an-
setzen und kurz Linksdrehen, um die Be-
festigungsschrauben zu zentrieren, an-
schlieBend Deckel festschrauben.
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Montage

1 Zwischenrad 12
2 Spindelzahnrad 13
3 Zackenring 17
4 Spannfeder 18
8 Distanzring 19
11.1 Dom 1 20
11.2 Dom 2

Antriebsplatine
Lagerhiilse
Klemmenplatine
Einstellzahnrad
Schaltnocken
Nockentrdger

Bild 5-12: Innenasnsicht - Antrieb ohne Widerstandsferngeber
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Montage

1

18
19
20
21

eingefahren

Bild 5-13: Schaltnocken und Nockentréiger

Zwischenrad
Einstellzahnrad
Schaltnocken
Nockentrager
Schaltnocken

ausgefahren

bei Antriebsstange ausgefahren

Bild 5-14: Schaltnockeneinheit

Antriebe mit Widerstandsferngeber

1. Schrauben am Gehdusedeckel 16sen und
Gehdusedeckel vom Antrieb abnehmen.

2. Antriebsstange in die Endlage ,Antriebs-
stange ausgefahren” oder ,Antriebsstan-
ge eingefahren” fahren, vgl. Kapitel ,Be-

trieb”.

3. Zackenring (6) und Passscheibe (10) von

Dom 2 (11.2) abnehmen (vgl. Bild 5-15).

4. Mit Arbeitsschritt 8 ff. auf Seite 5-9
fortfahren.

i Info
Die Grundeinheit wird bei der Ausfihrung
mit Widerstandsferngeber nicht benétigt.
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Bild 5-15: Innenansicht - Antrieb mit Widerstandsferngeber
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5.5.2 Widerstandsferngeber
nachristen

Fir das Nachristen von Widerstandsfernge-
bern wird eine Antriebsplatine mit entspre-
chenden Potentiometern und Zahnradern be-
ndtigt. Die Auswahl der Platine richtet sich
nach der Antriebstypenbezeichnung und den
Parametern Versorgungsspannung und Stell-
zeit (vgl. Anhang).

i Info
Beim Nachriisten von Widerstandsfernge-
bern ist zu unterscheiden, ob der Antrieb mit
Grenzkontakten ausgestattet ist oder nicht.
- Antriebe ohne Grenzkontakte:

Vgl. folgende Anleitung.
— Antriebe mit Grenzkontakten:

Vgl. Seite 5-15.

Antriebe ohne Grenzkontakte

Wenn der Antrieb nicht mit Grenzkontakten
ausgestattet ist, wird ein zusdtzlicher Nach-
ristsatz (vgl. Bild 5-10) bendtigt.

1. Befestigungsschrauben herausdrehen
und Antriebsplatine (12) aus ihrer Fih-
rung heraus nach rechts schieben. An-
triebsplatine abnehmen und gegen eine
Platine mit Widerstandsferngebern tau-
schen.

Montage

. Spindelzahnrad (2) auf die Lagerhiilse

(13) clipsen. Darauf achten, dass die Ar-
retierung in die Nut der Lagerhiilse ein-
greift. Zwischenrad (1) auf Dom 1 (11.1)
aufstecken, dann Zackenring (3) aufset-
zen und bis zum Anschlag herunterdri-
cken.

. Spannfeder (4) so auf Dom 3 (11.3) auf-

setzen, dass der lange Schenkel der Fe-
der auf der Mantelfldche des Zwischen-
rads (1) und der kurze Schenkel zwi-
schen Dom 3 (11.3) und Dom 4 (11.4)
liegt. Passscheibe (10) auf Dom 2 (11.2)
aufstecken, dann Zackenring (6) aufset-
zen und bis zum Anschlag herunterdri-
cken.

. Die mit Sicherungsringen versehenen

Zahnrader (22 und 23) der Wider-
standsferngeber missen dem Nennhub
des Stellventils entsprechend auf ihre
Achsen aufgesteckt werden. Die Bezeich-
nung ,A” fir Nennhub 30 mm oder ,B”
for Nennhub 15 mm muss von oben les-
bar sein (vgl. Bild 5-16).

. Antriebsplatine (12) in ihre Filhrung ein-

schieben. Darauf achten, dass die Zahn-
rader im Eingriff stehen, Platine fest-
schrauben.
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221

22

23.1

23

22 Zahnrad Poti 1 23 Zahnrad Poti 2
22.1  Poti-Achse 1 23.1  Poti-Achse 2

Bild 5-16: Zahnréder mit Sicherungsringen

5-14
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Montage

1 Zwischenrad 11.1
2 Spindelzahnrad 11.2
3 Zackenring 11.3
4 Spannfeder 11.4
6 Zackenring 12
10 Passscheibe

Bild 5-17: Innenansicht - Antrieb ohne Grenzkontakte

Dom 1
Dom 2
Dom 3
Dom 4
Antriebsplatine

EB 8331-3
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Montage

Antriebe mit Grenzkontakten

1. Schrauben am Gehdusedeckel [6sen und
Gehdusedeckel vom Antrieb abnehmen.

2. Antriebsstange in die Endlage ,Antriebs-
stange ausgefahren” oder ,Antriebsstan-
ge eingefahren” fahren, vgl. Kapitel ,Be-
trieb”.

3. Befestigungsschrauben herausdrehen
und Antriebsplatine (12) aus ihrer Fih-
rung heraus nach rechts schieben. An-
triebsplatine abnehmen und gegen eine
Platine mit Widerstandsferngebern tau-
schen.

4. Neue Antriebsplatine in ihre Fihrung

einschieben. Darauf achten, dass die
Zahnrdder im Eingriff stehen, Platine fest-
schrauben.

i Info

Die Grundeinheit wird bei der Ausfiihrung
mit Grenzkontakten nicht benétigt.
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5.6 Elektrischen Anschluss
herstellen

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
= Beim Verlegen der elekirischen Leitungen
die Vorschriften fiir das Errichten von

Niederspannungsanlagen nach
DIN VDE 0100 und die Bestimmungen
der &rtlichen EVU unbedingt beachten.

= Geeignete Spannungsversorgung ver-
wenden, die sicherstellt, dass im norma-
len Betrieb oder im Fehlerfall der Anlage
oder von Anlagenteilen keine gefdhrli-
chen Spannungen an das Gerdt gelan-
gen konnen.

= Elektrischen Anschluss nur bei abge-
schalteter Spannung vornehmen, gegen
unbeabsichtigtes Wiedereinschalten si-
chern.

= Den elektrischen Anschluss nach
Bild 5-19 vornehmen.

= Aderleitungen von oben in die Steck-
klemmen einfihren.
Nach dem Anlegen der Versorgungsspan-

nung ist der elektrische Antrieb betriebsbe-
reit.

i Info
Fir die Leitungseinfihrung kénnen maximal
drei Verschraubungen am Gehduse montiert
werden.

Montage
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Montage

Mechanische Grenzkontakte
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I nur bei Ausfihrung mit Sicherheitsfunktion

Bild 5-19: Elektrischer Anschluss

Tabelle 5-1: Einsetzbare Aderleitungen und Litzen

Leitung Querschnitt
eindrdhtig H05(07) V-U ") 0,2 bis 1,5 mm?
feindrdhtig HO5(07) V-K " 0,2 bis 1,5 mm?
mit Aderendhiilse nach DIN 46 228-1 0,25 bis 1,5 mm2
mit Aderendhilse mit Kragen nach DIN 46 228-4 | 0,25 bis 0,75 mm?

I abzuisolierende Aderldnge: 8 mm
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6 Inbetriebnahme

Nach korrekter Montage und dem Anschlie-
fen der elektrischen Leitungen nach Kapitel
+Montage” ist der elekirische Antrieb be-
triebsbereit und kann mit einem Drei-
punkt-Signal entsprechend der technischen
Daten angesteuert werden (vgl. Kapitel ,Auf-
bau und Wirkungsweise”).

6.1 Grenzkontakte einstellen

1. Schrauben am Gehdusedeckel 16sen und
Gehdusedeckel vom Antrieb abnehmen.

2. Versorgungsspannung anlegen.

3.

4.

Inbetriebnahme

Antriebsstange durch Motor oder Hand-
verstellung in die Lage bringen, bei der
eine Kontaktgabe erfolgen soll.

Spindel der Einstellzahnrader (18) fir
oberen oder fiir unteren Grenzkontakt
mit 4-mm-Sechskantkurbel so drehen,
dass der entsprechende Schaltnocken
des Nockentragers (20) den Schaltkon-
takt des oberen oder unteren Mikroschal-
ters auf der Klemmenplatine (17) auslost.

Deckel aufsetzen, Schraubendreher an-
setzen und kurz Linksdrehen, um die Be-
festigungsschrauben zu zentrieren, an-
schlieBend Deckel festschrauben.

Antriebsstange Anfriebsstange
eingefahren ausgefahren

Bild 6-1:  Schaltnocken und Nockentréiger

Bild 6-3:  Klemmenplatine - Grenzkontakt (17)

bei Antriebsstange ausgefahren

Bild 6-2:  Schaltnockeneinheit

1 Zwischenrad
18  Einstellzahnrad
19 Schaltnocken
20 Nockentrdger
21 Schaltnocken
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Inbetriebnahme

6.2 Widerstandsferngeber
einstellen

Die Zahnrader der Widerstandsferngeber
(22) und (23) misssen dem Nennhub des
Stellventils entsprechend auf ihren Achsen
aufgesteckt sein. Die Bezeichnung ,A” fir
Nennhub 30 mm oder ,B” fir Nennhub
15 mm muss lesbar sein.

Wenn dies nicht der Fall ist, muss jedes Po-

tentiometerzahnrad von der Achse abgezo-
gen und mit seiner Rickseite nach oben an-
ndhernd biindig zur Potentiometerachse wie-

der aufgesteckt werden.

Nullpunkteinstellung

1.

Stellventil durch Motor oder Handverstel-
lung in die gewiinschte Endlage bringen.

Potentiometerachsen (22.1 und 23.1) mit
Schraubendreher einstellen.
Widerstandsferngeber mit Widerstands-
messgerdt entsprechend abgleichen.
Antriebsstange ausgefahren:

Klemmen 81/82=0Q

Klemmen 91/93=0Q

Antriebsstange eingefahren:

Klemmen 81/83=0Q
Klemmen 91/92=0Q

ng —
:EE 202002
T

—

I T

Bild 6-4:

Nullpunkteinstellung

22.1

22 Zahnrad Poti 1
22.1 Poti-Achse 1
23 Zahnrad Poti 2
23.1 Poti-Achse 2
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7 Betrieb

Nach dem Anschlief3en der Versorgungs-
spannung ist der elektrische Antrieb be-
triebsbereit.

7.1 Dreipunki-Betrieb

Beim Dreipunkt-Betrieb wird die Antriebs-
stange beim Ansteuern der Anschlisse el
und al in die jeweilige Richtung bewegt
(vgl. Bild 7-1).

Antriebe mit Sicherheitsfunktion bendtigen
zusdtzlich daverhaft eine Versorgungsspan-
nung (vgl. Kapitel ,Montage”).

00O

Bild 7-1: Dreipunkt-Ansteverung

Betrieb

7.2 Mechanische
Handverstellung

Die Handverstellung der Antriebsstange er-
folgt mit einer 4-mm-Sechskantkurbel an der
roten Stellachse seitlich am Antriebsgehduse
(vgl. Bild 7-2). Beim Drehen der Kurbel im
Uhrzeigersinn bewegt sich die Antriebsstan-
ge in Richtung 'al', beim Drehen gegen den
Uhrzeigersinn in Richtung 'el'

(vgl. Bild 7-1). Die Kurbel ist bei Ausliefe-
rung auf der Unterseite des Gehduses aufge-
steckt.

Bild 7-2: Stellachse zur Handverstellung

i Info
Bei Antrieben mit Sicherheitsfunktion ist die
Handverstellung nur bei anliegender Versor-
gungsspannung (Klemmen L und N) méglich.
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Storungen

8 Storungen
= Fehler erkennen und beheben, vgl. Tabelle 8-1.

i Info

Bei Storungen, die nicht in der Tabelle aufgefiihrt sind, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren.

Tabelle 8-1: Fehlerbehebung

Fehler Magliche Ursache Abhilfe
Antriebsstange bewegt sich Antrieb ist mechanisch blockiert. = Anbau priifen.
nicht.

= Blockierung aufheben.

Keine oder falsche Versorgungs- = Versorgungsspannung
spannung. und Anschlisse prifen.

Anfriebssfonge fahrt nicht den Keine oder falsche Versorgungs- > Versorgungsqunnung
gesamten Hub. spannung.

und Anschlisse prifen.

8.1 NotfallmaBnahmen durchfihren

Wenn das Ventil mit einem Antrieb mit Sicherheitsfunktion kombiniert wurde, nimmt das
Stellventil bei Ausfall der Versorgungsspannung selbsttdtig die gerdtespezifische Sicherheits-
stellung ein (vgl. Kapitel ,Aufbau und Wirkungsweise”).

Notfallmaf3nahmen der Anlage obliegen dem Anlagenbetreiber.

Xt Tipp
NotfallmafBnahmen im Fall einer Strung am Ventil sind in der zugehérigen Ventildokumen-
tation beschrieben.
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9 Instandhaltung

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur durch Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das der jeweiligen Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

i Info

Der elektrische Antrieb wurde von SAMSON

vor Auslieferung gepriift.

— Mit der Durchfiihrung nicht beschriebener
Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
ohne Zustimmung des After Sales Service
von SAMSON erlischt die Produktgewdhr-
leistung.

— Als Ersatzteile nur Originalteile von
SAMSON verwenden, die der Ursprungs-
spezifikation entsprechen.

Der Antrieb ist wartungsfrei.

SAMSON empfiehlt die Prifungen nach To-
belle 9-1.

Tabelle 9-1: Empfohlene Priifungen

Instandhaltung

Prifung

MaBnahmen bei negativem Prifergebnis

Einprdigungen oder Aufpragungen am elekiri-

keit und Vollstéindigkeit prifen.

schen Antrieb, Aufkleber und Schilder auf Lesbar-

= Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schil-
der oder Aufkleber sofort ernevern.

= Durch Verschmutzung unleserliche Beschrif-
tungen reinigen.

Elektrische Anschlussleitungen prifen.

> Bei losen Schrauben der Anschlussklemmen
diese anziehen, vgl. Kapitel ,Montage”.

> Beschddigte Leitungen ernevern.
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10 AuBerbetriebnahme

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur durch Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das der jeweiligen Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
> Vor dem Abklemmen der spannungsfiih-
renden Leitungen am Antrieb Versor-
gungsspannung abschalten und gegen

Wiedereinschalten sichern.

A\ WARNUNG

Verletungsgefahr durch Mediumsreste im

Ventil!

Bei Arbeiten am Ventil kbnnen Mediumsreste

austreten und abhédngig von den Mediumsei-

genschaften zu Verletzungen (z. B. Verbrij-

hungen, Verdtzungen) fiihren.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

A\ WARNUNG

Verbrennungsgefahr durch heiBe oder kalte

Bauteile und Rohrleitung!

Ventilbauteile und Rohrleitung konnen im Be-

trieb sehr heif3 oder sehr kalt werden und

bei Beriihrung zu Verbrennungen fihren.

= Bauteile und Rohrleitungen abkihlen las-
sen oder erwdrmen.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

AuBerbetriebnahme

Um den elektrischen Antrieb fir Reparatur-
arbeiten oder die Demontage auf3er Betrieb
zu nehmen, folgende Schritte ausfihren:

= Ventil auBer Betrieb nehmen, vgl. zuge-
horige Ventildokumentation.

EB 8331-3
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11 Demontage

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-
ten diirfen nur durch Fachpersonal durchge-
fihrt werden, das der jeweiligen Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
> Vor dem Abklemmen der spannungsfiih-
renden Leitungen am Antrieb Versor-
gungsspannung abschalten und gegen

Wiedereinschalten sichern.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch erhitzte Bauteile!
= Ggf. Rohrleitung und Stellventil-Bauteile
abkihlen lassen.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Mediumsreste!
Bei Arbeiten am Ventil kénnen Mediumsreste

austreten und abhédngig von den Mediumsei-

genschaften zu Verletzungen (z. B. Verbrij-

hungen, Verdtzungen) fiihren.

= Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und
Augenschutz tragen.

Demontage

11.1 Bauform mit integriertem
Joch

Antrieb ohne Sicherheitsfunktion

1. Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

2. Sicherstellen, dass vom anstevernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann. Ggf. die am Regler abgehen-
den Adern abklemmen.

3. Adern der Anschlussleitungen am An-
trieb abklemmen.

4. Anschlussleitungen entfernen.

5. Antriebsstange nach Kapitel ,Betrieb”
einfahren.

6. Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-
triebsstange I6sen.

7. Mutter am Joch losen.

8. Antrieb vom Ventil nehmen.

Antrieb mit Sicherheitsfunktion Sicherheits-
stellung Antriebsstange ausgefahren

1. Sicherstellen, dass vom ansteuernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann. Ggf. die am Regler abgehen-
den Adern abklemmen.

2. Antriebsstange nach deitel Betrieb”
einfahren.

3. Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-
triebsstange Iosen.

4. Mutter am Joch 18sen.
5. Antrieb vom Ventil nehmen.

6. Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.
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Demontage

8.

Die Antriebsstange fahrt in die Sicher-
heitsstellung.

Adern der Anschlussleitungen abklem-
men.

Anschlussleitungen entfernen.

Antrieb mit Sicherheitsfunktion Sicherheits-
stellung Antriebsstange eingefahren

1.

>

Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

Die Antriebsstange fdhrt in die Sicher-
heitsstellung.

Sicherstellen, dass vom ansteuernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-

men kann. Ggf. die am Regler abgehen-

den Adern abklemmen.

. Adern der Anschlussleitungen am An-

trieb abklemmen.
Ansch|uss|eitungen entfernen.

Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-
triebsstange Iosen.

Mutter am Joch [8sen.

Antrieb vom Ventil nehmen.

11.2 Bauform mit Ringmutter

Antrieb ohne Sicherheitsfunktion

1.

7.
8.

Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

Sicherstellen, dass vom anstevernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann. Ggf. die am Regler abgehen-
den Adern abklemmen.

Adern der Anschlussleitungen am An-
trieb abklemmen.

Anschlussleitungen entfernen.

Antriebsstange nach Kapitel ,Betrieb”
einfahren.

Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-
triebsstange Iosen.

Ringmutter am Ventiloberteil lsen.

Antrieb vom Ventil nehmen.

Antrieb mit Sicherheitsfunktion Sicherheits-
stellung Antriebsstange ausgefahren

1.

Sicherstellen, dass vom anstevernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-
men kann. Ggf. die am Regler abgehen-
den Adern abklemmen.

Antriebsstange nach Kapitel ,Betrieb”
einfahren.

Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-
triebsstange 6sen.

Ringmutter am Ventiloberteil [6sen.
Antrieb vom Ventil nehmen.

Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

Die Antriebsstange fahrt in die Sicher-
heitsstellung.
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7.

8.

Adern der Anschlussleitungen abklem-
men.

Ansch|uss|eitungen entfernen.

Antrieb mit Sicherheitsfunktion Sicherheits-
stellung Antriebsstange eingefahren

1.

>

Versorgungsspannung abschalten und
gegen Wiedereinschalten sichern.

Die Antriebsstange fahrt in die Sicher-
heitsstellung.

Sicherstellen, dass vom ansteuernden
Regler kein Signal am Antrieb ankom-

men kann. Ggf. die am Regler abgehen-

den Adern abklemmen.

Adern der Anschlussleitungen am An-
trieb abklemmen.

Anschlussleitungen entfernen.

Kupplungsteile zwischen Kegel- und An-

triebsstange I6sen.
Ringmutter am Ventiloberteil 3sen.

Antrieb vom Ventil nehmen.

Demontage

EB 8331-3
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12 Reparatur

Wenn der Antrieb nicht mehr regelkonform
arbeitet oder wenn er gar nicht mehr arbei-
tet, ist er defekt und muss repariert oder aus-
getauscht werden.

O HINWEIS

Beschddigung des Antriebs durch unsach-

gemdBe Instandsetzung und Reparatur!

= Instandsetzungs- und Reparaturarbeiten
nicht selbst durchfihren.

= Fir Instandsetzungs- und Reparaturar-
beiten After Sales Service von SAMSON
kontaktieren.

12.1 Antrieb an SAMSON
senden

Defekte Antriebe kdnnen zur Reparatur an
SAMSON gesendet werden.

Fur die Einsendung von Antrieben oder Re-
touren-Abwicklung folgendermaf3en vorge-
hen:

1. Elektrischen Antrieb demontieren, vgl.
Kapitel ,Demontage”.

2. Weiter vorgehen wie unter
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After Sales Service > Retouren
beschrieben.

i Info
Weitere Informationen fir die Einsendung
von Gerdten bzw. Retouren-Abwicklung sind
auf P www.samsongroup.com > Service &
Support > After Sales Service zu finden.

Reparatur

EB 8331-3

12-1


https://www.samsongroup.com/de/service-support/after-sales-service/retouren/
https://www.samsongroup.com/de/service-support/after-sales-service/retouren/
https://www.samsongroup.com/de/service-support/after-sales-service/
https://www.samsongroup.com/de/service-support/after-sales-service/

12-2 EB 8331-3



13 Entsorgung

SAMSON ist in Europa regis-
trierter Hersteller,

zustandige Institution P https://
www.ewrn.org/national-regis-
ters/national-registers.
WEEE-Reg.-Nr.:

DE 62194439/FR 025665

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2> Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmll zufihren.

i Info
Auf Anfrage stellt SAMSON einen Recy-
clingpass nach PAS 1049 fir das Ge-
réit zur Verfiigung. Bitte wenden Sie sich
unter Angabe Ihrer Firmenanschrift an
aftersalesservice@samsongroup.com.

1% Tipp
Im Rahmen eines Riicknahmekonzepts kann
SAMSON auf Kundenwunsch einen Dienst-

leister mit Zerlegung und Recycling beauftra-

gen.

Entsorgung

EB 8331-3
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Zertifikate

14 Zertifikate

Die nachfolgenden Zertifikate stehen auf den ndéchsten Seiten zur Verfigung:

EU Konformitdtserklarung
UKCA Konformitdtserkldrung
TR-CU-Zertifikat

Einbauerkldrung

Die abgedruckten Zertifikate entsprechen dem Stand bei Drucklegung. Die jeweils aktuellsten
Zertifikate liegen im Internet unter dem Produkt ab:

» www.samsongroup.com > Produkte & Anwendungen > Produktselektor > Antriebe > 3374

14.1 Informationen fir das Verkaufsgebiet im Vereinigten Kénig-

reich

Die nachfolgenden Informationen entsprechen der Richtlinie Pressure Equipment (Safety) Re-
gulations 2016, STATUTORY INSTRUMENTS, 2016 No. 1105 (UKCA-Kennzeichnung). Sie
gelten nicht fir Nordirland.

EinfGhrer (Importer)
SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5JQ
Tel.: +44 1737 766391

E-Mail: P> sales-uk@samsongroup.com

Homepage: P uk.samsongroup.com
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Zertifikate

EU Konformitatserklarung

ce_3374.0_de_en_fra_rev07.pdf

SMART IN FOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité
Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/ Nous certifions que le produit

Elektrischer Stellantrieb / Electric Actuator / Servomoteur électrique
Typ/Type/Type 3374

wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
LVD 2014/35/EU EN 60730-1:2016, EN 61010-1:2010
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller /Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismidillerstrae 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

. Lt Jda v W g

Gert Nahler Hanno Zager
gsleiter/Head of D hef du dép Leiter Qualité fead of Quality
ion und { i Responsable de I'assurance de la qualité
De and ion T
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrafie 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

14-2
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Zertifikate

UKCA Konformitétserklérung

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CRA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:

Electric Actuator Type 3374

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1101 EN 60730-1:2011

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016 EN 61010-1:2010/A1:2019

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

Ny /.'k;/

Fabio Roma Sebastian Krause
Vice President Smart Products & Components Director Development Valves & Actuators
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKT! LSCHAFT i 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 10of 1

EB 8331-3 14-3



Zertifikate

TR-CU-Zertifikat

o s
= EBPASMACKHA JIKOHOMWUECKNI COM3 | enmn

CEPTUHONKAT CODTBETCTD
[H[ Ne EASC RU C-DE.3A11.8.00049/19
e Cepus RU 3o 0197358

“OPT'AH ITO CEPTU®UKAITVH Obuwectsa C  orpaHuyeHHoit OTBETCTBEHHOCTBIO «TMC PYC».
‘MecTo HaxoxaeHus (appec topuamndeckoro nuua): Poccuiickas ®enepaums, 127083, ropoa Mockea, ynuua BepxHas
|| Macnioska, fom 20, CTpOeHve 2; aapec MecTa OCylecTBReHus AesTensHocTu: Poccuiickast Pefepauus, 127083, ropoa
" Mocksa, ynuua BepxHss Macroska, aom 20, cTpoeHue 2, momeweHuss Ne 18, 28. AtrectaT akkpeautaun
Ne POCC RU.0001.113A11 or 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; afpec SMEKTPOHHOW MNOYTI:
info@tms-cs.ru.

BASBUTEAD O611ecTs0 C 0rpaHiieHHON 0TBETCTBEHHOCTbI0 «CaMcoH KoHTporcy.

! MecTo HaxoxaeHus (agpec  topual Oro nMua) W aapec MecTa OCYU|ECTBIEHWS [EATENbHOCTY:
Poccwiickas ®epepauvs, 109544, ropoz Mocksa, Gynbeap OHTyanacTos, oM 2, 3Tax 5, komHata 11.

OFPH 1037700041026. Homep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; appec 3MeKTPOHHOM MOYTLI: Samson@samson.ru.

1/I3I‘0TOBI/ITEAI: «SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».
MecTo HaxoxaeH!s (aApec IPUANHECKOrO NMLA) W aAPEC MecTa OCYLIECTBNIEHUS AEATENbHOCTY
110 U3roToBnEeHMio npoaykuuu: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, Fepmarus.

MpuBoAb! 3nekTpudeckve Tvnbl 3274, 3374, 3375, 5724, 5725, 5757, 5824, 5825, 5857.
3rOTOBNEHE B COOTBETCTBIM CO \papramu, y BT HUY K CEPTUCHUKATY COOTBETCTBUS Ha GnaHke
- | No 0676634.
7| CepuitHbIV BbIMyCK.

KOA TH B9A EA9C 8501 10 930 0

COOTBETCTBYET TPEBOBAHUSIM TexHudeckix pernameHToB TamoxeHHoro cowsa «O  6esonacHocTu
HU3KOBONLTHOrO 06opyAoBaHma» (TP TC 004/2011); «OnekTpomMarHuTHas CoBMecTMMOCTb -rexnmqecmx cpeacTs»
(TP TC 020/2011)

| CEPTUOUKAT COOTBETCTBHS Bb] HA OCHOBAHMI MPOTOKOMNOB CEPTU(MKALIMOHHBIX MCTbITaHM L
1 Ne [B06-5418, IB06-5419, '606-5420 ot 18.09.2019, BbIAAHHLIX VicnbiTaTenbHoit nabopatopueid Accoumaumu 3KCepTos
o cep n.wmen npoaykumu  «CepTudukaLnoHtbid  LUeHTp HACTXOJI», attectaT akkpeautauum!
POCC RU.0001.217B06; Ne 190919-004-006-02/UP ot 24.10.2019, BbiaaHHbIX UcnbiTatenbHoin nabopatopueii Obliectea
C OrpaHUYEHHON OTBETCTBEHHOCTbIO «/IHHOBALMOHHBIE PELLeHUs», aTTecTaT akkpeautauum POCC RU.0001.21AB90
aKTa o pesynbTaTax aHanusa coCTORHUsA NpouIBOACTBA Ne 00062-A ot 04.07.2019 opraHa no ceptudukaLmm OBLLECTs:
corp 0/ OTBETCTE «TMC PYC»; pyKoBOACTB N0 akcniyaTauum 3428-3MM-2019.P3, 3428-5720-5750-2018.P3. 1,

Cxema ceptudpukauum — 1c.

AGOHOA}H/ITEAL}IAX HNHOOPMAIIMSL Cranaaprsl, 8 pesynbTate  NpUMEHEHus KOTOPbIX Ha  A0GPOBONEHOW  OCHOBE
rOCT 12.2.007.0-75 «Cucrema craHaapTos GesonacHoCTv TpyAa. Wspenus
k . O6uwme. pasgen 8 MOCT 30804.6.2-2013 «Ci cpeacts
eMb NPOMBIWNEHHBIX  30Hax»;  paspen 7 \§
rOCT 3080464—2013 C " Snexrpoha eX11 OT TEXHUYECKAX CPEACTB, NPUMEHseMbIX | k|
HasHaueHHbI EHUS ropa. YCNoBusA XpaHeHus ykasaHbl |

ner.
&i}sigm@ijﬁm EMM 3425—3” 2019 P3 3428 572§50 2018 PS /

 BKAIOYMTEABHO

i EBrennst BnagumuposHa
@Woy

- Pyx (

| AMI0) OpraHa Ho CepTHHKAIMH

B Bnagumup Vropesuy

Oxcnepr (axcnepr-ayauTOp) ot

. (axemeprsr (axcreprs1-ayauTopsr))
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CTaHAapThbl, B COOTBETCTBUM C

OGo3HaueHve
craHaapta

- HaumeHoBaHue ctaHaapTa

IEC 60730-1:2013 /
~|Cor. 1:2014

~|EN 61000-6-1 2007

Automatic electrical contréls for household and similar use. Part 1. General
requirements. Corri endum‘l

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-1: Generic standards - Immunity =
for residential, commercial and light-industrial environments

1EC 61000 6-2:20'16 Electromagnetic compatibility (EMC). Part 6-2: Generic standards. Immunity

for industrial environments

EN 61000-6-3:2007

- |A1:2011

+| Electromagnetic compatibility (EMC) Part 6-3: Generic standards. Emission standard
for residential, commercial and light-industrial environments

IEC 61010-1:2010

N 61326-1:2013

| Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and laboratory
use. Part 1: General requirements

Part 1: General requirements

Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements.

PyxoBoaurean (ynoaromouenHoe
Ny unm) opraxa 1o cepTuMKAnIH

Zertifikate
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Zertifikate

Einbaverklérung

EINBAUERKLARUNG
ORIGINAL

Einbauerkldrung nach Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Fur folgendes Produkt:
Stellantrieb Typ 3374

Wir, die SAMSON AG, erklaren, dass der elektrische Stellantrieb Typ 3374 eine unvollstan-
dige Maschine im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist und die sicherheitstechni-
schen Anforderungen nach Anhang | Artikel 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.2.2,1.2.3,1.2.5,1.2.6,
1.31,1.3.2,1.3.3,1.34,1.3.7,1.3.9, 1.4.1, 1.5.3, 1.5.4 und 1.5.8 der Richtlinie eingehalten
werden. Die speziellen Unterlagen nach Anhang VII Teil B wurden erstellt.

Die Inbetriebnahme der von uns gelieferten Erzeugnisse darf nur erfolgen, wenn vorher fest-
gestellt wurde, dass die Maschinen oder Anlagen, in die die Produkte eingebaut werden sol-
len, den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entsprechen.

Der Anwender ist verpflichtet, das Erzeugnis den anerkannten Regeln der Technik und der
Einbau- und Bedienungsanleitung entsprechend einzubauen und Gefahrdungen, die am
Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von bewegli-
chen Teilen ausgehen kdnnen, durch geeignete MaRnahmen zu verhindern.

Die zulassigen Einsatzgrenzen und Montagehinweise der Gerate ergeben sich aus der
entsprechenden Einbau- und Bedienungsanleitung und stehen im Internet unter www.sams-
ongroup.com in elektronischer Form zur Verfigung.

Produktbeschreibung siehe:
- Elektrischer Antrieb Typ 3374: Einbau- und Bedienungsanleitung EB 8331-3 / EB 8331-4

Folgende technischen Normen und/oder Spezifikationen wurden angewandt:

- VCI/VDMA/VGB - Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir Armaturen, Mai 2018

- VCI/VDMANGB - Zusatzdokument zum ,Leitfaden Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) — Bedeutung fiir
Armaturen vom Mai 2018", Stand Mai 2018 in Anlehnung an DIN EN ISO 12100:2011-03

Bemerkungen:

- Restgefahren siehe Angaben in der Einbau- und Bedienungsanleitung

- Weiterhin sind die in den Einbau- und Bedienungsanleitungen aufgefiihrten mitgeltenden Dokumente zu
beachten.

Fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist bevollméachtigt:

SAMSON AG, Weis|
Frankfurt am/Majn, 1

illerstrale 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany
. August 2021

WV A /. /o ;/'/—
i.V. Stephan Giesen i.V. Sebastian Krause
Zentralabteilungsleiter Zentralabteilungsleiter
Produktmanagement Strategische Entwicklung Ventile und Antriebe
Revision 00
Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismiillerstrafe 3 - 60314 Frankfurt am Main Seite 1von 1
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15 Anhang

15.1 Nachrustteile und Zubehor

Anhang

Nachriistteile

Grundeinheit fiir Grenzkontakte und/oder Widerstandsferngeber

Best.-Nr. 1400-8829

Mechanische Grenzkontakte

Best.-Nr. 1402-0898

Widerstandsferngeber vgl. Tabelle 15-1
Zahnrad fir Widerstandsferngeberplatine Best.-Nr. 1992-5885
Zubehsr

Anbausatz V2001 Best.-Nr. 1400-9515

Distanzring fir Anbau an Ventil Typ 3323 DN 65 bis 80

Best.-Nr. 0340-3031

Set mit drei Kabelverschraubungen M20 x 1,5
mit Metallmutter SW 23/24

Best.-Nr. 1400-8828

Tabelle 15-1: Widerstandsferngeber - Auswahl der Antriebsplatine '

Typ3374| -10 | -11 | <15 | a7

21 | 26 | -31 | -36

o Standard Best.-Nr. 1180-9601 Best.-Nr. 1180-9607
S 230V/50 Hz

g Schnellléufer | Best.-Nr. 1180-9604 - Best.-Nr. 1180-9610
5

# 230 V/60 Hz Best.-Nr. 1180-9637 - Best.-Nr. 1180-9643
& —— Standard

S Best.-Nr. 1180-9603 Best.-Nr. 1180-9609
2 24V/50 Hz

2 Schnellldufer | Best.-Nr. 1180-9606 - Best.-Nr. 1180-9612
O

> 24V/60Hz |Standard Best.-Nr. 1180-9639 - Best.-Nr. 1180-9645

) bei Nachriistung zwei Zahnréder Best.-Nr. 1992-5885 zusitzlich erforderlich

EB 8331-3
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Anhang

15.2 Service

Fir Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
sowie bei Auftrefen von Funktionsstorungen
oder Defekten kann der After Sales Service
von SAMSON zur Unterstitzung kontaktiert
werden.

E-Mail
Der After Sales Service ist Gber die
E-Mail-Adresse

P aftersalesservice@samsongroup.com er-
reichbar.

Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften

Die Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften sowie von Vertretungen
und Servicestellen stehen im Internet unter

» www.samsongroup.com oder in einem
SAMSON-Produktkatalog zur Verfigung.

Notwendige Angaben

Bei Riickfragen und zur Fehlerdiagnose fol-
gende Informationen angeben:

- Typbezeichnung
—  Materialnummer

— Seriennummer

15-2
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